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Uber dieses Handbuch

Uberblick

Das Handbuch beschreibt die bei VIPA erhéaltlichen System 200V SM-
Module. Hier finden Sie neben einer Produktibersicht eine detaillierte
Beschreibungen der einzelnen Module. Sie erhalten Informationen fir den
Anschluss und die Handhabe der SM-Module im System 200V. Am Ende
eines Kapitels befinden sich immer die Technischen Daten der jeweiligen
Module.

Teil 1: Grundlagen

Im Rahmen dieser Einleitung erfolgt die Vorstellung des System 200V von
VIPA als zentrales bzw. dezentrales Automatisierungssystem.

Des Weiteren finden Sie hier allgemeine Hinweise zum System 200V wie
Mal3e, Montage und Betriebsbedingungen.

Teil 2: Montage und Aufbaurichtlinien

Alle Informationen, die fur den Aufbau und die Verdrahtung einer
Steuerung aus den Komponenten des Systems 200V erforderlich sind,
finden Sie in diesem Kapitel.

Teil 3-5: Digitale Ein-/Ausgabe-Module

In diesen Kapiteln werden die digitalen Peripherie-Module von VIPA
beschrieben. Sie erhalten hier alle Informationen, die fur den Einsatz dieser
Module erforderlich sind. Sie finden in Kapitel 3 alle Eingabe-Module, in
Kapitel 4 alle Ausgabe-Module und in Kapitel 5 alle Ein-/Ausgabe-Module.

Teil 6-8: Analoge Ein-/Ausgabe-Module

Inhalt dieser Kapitel ist die Beschreibung der analogen Peripherie-Module.
Auch hier erhalten Sie fur jedes Modul alle Informationen, die flr den
Einsatz erforderlich sind. Teil 6 beschreibt alle Eingabe-, Teil 7 alle Aus-
gabe- und Teil 8 alle analogen Ein-/Ausgabe-Module von VIPA.

Teil 9: SM 238C - Kombinationsmodul

Dieses Kapitel befasst sich mit dem Kombinations-Modul SM 238C, das
aus einem digitalen Ein-/Ausgabe-Modul mit Zahlfunktionen und einem
analogen Ein-/Ausgabe-Modul besteht.

Anderungen im Sinne des technischen Fortschritts vorbehalten.
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Benutzerhinweise

Zielsetzung und
Inhalt

Zielgruppe

Aufbau des

Handbuchs

Orientierung im
Dokument

Verflgbarkeit

Piktogramme
Signalworter

Dieses Handbuch beschreibt Module, die im System 200V eingesetzt
werden koénnen. Beschrieben werden Aufbau, Projektierung und
Technische Daten.

Das Handbuch ist geschrieben fir Anwender mit Grundkenntnissen in der
Automatisierungstechnik.

Das Handbuch ist in Kapitel gegliedert. Jedes Kapitel beschreibt eine
abgeschlossene Thematik.

Als Orientierungshilfe stehen im Handbuch zur Verfligung:

* Gesamt-Inhaltsverzeichnis am Anfang des Handbuchs

+ Ubersicht der beschriebenen Themen am Anfang jedes Kapitels
» Stichwortverzeichnis (Index) am Ende des Handbuchs

Das Handbuch ist verfugbar in:
» gedruckter Form auf Papier
* in elektronischer Form als PDF-Datei (Adobe Acrobat Reader)

Besonders wichtige Textteile sind mit folgenden Piktogrammen und
Signalworten ausgezeichnet:

Gefahr!
Unmittelbar drohende oder mégliche Gefahr.
Personenschaden sind maglich.

Achtung!
Bei Nichtbefolgen sind Sachschaden mdglich.

Hinweis!
Zusétzliche Informationen und nutzliche Tipps

HB97D - SM - Rev. 11/30 1
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Sicherheitshinweise

Bestimmungs- Das System 200V ist konstruiert und gefertigt fur:
gemale  alle VIPA System 200V-Komponenten
Verwendung

 Kommunikation und Prozesskontrolle
» allgemeine Steuerungs- und Automatisierungsaufgaben
« den industriellen Einsatz

» den Betrieb innerhalb der in den technischen Daten spezifizierten
Umgebungsbedingungen

« den Einbau in einen Schaltschrank

Gefahr!
Das Gerat ist nicht zugelassen fir den Einsatz
* in explosionsgefahrdeten Umgebungen (EX-Zone)

Dokumentation Handbuch zuganglich machen fir alle Mitarbeiter in
* Projektierung
* Installation
* Inbetriebnahme
» Betrieb

Vor Inbetriebnahme und Betrieb der in diesem Handbuch
beschriebenen Komponenten unbedingt beachten:

« Anderung am Automatisierungssystem nur im spannungslosen Zustand
vornehmen!

 Anschluss und Anderung nur durch ausgebildetes Elektro-Fachpersonal

» Nationale Vorschriften und Richtlinien im jeweiligen Verwenderland
beachten und einhalten (Installation, Schutzmal3Bhahmen, EMV ...)

Entsorgung Zur Entsorgung des Gerats nationale Vorschriften beachten!

2 HB97D - SM - Rev. 11/30
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Teil 1

Uberblick

Inhalt

Grundlagen

Kernthema dieses Kapitels ist die Vorstellung des System 200V von VIPA,
In einer Ubersicht werden die Méglichkeiten zum Aufbau von zentralen und
dezentralen Systemen aufgezeigt.

Auch finden Sie hier allgemeine Angaben zum System 200V wie Male,
Hinweise zur Montage und zu den Umgebungsbedingungen.

Nachfolgend sind beschrieben:

Vorstellung des System 200V

Allgemeine Beschreibung, wie MalRe, Montage, Betriebssicherheit und
Umgebungsbedingungen

Thema Seite
Teil 1 Grundlagen ......oooviiicee e ——— 1-1
Sicherheitshinweise flr den Benutzer .............cccccceeiiiiiiieeivvvceeeen, 1-2
(8] o= 2ot o S 1-3
KOMPONENTEN ...t e e 1-4
Allgemeine Beschreibung System 200V........cccoooeiiiiiiiiiiiiiiiiiie e 1-5
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Teil 1 Grundlagen Handbuch VIPA System 200V

Sicherheitshinweise fir den Benutzer

Handhabung VIPA-Module und Baugruppen sind mit hochintegrierten Bauelementen in
elektrostatisch MOS-Technik bestlickt. Diese Bauelemente sind hoch empfindlich
gefahrdeter gegeniiber Uberspannungen, die z.B. bei elektrostatischer Entladung
Baugruppen entstehen.

Zur Kennzeichnung dieser gefahrdeten Komponenten wird nachfolgendes
Symbol verwendet:

Das Symbol befindet sich auf Modulen, Baugruppen, Baugruppentragern
oder auf Verpackungen und weist so auf elektrostatisch geféahrdete
Komponenten hin.

Elektrostatisch gefahrdete Baugruppen kénnen durch Energien und Span-
nungen zerstort werden, die weit unterhalb der Wahrnehmungsgrenze des
Menschen liegen. Hantiert eine Person, die nicht elektrisch entladen ist, mit
elektrostatisch gefahrdeten Baugruppen, kénnen diese Spannungen auf-
treten und zur Beschadigung von Bauelementen fihren und so die
Funktionsweise der Baugruppen beeintrachtigen oder die Baugruppe un-
brauchbar machen. Auf diese Weise beschadigte Baugruppen werden in
den wenigsten Fallen sofort als fehlerhaft erkannt. Der Fehler kann sich
erst nach langerem Betrieb einstellen.

Durch statische Entladung beschadigte Bauelemente konnen bei Tem-
peraturanderungen, Erschitterungen oder Lastwechseln zeitweilige Fehler
zeigen.

Nur durch konsequente Anwendung von Schutzeinrichtungen und ver-
antwortungsbewusste Beachtung der Handhabungsregeln lassen sich
Funktionsstérungen und Ausfélle an elektrostatisch gefahrdeten Baugrup-
pen wirksam vermeiden.

Versenden von Verwenden Sie fur den Versand immer die Originalverpackung.
Baugruppen

Messen und Andern  Bei Messungen an elektrostatisch gefahrdeten Baugruppen sind folgende
von elektrostatisch Dinge zu beachten:

gefahrdeten » Potenzialfreie Messgeréate sind kurzzeitig zu entladen.
Baugruppen
* Verwendete Messgerate sind zu erden.

Bei Anderungen an elektrostatisch gefahrdeten Baugruppen ist darauf zu
achten, dass ein geerdeter Létkolben verwendet wird.

Achtung!

Bei Arbeiten mit und an elektrostatisch gefahrdeten Baugruppen ist auf
ausreichende Erdung des Menschen und der Arbeitsmittel zu achten.

1-2 HB97D - SM - Rev. 11/30



Handbuch VIPA System 200V

Teil 1 Grundlagen

Ubersicht

Das System 200V Das System 200V ist ein modulares, zentral wie dezentral einsetzbares

Automatisierungssystem fiir Anwendungen

im unteren und mittleren

Leistungsbereich. Die einzelnen Module werden direkt auf eine 35mm-
Tragschiene montiert und Uber Busverbinder, die vorher in die Tragschiene

eingelegt werden, gekoppelt.

Die nachfolgende Abbildung soll Ihnen den Leistungsumfang des System

200V verdeutlichen:

System 200V
|

dezentral zentral
\ ‘ \
DP 200V PC 200V SPS 200V
_ \ ‘ |
nerbus  Dovioeet  Ethermet PeCPU | || SPSCPU | S CRY
Peripherie

Dig. IN / Dig. OUT / Anal. IN / Anal. OUT / FM / CP / CM

HB97D - SM - Rev. 11/30




Teil 1 Grundlagen

Handbuch VIPA System 200V

Komponenten

Zentrales System

Dezentrales
System

Peripheriemodule

Einbindung Uber
GSD-Datei

Im System 200V stehen verschiedene SPS-CPUs zur Verfligung.
Programmiert wird in STEP"5 oder STEP"7 von Siemens.

CPUs mit integrierter Ethernetanschaltung oder mit zusétzlichen seriellen
Schnittstellen garantieren eine komfortable Integration der SPS in ein
Netzwerk oder den Anschluss von zusatzlichen Endgeréaten.

Das Anwenderprogramm wird im Flash oder einem zusatzlich steckbaren
Speichermodul gespeichert.

Bedienen/Beobachten, Steuerungsaufgaben oder andere Dateiverar-
beitungsaufgaben kénnen mit der PC-basierenden CPU 288 realisiert
werden.

Programmiert wird in C++ oder Pascal.

Die PC 288-CPU ermdglicht einen aktiven Zugriff auf den Ruckwandbus
und ist so mit allen Peripherie- und Funktionsmodulen des VIPA
System 200V als zentrale Steuerung einsetzbar.

Mit einer Zeilenanschaltung ist ein Aufbau des System 200V in bis zu 4
Zeilen maglich.

Die SPS-CPUs oder die PC-CPU bilden, in Kombination mit einem Profibus
DP-Master, die Basis fir ein Profibus-DP-Netzwerk nach DIN 19245-3. Das
DP-Netzwerk kdnnen Sie mit dem VIPA Projektiertool WinNCS bzw. mit
dem SIMATIC Manager projektieren.

Die Anbindung an weitere Feldbusgerate ermoglichen Slaves fur Interbus,
CANopen, DeviceNet, SERCOS und Ethernet.

Von VIPA erhalten Sie eine Vielzahl an Peripheriemodulen, wie z.B. fir
digitale bzw. analoge Ein-/Ausgabe, Zahlerfunktionen, Wegmessung,
Positionierung und serielle Kommunikation.

Die Peripheriemodule kénnen zentral und dezentral betrieben werden.

Die Funktionalitat aller Systemkomponenten von VIPA sind in Form von
verschiedenen GSD-Dateien verfugbar.

Da die Profibus-Schnittstelle auch softwareseitig standardisiert ist, kdnnen
wir auf diesem Weg gewahrleisten, dass uber die Einbindung einer GSD-
Datei die Funktionalitat in Verbindung mit dem Siemens SIMATIC Manager
jederzeit gegeben ist.

Fur jede Systemfamilie erhalten Sie eine GSD-Datei. Aktuelle GSD-
Dateien finden Sie unter ftp.vipa.de/support.

1-4
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Allgemeine Beschreibung System 200V

Aufbau/MalRe

Montage

Betriebssicherheit

Umgebungs-
bedingungen

Tragschiene 35mm

Peripherie-Module mit seitlich versenkbaren Beschriftungsstreifen
Male Grundgehause:

1fach breit: (HXxBXT) in mm: 76x25,4x74 in Zoll: 3x1x3

2fach breit: (HxBXT) in mm: 76x50,8x74 in Zoll: 3x2x3

Bitte beachten Sie, dass Sie Kopfmodule, wie CPUs, PC und Koppler nur
auf Steckplatz 2 bzw. 1 und 2 (wenn doppelt breit) stecken durfen.

[1] Kopfmodul, wie PC,
CPU, Buskoppler,
wenn doppelt breit

[2] Kopfmodul, wenn
einfach breit

[3] Peripheriemodule

[4] FOhrungsleisten

SM 221
DI BxDC24

Hinweis

e
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) i

Uberschritten wird!

@QE@Q@Q@Q@QD

B o,
E TRRRRRRRRRRIE
] 3
E foo oo ne

neben das Kopfmodul.

Anschluss Uber Federzugklemmen an Frontstecker, Aderquerschnitt
0,08...2,5mm’ bzw. 1,5 mm?” (18-fach Stecker)

Vollisolierung der Verdrahtung bei Modulwechsel
Potenzialtrennung aller Module zum Riickwandbus

ESD/Burst gemal IEC 61000-4-2 / IEC 61000-4-4 (bis Stufe 3)
Schockfestigkeit gemaf IEC 60068-2-6 / IEC 60068-2-27 (1G/12G)
Schutzklasse 1P20

Betriebstemperatur: O ... +60°C
Lagertemperatur: -25 ... +70°C

Relative Feuchte: 5 ... 95% ohne Betauung
Lifterloser Betrieb

HB97D - SM - Rev. 11/30 1-5

Sie kdnnen maximal 32 Module
stecken, hierbei ist zu beachten,
dass der Summenstrom von
3,5A am Rickwandbus nicht

Bitte montieren Sie Module mit
hoher Stromaufnahme direkt
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Handbuch VIPA System 200V Teil 2 Montage und Aufbaurichtlinien

Teil 2

Uberblick

Inhalt

Montage und Aufbaurichtlinien

In diesem Kapitel finden Sie alle Informationen, die fir den Aufbau und die
Verdrahtung einer Steuerung aus den Komponenten des Systems 200V
erforderlich sind.

Nachfolgend sind beschrieben:

Allgemeine Ubersicht der Komponenten
Schritte der Montage und Verdrahtung
EMV-Richtlinien zum Aufbau eines System 200V

Thema Seite
Teil 2 Montage und Aufbaurichtlinien...........cccccooviiiiiii e, 2-1
(8 o= 2ot o R 2-2
MONTAGE ...t et e e e e et e e e e e eeees 2-5
VErdraltung ......o e 2-8
EINDAUMAIE ... ..o 2-10
AufbaurichtlinieN............oii e 2-12
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Teil 2 Montage und Aufbaurichtlinien Handbuch VIPA System 200V

Ubersicht

Allgemein

Tragschienen

S
—
35 mm
£
T E
-

Die einzelnen Module werden direkt auf eine Tragschiene montiert und
Uber Rickwandbusverbinder, die vorher in die Tragschiene eingelegt
werden, gekoppelt.

Fur die Montage konnen Sie folgende 35mm-Tragschienen verwenden:

— E

—

7,5 mm

%15 mm

2

i e

Busverbinder

Fur die Kommunikation der Module untereinander wird beim System 200V
ein Ruckwandbusverbinder eingesetzt. Die Rickwandbusverbinder sind
isoliert und bei VIPA in 1-, 2-, 4- oder 8facher Breite erhaltlich.

Nachfolgend sehen Sie einen 1fach und einen 4fach Busverbinder:

Der Busverbinder wird in die Tragschiene eingelegt, bis dieser sicher
einrastet, so dass die Bus-Anschlisse aus der Tragschiene her-
ausschauen.

2-2
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Handbuch VIPA System 200V Teil 2 Montage und Aufbaurichtlinien

Montage auf Die nachfolgende Skizze zeigt einen 4fach-Busverbinder in einer Trag-
Tragschiene schiene und die Steckplatze fur die Module.

Die einzelnen Modulsteckplatze sind durch Fihrungsleisten abgegrenzt.

1 5 3 [1]  Kopfmodul, wie
1 ---------- PC, CPU, Bus-
Koppler, wenn

doppelt breit

[2] Kopfmodul
(einfach breit)

[3] Peripheriemodule

[4] Fuhrungsleisten

000000000
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000000000
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Montage unter * Verwenden Sie moglichst lange Busverbinder.

Berlcksichtigung

e« Ordnen Sie Module mit hohem Stromverbrauch direkt rechts neben
der Stromaufnahme

Ihrem Kopfmodul an. Unter ftp.vipa.de/manuals/system200v finden Sie
alle Stromaufnahmen des System 200V in einer Liste zusammen-
gefasst.
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Teil 2 Montage und Aufbaurichtlinien Handbuch VIPA System 200V

Aufbau waagrecht
bzw. senkrecht

Sie haben die Mdglichkeit das System 200V waagrecht oder senkrecht
aufzubauen. Beachten Sie bitte die hierbei zuldssigen Umgebungs-
temperaturen:

» waagrechter Aufbau: von 0 bis 60°
» senkrechter Aufbau: von O bis 40°

Der waagrechte Aufbau beginnt immer links mit einem Kopfmodul (CPU,
Buskoppler, PC); rechts daneben sind die Peripherie-Module zu stecken.

Es diurfen maximal 32 Peripherie-Module gesteckt werden.

e Header module

1/0 Periphery _>

CPU 21 SM 221 SM 221 SM 221 SM 221
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Der senkrechte Aufbau erfolgt gegen den Uhrzeigersinn um 90° gedreht.
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Handbuch VIPA System 200V

Teil 2 Montage und Aufbaurichtlinien

Montage

Bitte bei der Montage beachten!

Schalten Sie die Stromversorgung aus, bevor Sie Module stecken bzw.
abziehen!

Bitte beachten Sie, dass Sie ab der Mitte der Busschiene nach oben
einen Modul-Montageabstand von mindestens 80mm und nach unten
von 60mm einhalten.

80 mm

60 mm

AT

Eine Zeile wird immer von links nach rechts aufgebaut und beginnt
immer mit einem Kopfmodul (PC, CPU, Buskoppler).

[1] Kopfmodul, wie

PC, CPU, Bus-

Koppler, wenn

doppelt breit
[2] Kopfmodul

00000D000
opog#doaaoa
©0ooc0oooog

(einfach breit)
[3] Peripheriemodule
[4] Fuhrungsleisten

Module missen immer direkt nebeneinander gesteckt werden. Licken
zwischen den Modulen sind nicht zulassig, da ansonsten der RUck-
wandbus unterbrochen ist.

Ein Modul ist erst dann gesteckt und elektrisch verbunden, wenn es
horbar einrastet.

Steckplatze rechts nach dem letzten Modul dirfen frei bleiben.

Hinweis!
Am Ruckwandbus durfen sich maximal 32 Module befinden. Hierbei ist zu

beachten, dass der Summenstrom von 3,5A am Rickwandbus nicht tUber-
schritten wird!

HB97D - SM - Rev. 11/30
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Teil 2 Montage und Aufbaurichtlinien Handbuch VIPA System 200V

Montage Die nachfolgende Abfolge stellt die Montageschritte in der Seitenansicht
Vorgehensweise dar.
Z * Montieren Sie die Tragschiene! Bitte beachten Sie, dass Sie ab der
Mitte der Busschiene nach oben einen Modul-Montageabstand von
mindestens 80mm und nach unten von 60mm einhalten.
Wﬂﬂ

-

» Driucken Sie den Busverbinder in die Tragschiene, bis dieser sicher

— einrastet, so dass die Bus-Anschliisse aus der Tragschiene heraus-
> schauen. Sie haben nun die Grundlage zur Montage lhrer Module.

» Beginnen Sie ganz links mit dem Kopfmodul, wie CPU, PC oder Bus-
koppler und stecken Sie rechts daneben lhre Peripherie-Module.

[1] Kopfmodul, wie
PC, CPU, Bus-
Koppler, wenn
doppelt breit

[2] Kopfmodul
(einfach breit)

[3] Peripheriemodule

[4] Fuhrungsleisten

» Setzen Sie das zu steckende Modul von oben in einem Winkel von ca.
45Grad auf die Tragschiene und drehen Sie das Modul nach unten, bis
es horbar auf der Tragschiene einrastet. Nur bei eingerasteten Modulen
ist eine Verbindung zum Riickwandbus sichergestellt.

Achtung!

Module durfen nur im spannungslosen Zustand ge-
steckt bzw. gezogen werden!

Clack

2-6 HB97D - SM - Rev. 11/30



Handbuch VIPA System 200V Teil 2 Montage und Aufbaurichtlinien

Demontage Die nachfolgende Abfolge stellt die Schritte zur Demontage in der
Vorgehensweise Seitenansicht dar.

o

e Zur Demontage befindet sich am Gehduseunterteil eine gefederter
Demontageschlitz.

» Stecken Sie, wie gezeigt, einen Schraubendreher in den Demontage-
schlitz.

-
e Durch Druck des Schraubendrehers nach oben wird das Modul
! entriegelt.
! Z
-

e Ziehen Sie nun das Modul nach vorn und ziehen Sie das Modul mit einer
Drehung nach oben ab.

Achtung!

Module durfen nur im spannungslosen Zustand
gesteckt bzw. gezogen werden!

Bitte beachten Sie, dass durch die Demontage von
Modulen der Ruckwandbus an der entsprechenden
Stelle unterbrochen wird!

|
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Teil 2 Montage und Aufbaurichtlinien Handbuch VIPA System 200V

Verdrahtung

Ubersicht

Die meisten Peripherie-Module besitzen einen 10poligen bzw. 18poligen
Steckverbinder. Uber diesen Steckverbinder werden Signal- und Ver-
sorgungsleitungen mit den Modulen verbunden.

Bei der Verdrahtung werden Steckverbinder mit Federklemmtechnik
eingesetzt.

Die Verdrahtung mit Federklemmtechnik ermdéglicht einen schnellen und
einfachen Anschluss lhrer Signal- und Versorgungsleitungen.

Im Gegensatz zur Schraubverbindung, ist diese Verbindungsart
erschitterungssicher. Die Steckerbelegung der Peripherie-Module finden
Sie in der Beschreibung zu den Modulen.

Sie konnen Drahte mit einem Querschnitt von 0,08mm? bis 2,5mm? (bis
1,5mm? bei 18poligen) anschlieRen.

Folgende Abbildung zeigt ein Modul mit einem 10poligen Steckverbinder.

SM 221
Dl BxpC

xDC74Y

Pin-Nr.

Runde Offnung
fur die Drahte

Rechteckige Offnung
flr Schraubendreher

Pin-Nr.

Hinweis!
I?ie Federklemme wird zerstort, wenn Sie den Schraubendreher in die
Offnung fur die Leitungen stecken!

Driicken Sie den Schraubendreher nur in die rechteckigen Offnungen des
Steckverbinders!

2-8

HB97D - SM - Rev. 11/30



Handbuch VIPA System 200V Teil 2 Montage und Aufbaurichtlinien

Verdrahtung
Vorgehensweise

» Stecken Sie den Steckverbinder auf das Modul bis dieser horbar ein-
rastet. Dricken Sie hierzu wahrend des Steckens, wie gezeigt, die
beiden Verriegelungsklinken zusammen.

Der Steckerverbinder ist nun in einer festen Position und kann leicht
verdrahtet werden.

Die nachfolgende Abfolge stellt die Schritte der Verdrahtung in der Drauf-
sicht dar.

e« Zum Verdrahten stecken Sie, wie in der Abbildung gezeigt, einen
passenden Schraubendreher leicht schrag in die rechteckige Offnung.

« Zum Offnen der Kontaktfeder miissen Sie den Schraubendreher in die
entgegengesetzte Richtung driicken und halten.

+ Fihren Sie durch die runde Offnung Ihren abisolierten Draht ein. Sie
kénnen Drahte mit einem Querschnitt von 0,08mm?® bis 2,5mm?® (bei
& 18poligen Steckverbindern bis 1,5mm?) anschlieRen.

—>

e Durch Entfernen des Schraubendrehers wird der Draht tUber einen Fe-
derkontakt sicher mit dem Steckverbinder verbunden.

Verdrahten Sie zuerst die Versorgungsleitungen
(Spannungsversorgung) und dann die Signal-
{ leitungen (Ein- und Ausgéange)!

HB97D - SM - Rev. 11/30 2-9



Teil 2 Montage und Aufbaurichtlinien

Handbuch VIPA System 200V

Einbaumalie

Ubersicht

MalRe
Grundgehause

Montagemalie

MalRe montiert und
verdrahtet

Ein- / Ausgabe-
module

Hier finden Sie alle wichtigen MaRRe des System 200V.

1fach breit (HXBXT) in mm: 76 x 25,4 x 74
2fach breit (HXBXT) in mm: 76 x 50,8 x 74

80omm ——— ¥

e——60 mm

ATty

J

O

24 mm —¥

A\

+-—— 76mMmm —»

88 mm

ca. 110 mm

x\\\\\\\\\\\\i&
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Handbuch VIPA System 200V

Teil 2 Montage und Aufbaurichtlinien

Funktionsmodule

CPUs (hier mit
VIPA EasyConn)

89 mm

8%mm 0@

11 mm |

AN\

e 91 mm

TR

85 mm

11 mm |

le—  65mm —

NN

* 76 mm »

&\\\\\\\\\\\%

125 mm
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Teil 2 Montage und Aufbaurichtlinien Handbuch VIPA System 200V

Aufbaurichtlinien

Allgemeines

Was bedeutet
EMV?

Mdgliche
Stdreinwirkungen

Die Aufbaurichtlinien enthalten Informationen tber den storsicheren Aufbau
des System 200V. Es wird beschrieben, wie Stdrungen in Ihre Steuerung
gelangen konnen, wie die elektromagnetische Vertraglichkeit (EMV) sicher
gestellt werden kann und wie bei der Schirmung vorzugehen ist.

Unter Elektromagnetischer Vertraglichkeit (EMV) versteht man die
Fahigkeit eines elektrischen Gerates, in einer vorgegebenen elektro-
magnetischen Umgebung fehlerfrei zu funktionieren ohne vom Umfeld
beeinflusst zu werden bzw. das Umfeld in unzuldssiger Weise zu beein-
flussen.

Alle System 200V Komponenten sind fur den Einsatz in rauen Industrieum-
gebungen entwickelt und erfullen hohe Anforderungen an die EMV.
Trotzdem sollten Sie vor der Installation der Komponenten eine EMV-
Planung durchfiihren und mdogliche Stoérquellen in die Betrachtung einbe-
ziehen.

Elektromagnetische Storungen konnen sich auf unterschiedlichen Pfaden
in Ihre Steuerung einkoppeln:

* Felder

» E/A-Signalleitungen
* Bussystem

» Stromversorgung

» Schutzleitung

Je nach Ausbreitungsmedium (leitungsgebunden oder -ungebunden) und
Entfernung zur Storquelle gelangen Stérungen Uber unterschiedliche
Kopplungsmechanismen in Ihre Steuerung.

Man unterscheidet:
» galvanische Kopplung
» kapazitive Kopplung
* induktive Kopplung
» Strahlungskopplung

2-12
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Handbuch VIPA System 200V Teil 2 Montage und Aufbaurichtlinien

Grundregeln zur Haufig genlgt zur Sicherstellung der EMV das Einhalten einiger
Sicherstellung der  elementarer Regeln. Beachten Sie beim Aufbau der Steuerung deshalb die
EMV folgenden Grundregeln.

Achten sie bei der Montage Ihrer Komponenten auf eine gut
ausgefihrte flachenhafte Massung der inaktiven Metallteile.

- Stellen sie eine zentrale Verbindung zwischen der Masse und dem
Erde/Schutzleitersystem her.
- Verbinden Sie alle inaktiven Metallteile grof3flachig und impedanzarm.

- Verwenden Sie nach Mdoglichkeit keine Aluminiumteile. Aluminium
oxidiert leicht und ist fur die Massung deshalb weniger gut geeignet.

Achten Sie bei der Verdrahtung auf eine ordnungsgeméfe Leitungs-
fuhrung.

- Teilen Sie die Verkabelung in Leitungsgruppen ein (Starkstrom,
Stromversorgungs-, Signal- und Datenleitungen).

- Verlegen Sie Starkstromleitungen und Signal- bzw. Datenleitungen
immer in getrennten Kanalen oder Bindeln.

- Fuhren sie Signal- und Datenleitungen mdglichst eng an Masse-
flachen (z.B. Tragholme, Metallschienen, Schrankbleche).

Achten sie auf die einwandfreie Befestigung der Leitungsschirme.
- Datenleitungen sind geschirmt zu verlegen.

- Analogleitungen sind geschirmt zu verlegen. Bei der Ubertragung von
Signalen mit kleinen Amplituden kann das einseitige Auflegen des
Schirms vorteilhaft sein.

- Legen Sie die Leitungsschirme direkt nach dem Schrankeintritt
grof¥flachig auf eine Schirm-/Schutzleiterschiene auf und befestigen
Sie die Schirme mit Kabelschellen.

- Achten Sie darauf, dass die Schirm-/Schutzleiterschiene impedanz-
arm mit dem Schrank verbunden ist.

- Verwenden Sie fur geschirmte Datenleitungen metallische oder
metallisierte Steckergehause.

Setzen Sie in besonderen Anwendungsféllen spezielle EMV-Mal3nah-

men ein.

- Beschalten Sie alle Induktivitaten mit Loschgliedern, die von System
200V Modulen angesteuert werden.

- Benutzen Sie zur Beleuchtung von Schranken Gluhlampen und
vermeiden Sie Leuchtstofflampen.

Schaffen Sie ein einheitliches Bezugspotential und erden Sie nach

Mdglichkeit alle elektrischen Betriebsmittel.

- Achten Sie auf den gezielten Einsatz der Erdungsmal3nahmen. Das
Erden der Steuerung dient als Schutz- und Funktionsmaf3nahme.

- Verbinden Sie Anlagenteile und Schranke mit dem System 200V
sternférmig mit dem Erde/Schutzleitersystem. Sie vermeiden so die
Bildung von Erdschleifen.

- Verlegen Sie bei Potenzialdifferenzen zwischen Anlagenteilen und
Schranken ausreichend dimensionierte Potenzialausgleichsleitungen.

HB97D - SM - Rev. 11/30
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Teil 2 Montage und Aufbaurichtlinien Handbuch VIPA System 200V

Schirmung von Elektrische, magnetische oder elektromagnetische Storfelder werden durch
Leitungen eine Schirmung geschwacht; man spricht hier von einer Dampfung.

Uber die mit dem Gehéause leitend verbundene Schirmschiene werden
Storstrome auf Kabelschirme zur Erde hin abgeleitet. Hierbei ist darauf zu
achten, dass die Verbindung zum Schutzleiter impedanzarm ist, da sonst
die Storstrome selbst zur Stérquelle werden.

Bei der Schirmung von Leitungen ist folgendes zu beachten:
* Verwenden Sie mdglichst nur Leitungen mit Schirmgeflecht.
» Die Deckungsdichte des Schirmes sollte mehr als 80% betragen.

» In der Regel sollten Sie die Schirme von Leitungen immer beidseitig
auflegen. Nur durch den beidseitigen Anschluss der Schirme erreichen
Sie eine gute Stérunterdriickung im héheren Frequenzbereich.

Nur im Ausnahmefall kann der Schirm auch einseitig aufgelegt werden.
Dann erreichen Sie jedoch nur eine Dampfung der niedrigen Fre-
guenzen. Eine einseitige Schirmanbindung kann giinstiger sein, wenn:

- die Verlegung einer Potenzialausgleichsleitung nicht durchgefihrt
werden kann.

- Analogsignale (einige mV bzw. pA) Ubertragen werden.

- Folienschirme (statische Schirme) verwendet werden.

* Benutzen Sie bei Datenleitungen fur serielle Kopplungen immer
metallische oder metallisierte Stecker. Befestigen Sie den Schirm der
Datenleitung am Steckergehduse. Schirm nicht auf den PIN 1 der
Steckerleiste auflegen!

» Bei stationarem Betrieb ist es empfehlenswert, das geschirmte Kabel
unterbrechungsfrei abzuisolieren und auf die Schirm-/Schutzleiter-
schiene aufzulegen.

* Benutzen Sie zur Befestigung der Schirmgeflechte Kabelschellen aus
Metall. Die Schellen miussen den Schirm grof3flachig umschlie3en und
guten Kontakt austiben.

» Legen Sie den Schirm direkt nach Eintritt der Leitung in den Schrank auf
eine Schirmschiene auf. Flhren Sie den Schirm bis zum System 200V
Modul weiter, legen Sie ihn dort jedoch nicht erneut auf!

Bitte bei der Montage beachten!

Bei Potenzialdifferenzen zwischen den Erdungspunkten kann tber den
beidseitig angeschlossenen Schirm ein Ausgleichsstrom fliel3en.

Abhilfe: Potenzialausgleichsleitung
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Teil 3 Digitale Eingabe-Module

Uberblick Inhalt dieses Kapitels ist der Aufbau und die Funktionsweise der Digitalen
Eingabe-Module von VIPA.

Inhalt Thema Seite
Teil 3 Digitale Eingabe-Module..............ooviiiiiiiiiii, 3-1
SYStEMUDEISICAL. ... 3-2
221-1BFO0 - DI 8XDC 24V.....ooiiiiiiiiiiiiiiiiee et 3-4
221-1BF10 - DI 8XDC 24V 0,2MS ....cciiiiiiiiieee et 3-6
221-1BF20 - DIa 8XDC 24V ......coiiiiiiiiiiiiiie et 3-8
221-1BF21 - DIa 8XDC 24V 0,2MS ....ciiiiiiieeeeaiiiiieee e 3-10
221-1BF30 - DI 8XDC 24V - ECO....coiiiiiiiiiei e 3-12
221-1BF40 - DIa 8XDC 24V 0,2MS ...cciiiiiieieeeaiiiiieee e 3-14
221-1BF50 - DI 8XDC 24V NPN ....cooiiiiiiiiiiieiiiiiee e 3-16
221-1FDO0O - DI 4XAC/DC 90...230V......cuiiiiiiieeiiiiiiiieee e 3-18
221-1FF20 - DI 8XAC/DC 60...230V .......cuviiiiieeiiiiiiiiieee e 3-20
221-1FF30 - DI 8XAC/DC 24...48V ... 3-22
221-1FF40 - DI BXAC 240V .....oiiiiiiiiiiiiiieieee et 3-24
221-1FF50 - DI 8XAC/DC 180...265V ......cutiiiieeiiiiiiiiiieee e 3-26
221-1BHOO - DI 16XDC 24V Mit UB4AX.......ccviiiiiiiiiiiiiieiiiiiiiiiecee e 3-28
221-1BH10 - DI 216XDC 24V ....cooiiiiiiiiiiiieeae et 3-30
221-1BH20 - DI 16XDC 24V/LC.....ccoiiiiiiiiiiie e 3-32
221-1BH30 - DI 16XDC 24V - ECO ....ueiiiiiiiieeeeiiiiieee e 3-42
221-1BH50 - DI 16XDC 24V NPN Mit UB4X ....coooviiiiiiiiiiiiiiiiiieeees 3-44
221-1BH51 - DI 16XDC 24V NPN ..ottt 3-46
221-2BL10 - DI 32XDC 24V .....ooiiiiiiiiiiiieieeee et 3-48
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Teil 3 Digitale Eingabe-Module

Handbuch VIPA System 200V

Systemubersicht

Eingabe-Module
SM 221

SM 221
DI 8xDC24V

SM221 | 4
DI 8xDC24V Jd
{
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VIPA 221-1FF20
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Eingabe-Module
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IPA 221-1FDOO

SM 221
DI 8XAC/DC. 265V
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Typ Bestellnummer Seite
DI 8xDC 24V VIPA 221-1BF00 3-4

DI 8xDC 24V 0,2ms VIPA 221-1BF10 3-6

Dla 8xDC 24V VIPA 221-1BF20 3-8

Dla 8xDC 24V 0,2ms VIPA 221-1BF21 3-10
DI 8xDC 24V - ECO VIPA 221-1BF30 3-12
DI 8xDC 24V 0,2ms VIPA 221-1BF40 3-14
DI 8xDC 24V NPN VIPA 221-1BF50 3-16
DI 4xAC/DC 90...230V VIPA 221-1FD00 3-18
DI 8xAC/DC 60...230V VIPA 221-1FF20 3-20
DI 8xAC/DC 24...48V VIPA 221-1FF30 3-22
DI 8xAC 240V VIPA 221-1FF40 3-24
DI 8xAC/DC 180...265V VIPA 221-1FF50 3-26

3-2

HB97D - SM - Rev. 11/30




Handbuch VIPA System 200V

Teil 3 Digitale Eingabe-Module

Fortsetzung
Eingabe-Module
SM 221

DI 16xDC24V
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DI 16xDC24V
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Bestelldaten Typ Bestellnummer Seite
Eingabe-Module DI 16xDC 24V mit UB4x VIPA 221-1BH00 3-28

DI 16xDC 24V VIPA 221-1BH10 3-30

DI 16xDC 24V/1C VIPA 221-1BH20 3-32

DI 16xDC 24V - ECO VIPA 221-1BH30 3-42

DI 16xDC 24V NPN mit UB4x VIPA 221-1BH50 3-44

DI 16xDC 24V NPN VIPA 221-1BH51 3-46

DI 32xDC 24V VIPA 221-2BL10 3-48
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Teil 3 Digitale Eingabe-Module Handbuch VIPA System 200V

221-1BFO0O - DI 8xDC 24V

Bestelldaten DI 8xDC 24V VIPA 221-1BF00

Beschreibung Das digitale Eingabe-Modul erfasst die bindren Steuersignale aus der
Prozessebene und transportiert sie galvanisch getrennt zum Uberge-
ordneten Bussystem. Es hat 8 Kandle, die ihren Zustand durch Leucht-
dioden anzeigen.

Eigenschaften 8 Eingange, potenzialgetrennt zum Rickwandbus
* Eingangs-Nennspannung DC 24V

» Geeignet fur Schalter und Naherungsschalter

» Statusanzeige der Kanéle durch LED

Aufbau [1] Beschriftungsstreifen fur

Modulbezeichnung

[2] Beschriftungsstreifen fur Bit-
Adresse mit Beschreibung

[3] LED-Statusanzeige
[4] Steckerleiste

Statusanzeige
Steckerbelegung

LED Beschreibung Pin Belegung
.0....7 LEDs (grun) SM 221 1 nicht belegt
DI 8xDC24V
E+0.0 bis E+0.7 | , 2 Eingang E+0.0
ab ca. 15V wird das i (VL o 3 Eingang E+0.1
Signal "1" erkannt und die ™ :'2 0 |2 4 Eingang E+0.2
Hal e |F s
entsprechende LED =W val ¥ 5 Eingang E+0.3
angesteuert - _
B S (WA 6 Eingang E+0.4
:': A 7  Eingang E+0.5
. Z ; 8 Eingang E+0.6
L | 7[Ca | o 9 Eingang E+0.7
L | || jo 10 Masse

WX
NN

VIPA 221-1BF00
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Handbuch VIPA System 200V

Teil 3 Digitale Eingabe-Module

Anschlussbild und
Prinzipschaltbild

Technische Daten

Anschlussbild

=

2

Prinzipschaltbild

Eingabe-Modul

LED

Optokoppler XZ& N DC 24V

{T 24V DC

V-Bus

)&XZ

T il

Mintern

Elektrische Daten

VIPA 221-1BF00

Anzahl der Eingange
Nenneingangsspannung
Signalspannung "0"
Signalspannung "1"

Eingangsfilter Zeitverzégerung
Eingangsstrom
Spannungsversorgung
Stromaufnahme Uber Riickwandbus
Potenzialtrennung

Statusanzeige

8

DC 24V (20,4 ... 28,8V)

0..5V

15 ... 28,8V

3ms

typ. 7mA

DC 5V uber Ruckwandbus

25mA

500Veff (Feldspannung zum Bus)
Uber LEDs auf der Frontseite

Programmierdaten

Eingabedaten
Ausgabedaten
Parameterdaten
Diagnosedaten

1Byte

MalRe und Gewicht

Abmessungen (BxHXT) in mm

Gewicht

25,4xX76x88

50g

HB97D - SM - Rev. 11/30
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Teil 3 Digitale Eingabe-Module Handbuch VIPA System 200V

221-1BF10 - DI 8xDC 24V 0,2ms

Bestelldaten DI 8xDC 24V 0,2ms VIPA 221-1BF10

Beschreibung Das digitale Eingabe-Modul erfasst die bindren Steuersignale aus der
Prozessebene und transportiert sie galvanisch getrennt zum Uberge-
ordneten Bussystem. Es hat 8 Kandle, die ihren Zustand durch Leucht-
dioden anzeigen.

Eigenschaften 8 Eingange, potenzialgetrennt zum Rickwandbus
* Verzdgerungszeit 0,2ms

» Eingangs-Nennspannung DC 24V

* Geeignet fur Schalter und Néaherungsschalter

» Statusanzeige der Kanéle durch LED

Aufbau [1] Beschriftungsstreifen fur

Modulbezeichnung

[2] Beschriftungsstreifen fur Bit-
Adresse mit Beschreibung

[3] LED-Statusanzeige
[4] Steckerleiste

Statusanzeige
Steckerbelegung

LED Beschreibung Pin Belegung
.0....7 LEDs (grun) SM 221 1 nicht belegt
DI 8xDC24V 0,2ms
E+0.0 bis E+0.7 B 2 Eingang E+0.0
ab ca. 15V wird das - 1 3 Eingang E+0.1
Signal "1" erkannt und die ™ :'(1) 2 4 Eingang E+0.2
P 3
entsprechende LED -, ) 5 Eingang E+0.3
angesteuert - _
- 43 5 6 Eingang E+0.4
:"5‘ 6 7 Eingang E+0.5
L 7 .
s 8 8 Eingang E+0.6
Le |7 9 9 Eingang E+0.7
] 10 10 Masse
VIPA 221-1BF10
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Handbuch VIPA System 200V

Teil 3 Digitale Eingabe-Module

Anschlussbild und
Prinzipschaltbild

Technische Daten

Anschlussbild

[y

Prinzipschaltbild

Eingabe-Modul

LED

Optokoppler XZ& ZX

DC 24V

24V DC

[

V-Bus

)&XZ

T T

Mintern

Elektrische Daten

VIPA 221-1BF10

Anzahl der Eingange
Nenneingangsspannung
Signalspannung "0"
Signalspannung "1"

Eingangsfilter Zeitverzégerung
Eingangsstrom
Spannungsversorgung
Stromaufnahme Uber Riickwandbus
Potenzialtrennung

Statusanzeige

8

DC 24V (20,4 ... 28,8V)

0..5V

15 ... 28,8V

0,2ms

typ. 7mA

DC 5V uber Ruckwandbus

25mA

500Veff (Feldspannung zum Bus)
Uber LEDs auf der Frontseite

Programmierdaten

Eingabedaten
Ausgabedaten
Parameterdaten
Diagnosedaten

1Byte

MalRe und Gewicht

Abmessungen (BxHXT) in mm
Gewicht

25,4x76x88
50g

HB97D - SM - Rev. 11/30
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Teil 3 Digitale Eingabe-Module

Handbuch VIPA System 200V

221-1BF20 - Dla 8xDC 24V

Bestelldaten Dla 8xDC 24V

VIPA 221-1BF20

Beschreibung Das digitale Alarmeingabe-Modul erfasst die binaren Steuersignale aus der
Prozessebene und transportiert sie galvanisch getrennt zum Uberge-
ordneten Bussystem.

Alle Eingénge sind alarmféhig. Mit steigender Flanke des Eingangs wird
der Alarm aktiviert. Durch den Alarm wird der OB 40 in der CPU aufge-
rufen. Ist dieser OB nicht vorhanden, wird der OB 85 aufgerufen. Ist dieser
OB ebenfalls nicht programmiert, so geht die CPU in STOP.

Das Modul hat 8 Kanéle, die ihren Zustand durch Leuchtdioden anzeigen.

Eigenschaften

8 Alarmeingange, potenzialgetrennt zum Riuckwandbus
» Eingangs-Nennspannung DC 24V

» Geeignet fur Signale, die schnell ausgewertet werden muissen

(Schalter und Naherungsschalter)

» Statusanzeige der Kanale durch LED

Aufbau

Statusanzeige
Steckerbelegung

LED Beschreibung

.0....7 LEDs (griin)
E+0.0 bis E+0.7
ab ca. 15V wird das
Signal "1" erkannt und die

entsprechende LED
angesteuert

[1]
[2]

[3]
[4]

SM 221
Dla 8xDC24V

© 0 N O g bd W NP

Yoo s o
SN INNNENENN

S

w|x
SN

<
T
>
N
N
[t
=
@®™
2
N
(=]

Beschriftungsstreifen fur
Modulbezeichnung

Beschriftungsstreifen fur Bit-
Adresse mit Beschreibung

LED-Statusanzeige
Steckerleiste

Pin Belegung

nicht belegt
Eingang E+0.0
Eingang E+0.1
Eingang E+0.2
Eingang E+0.3
Eingang E+0.4
Eingang E+0.5
Eingang E+0.6
Eingang E+0.7
Masse

© 0O ~NO Ol WDN P

[EnY
o
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Handbuch VIPA System 200V

Teil 3 Digitale Eingabe-Module

Anschlussbild und

Prinzipschaltbild

Technische Daten

Anschlussbild

[y

Prinzipschaltbild

2 Eingabe-Modul

LED

Optokoppler XZ& N DC 24V

% 24V DC

V-Bus

)&XZ

T T

Mintern

10 M

Hinweis!

Das Modul kdnnen Sie ab folgenden CPU-Firmware-Versionen im System

200V einsetzen:

CPU 21x:
CPU 24x:

Version 2.2.1
Version 3.0.6

Der Einsatz unter alteren Firmware-Versionen fiihrt zu Fehlermeldungen

und die CPU geht in STOP!

Elektrische Daten

VIPA 221-1BF20

Anzahl der Alarmeingange
Nenneingangsspannung
Signhalspannung "0"
Signalspannung "1"

Eingangsfilter Zeitverzégerung
Eingangsstrom
Spannungsversorgung
Stromaufnahme Uber Rickwandbus
Potenzialtrennung

Statusanzeige

8

DC 24V (20,4 ... 28,8V)

0..5V

15 ... 28,8V

3ms

typ. 7mA

DC 5V uber Ruckwandbus

25mA

500Veff (Feldspannung zum Bus)
Uber LEDs auf der Frontseite

Programmierdaten

Eingabedaten
Ausgabedaten
Parameterdaten
Diagnosedaten

1Byte

MalRe und Gewicht

Abmessungen (BXHXT) in mm
Gewicht

25,4xX76x88
50g

HB97D - SM - Rev. 11/30

3-9




Teil 3 Digitale Eingabe-Module Handbuch VIPA System 200V

221-1BF21 - Dla 8xDC 24V 0,2ms

Bestelldaten Dla 8xDC 24V 0,2ms VIPA 221-1BF21

Beschreibung Das digitale Alarmeingabe-Modul erfasst die binaren Steuersignale aus der
Prozessebene und transportiert sie galvanisch getrennt zum Uberge-
ordneten Bussystem.

Alle Eingénge sind alarmféhig. Mit steigender Flanke des Eingangs wird
der Alarm aktiviert. Durch den Alarm wird der OB 40 in der CPU aufge-
rufen. Ist dieser OB nicht vorhanden, wird der OB 85 aufgerufen. Ist dieser
OB ebenfalls nicht programmiert, so geht die CPU in STOP.

Das Modul hat 8 Kanéle, die ihren Zustand durch Leuchtdioden anzeigen.

Eigenschaften 8 Alarmeingange, potenzialgetrennt zum Ruckwandbus
» Eingangs-Nennspannung DC 24V

» Geeignet fur Signale, die schnell ausgewertet werden muissen
(Schalter und Naherungsschalter),
Verzdgerungszeit 0,2ms

» Statusanzeige der Kanale durch LED

Aufbau [1] Beschriftungsstreifen fur

Modulbezeichnung

[2] Beschriftungsstreifen fur Bit-
Adresse mit Beschreibung

[3] LED-Statusanzeige
[4] Steckerleiste

Statusanzeige
Steckerbelegung

LED Beschreibung Pin Belegung
SM 221
Dla 8xDC24V
.0....7 LEDs (griin) I 1 nicht belegt
E+0.0 bis E+0.7 L IH, Z ; 2 Eingang E+0.0
ab ca. 15V wird das Halle ]l |z 3 Eingang E+0.1
Signal "1" erkannt und die H2|le ] |a 4 Eingang E+0.2
entsprechende LED o IE3 e | s 5 Eingang E+0.3
angesteuert al(g | e ! gang :
sl(g |l |7 6 Eingang E+0.4
Hel(.@ | |8 7 Eingang E+0.5
el =i Z Iz 8 Eingang E+0.6
- 9 Eingang E+0.7
;%%
VIPA 221-1BF21 10 Masse
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Handbuch VIPA System 200V

Teil 3 Digitale Eingabe-Module

Anschlussbild und

Prinzipschaltbild

Technische Daten

Anschlussbild

[y

Prinzipschaltbild

2 Eingabe-Modul

Optokoppler XZ&

LED

N

X DC 24V

: @24V DC

V-Bus

)&XZ

T T

Mintern

10 M

Hinweis!

Das Modul kénnen Sie ab folgenden CPU-Firmware-Versionen im System

200V einsetzen:

CPU 21x:
CPU 24x:

Version 2.2.1
Version 3.0.6

Der Einsatz unter alteren Firmware-Versionen fiihrt zu Fehlermeldungen

und die CPU geht in STOP!

Elektrische Daten

VIPA 221-1BF21

Anzahl der Alarmeingange
Nenneingangsspannung
Signalspannung "0"
Signalspannung "1"

Eingangsfilter Zeitverzogerung
Eingangsstrom
Spannungsversorgung
Stromaufnahme Utber Riuckwandbus
Potenzialtrennung

Statusanzeige

8

DC 24V (20,4 ... 28,8V)

0..5V

15 ... 28,8V

0,2ms

typ. 7TmA

DC 5V uber Rickwandbus

25mA

500Veff (Feldspannung zum Bus)
Uber LEDs auf der Frontseite

Programmierdaten

Eingabedaten
Ausgabedaten
Parameterdaten
Diagnosedaten

1Byte

MafRe und Gewicht

Abmessungen (BxHXT) in mm
Gewicht

25,4x76x88
50g

HB97D - SM - Rev. 11/30
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Teil 3 Digitale Eingabe-Module Handbuch VIPA System 200V

221-1BF30 - DI 8xDC 24V - ECO

Bestelldaten DI 8xDC 24V VIPA 221-1BF30

Beschreibung Das digitale Eingabe-Modul erfasst die bindren Steuersignale aus der
Prozessebene und transportiert sie galvanisch getrennt zum Uberge-
ordneten Bussystem. Es hat 8 Kandle, die ihren Zustand durch Leucht-
dioden anzeigen.

Eigenschaften 8 Eingange, potenzialgetrennt zum Rickwandbus
* Eingangs-Nennspannung DC 24V

» Geeignet fur Schalter und Naherungsschalter

» Statusanzeige der Kanéle durch LED

Aufbau [1] Beschriftungsstreifen fur

Modulbezeichnung

[2] Beschriftungsstreifen fur Bit-
Adresse mit Beschreibung

[3] LED-Statusanzeige
[4] Steckerleiste

Statusanzeige
Steckerbelegung

LED Beschreibung Pin Belegung
.0....7 LEDs (gruin) SM 221 1 nicht belegt
DI 8xDC24V
E+0.0 bis E+0.7 | 2 Eingang E+0.0
ab ca. 15V wird das Y (VAI S o 3 Eingang E+0.1
Signal "1" erkannt und die ™ :'2 g | |2 4 Eingang E+0.2
(e || |3
entsprechende LED s vl h 5 Eingang E+0.3
angesteuert - _
o H3le 5 6 Eingang E+0.4
:';1' Z 6 7 Eingang E+0.5
L 7 .
6|l g 8 8 E!ngang E+0.6
= w7 9 9 Eingang E+0.7
L@ |F jio 10 Masse

w|x
N}

)
VIPA 221-1BF30
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Handbuch VIPA System 200V

Teil 3 Digitale Eingabe-Module

Anschlussbild und
Prinzipschaltbild

Technische Daten

Anschlussbild

=

2

Prinzipschaltbild

Eingabe-Modul

LED

Optokoppler XZ&

N

X DC 24V

{T 24V DC

V-Bus

)&XZ

T il

Mintern

Elektrische Daten

VIPA 221-1BF30

Anzahl der Eingange
Nenneingangsspannung
Signalspannung "0"
Signalspannung "1"

Eingangsfilter Zeitverzégerung
Eingangsstrom
Spannungsversorgung
Stromaufnahme Uber Riickwandbus
Potenzialtrennung

Statusanzeige

8

DC 24V (20,4 ... 28,8V)

0..5V

15 ... 28,8V

3ms

typ. 7mA

DC 5V uber Ruckwandbus

25mA

500Veff (Feldspannung zum Bus)
Uber LEDs auf der Frontseite

Programmierdaten

Eingabedaten
Ausgabedaten
Parameterdaten
Diagnosedaten

1Byte

MalRe und Gewicht

Abmessungen (BxHXT) in mm

Gewicht

25,4xX76x88

50g

HB97D - SM - Rev. 11/30
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Teil 3 Digitale Eingabe-Module Handbuch VIPA System 200V

221-1BF40 - DI 8xDC 24V 0,2ms

Bestelldaten

Beschreibung

Eigenschaften

Aufbau

Statusanzeige

Steckerbelegung

DI 8xDC 24V 0,2ms VIPA 221-1BF40

Das digitale Eingabe-Modul erfasst die bindren Steuersignale aus der
Prozessebene und transportiert sie galvanisch getrennt zum Uberge-
ordneten Bussystem. Dieses Modul eignet sich ausschlieBlich fur den
zentralen Einsatz in Verbindung mit einer CPU. Hierbei werden steigende
Flanken von Eingangsimpulsen ab einer Dauer > 0,2ms im Modul erfasst
und gespeichert.

Im Zykluskontrollpunkt Gbertragt die CPU automatisch die Zustands-
informationen in das Prozessabbild und l6scht diese wieder im Modul.

Da die Zustandsinformationen Uber einen Zyklus bestehen bleiben,
mussen Sie die Informationen zyklisch weiterverarbeiten. Legen Sie bei der
Projektierung immer das Modul auf eine Adresse, welche sich innerhalb
des Prozessabbilds befindet.

Das Modul hat 8 Eingangskanéle. Der Zustand der Eingangssignale wird
Uber die Leuchtdioden angezeigt.

8 Eingange, potenzialgetrennt zum Rickwandbus
» Eingangs-Nennspannung DC 24V

» Geeignet fur schnelle, kurze Signale (Impulse)

» Statusanzeige der Eingangssignale durch LED

[1] Beschriftungsstreifen fur
Modulbezeichnung

[2] Beschriftungsstreifen fur Bit-
Adresse mit Beschreibung

[3] LED-Statusanzeige
[4] Steckerleiste

LED Beschreibung Pin Belegung
SM 221
DI 8xDC24V 0.2ms
.0....7 LEDs (griun) n : 1 nicht belegt
E+0.0 bis E+0.7 =P Z ! 2 Eingang E+0.0
ab ca. 15V wird das Calla 1 s 3 Eingang E+0.1
Signal "1" erkannt und die D2l g ] |a 4 Eingang E+0.2
entsprechende LED o E3|le | s 5 Eingana E+0.3
angesteuert Dallg 1 e ! gang :
sl |l |7 6 Eingang E+0.4
6|l || |8 7 Eingang E+0.5
| Z I?) 8  Eingang E+0.6
- 9 Eingang E+0.7
;(4‘72‘
VIPA 221-1BF40 10 Masse
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Handbuch VIPA System 200V

Teil 3 Digitale Eingabe-Module

Anschlussbild und

Prinzipschaltbild

Technische Daten

Anschlussbild

[y

Prinzipschaltbild

2 Eingabe-Modul

Flip Flop

LED

— | OuUT

"1
IN J Optokoppler XZ& ZX DC 24V

A CLRCLK*
| {—DZWDC V-Bus Read%J >$§Z

T T

Mintern

Hinweis!

Systembedingt ist das Modul ausschlie3lich in einem zentralen System
einzusetzen! Legen Sie bei der Projektierung immer das Modul auf eine
Adresse, welche sich innerhalb des Prozessabbilds befindet.

Elektrische Daten

VIPA 221-1BF40

Anzahl der Alarmeingange
Nenneingangsspannung
Signalspannung "0"
Signalspannung "1"

Eingangsfilter Zeitverzégerung
Eingangsstrom
Spannungsversorgung
Stromaufnahme Uber Rickwandbus
Potenzialtrennung

Statusanzeige

8

DC 24V (20,4 ... 28,8V)

0..5V

15 ... 28,8V

0,2ms

typ. 7mA

DC 5V uber Ruckwandbus

25mA

500Veff (Feldspannung zum Bus)
Uber LEDs auf der Frontseite

Programmierdaten

Eingabedaten
Ausgabedaten
Parameterdaten
Diagnosedaten

1Byte

MalRe und Gewicht

Abmessungen (BXHXT) in mm
Gewicht

25,4xX76x88
50g

HB97D - SM - Rev. 11/30
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Teil 3 Digitale Eingabe-Module Handbuch VIPA System 200V

221-1BF50 - DI 8xDC 24V NPN

Bestelldaten DI 8xDC 24V NPN VIPA 221-1BF50

Beschreibung Das digitale Eingabe-Modul erfasst die bindren Steuersignale aus der
Prozessebene und transportiert sie galvanisch getrennt zum Uberge-
ordneten Bussystem. Es hat 8 Kandle, die ihren Zustand durch Leucht-
dioden anzeigen. Ein Eingang wird aktiviert, sobald er auf Masse
geschaltet wird.

Eigenschaften 8 Eingange, potenzialgetrennt zum Rickwandbus

* m-lesend (Signal "1" bei auf Eingang geschalteter Masse)
» Eingangs-Nennspannung DC 24V

* Geeignet fur Schalter und Néaherungsschalter

» Statusanzeige der Kanéle durch LED

Aufbau [1] Beschriftungsstreifen fur

Modulbezeichnung

[2] Beschriftungsstreifen fur Bit-
Adresse mit Beschreibung

[3] LED-Statusanzeige
[4] Steckerleiste

Statusanzeige
Steckerbelegung

LED Beschreibung Pin Belegung
.0....7 LEDs (griin) SM 221 1 +DC 24V
DI 8xDC24V
E+0.0 bis E+0.7 - ) 2 Eingang E+0.0
sobald ein Eingang auf i VA 3 Eingang E+0.1
Masse liegt wird das ~ :'2 AN 4  Eingang E+0.2
Signal "1" erkannt und die il VS| B :
entsprechende LED (L ° E,ngang E+0.3
angesteuert I S N 6 Eingang E+0.4
:': Z 6 7 Eingang E+0.5
. 7 .
Heltz 1l s 8 E!ngang E+0.6
> 071z 1 e 9 Eingang E+0.7
L (@ || fio 10 reserviert
\iIAPA 221-1BF50
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Handbuch VIPA System 200V Teil 3 Digitale Eingabe-Module

Anschlussbild und  Anschlussbild Prinzipschaltbild
Prinzipschaltbild 1
2 - Eingabe-Modul
s m i e na
4 Optokoppler LEDZX/} N B DC 24V
I O I *
6 | 6 24V DC V-Bus > & ZX
r_— il
Mintern
8~
9
0 M
Technische Daten Elektrische Daten VIPA 221-1BF50
Anzahl der Eingange 8
Nenneingangsspannung DC 24V (20,4 ... 28,8V)
Spannungsversorgung DC 5V uber Ruckwandbus
Stromaufnahme Utber Ruckwandbus 10mA
Verlustleistung 1,5W
Isolation gepruft mit DC 500V
Potenzialtrennung
- zwischen Kanélen und Bus ja
- zwischen den Kanélen nein
Leitungslange
- geschirmt 1000m
- ungeschirmt 600m
Anz. gleichz. ansteuerb. Eingange
- waagerechter Aufbau bis 60°C 8
- senkrechter Aufbau bis 40°C 8
Statusanzeige Uber LEDs auf der Frontseite
Daten zur Auswahl eines Gebers
Eingangsspannung
- Nennwert DC 24V (20,4 ... 28,8V)
- fur Signal "1" 0..5v"
- fur Signal "0" 15 ...28,8V "
Eingangsstrom
- fur Signal "1" 7mA
Eingangsfilter Zeitverzégerung 3ms
Anschluss von 2-Draht-Beros maglich
- zul. Ruhestrom max. 1,5mA
Programmierdaten
Eingabedaten 1Byte
Ausgabedaten -
Parameterdaten -
Diagnosedaten -
MafR3e und Gewicht
Abmessungen (BXHXT) in mm 25,4x76x88
Gewicht 509

b Bezugspotenzial ist Masse von DC 24V.
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Teil 3 Digitale Eingabe-Module

Handbuch VIPA System 200V

221-1FD0O0 - DI 4xAC/DC 90...230V

Bestelldaten

Beschreibung

DI 4xAC/DC 90...230V

VIPA 221-1FD00

Das digitale Eingabe-Modul erfasst die bindren Steuersignale aus der
Prozessebene und transportiert sie galvanisch getrennt zum Uberge-

ordneten Bussystem.

Es hat 4 Kanale, die ihren Zustand durch Leuchtdioden anzeigen.

Eigenschaften * 4 Eingange, zum Rickwandbus und untereinander potenzialgetrennt
» Statusanzeige der Kanéle durch LED
» Eingangs-Nennspannung AC/DC 90 ... 230V

Aufbau

Statusanzeige
Steckerbelegung

LED

w Nk o

Beschreibung

LEDs (griin)

E+0.0 bis E+0.3

ab ca. DC 80V bzw. AC
65V (50Hz) wird das
Signal "1" erkannt und
die entsprechende LED
angesteuert

w|x
[N)

[1]
[2]

[3]
[4]

SM 221
DI 4xAC/DC..230V

© 00 N O g b WDN PP

DRV R] R RND] RN DR

S

4
VIPA 221-1FD00

Beschriftungsstreifen fur
Modulbezeichnung

Beschriftungsstreifen fur Bit-
Adresse mit Beschreibung

LED-Statusanzeige
Steckerleiste

Pin Belegung

nicht belegt

E+0.0

Neutralleiter E+0.0
E+0.1

Neutralleiter E+0.1
E+0.2

Neutralleiter E+0.2
E+0.3

Neutralleiter E+0.3
nicht belegt

© 0 ~NO Ol ~ WDN P

[ =Y
o

3-18
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Handbuch VIPA System 200V

Teil 3 Digitale Eingabe-Module

Anschlussbild und
Prinzipschaltbild

Technische Daten

Anschlussbild
1

Prinzipschaltbild

Eingabe-Modul

2

; &

Optokoppler

V-Bus

il

> &N/ /N Lep

@ AC/DC 90 ... 230V

®
] @ Mintern
®

10

Elektrische Daten

VIPA 221-1FD00

Anzahl der Eingange
Nenneingangsspannung
Signalspannung "0"
Signhalspannung "1"
Eingangsfilter Zeitverzégerung
Frequenz der Eingangsspannung
Eingangswiderstand
Spannungsversorgung
Stromaufnahme tber Ruckwandbus
Potenzialtrennung

Statusanzeige

4
AC/DC 90 ... 230V

AC/DCO ... 35V

AC/DC 90 ... 230V

25ms

50 ... 60Hz

136kQ

DC 5V uber Rickwandbus

40mA

500Veff (Feldspannung zum Bus)
Uber LEDs auf der Frontseite

Programmierdaten

Eingabedaten
Ausgabedaten
Parameterdaten
Diagnosedaten

1Byte (Bit O ... Bit 3)

MafRe und Gewicht

Abmessungen (BxHXT) in mm
Gewicht

25,4x76x88
50g

HB97D - SM - Rev. 11/30
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Teil 3 Digitale Eingabe-Module Handbuch VIPA System 200V

221-1FF20 - DI 8xAC/DC 60...230V

Bestelldaten DI 8xAC/DC 60...230V VIPA 221-1FF20

Beschreibung Das digitale Eingabe-Modul erfasst die bindren Steuersignale aus der
Prozessebene und transportiert sie galvanisch getrennt zum Uberge-
ordneten Bussystem.

Es hat 8 Kanale, die ihren Zustand durch Leuchtdioden anzeigen.

Eigenschaften » 8 Eingange, zum Rickwandbus potenzialgetrennt
» Eingangs-Nennspannung AC/DC 60 ... 230V
e Statusanzeige der Kanéle durch LED

Aufbau [1] Beschriftungsstreifen fur

Modulbezeichnung

[2] Beschriftungsstreifen fur Bit-
Adresse mit Beschreibung

[3] LED-Statusanzeige
[4] Steckerleiste

Statusanzeige
Steckerbelegung

LED Beschreibung Pin Belegung
.0....7 LEDs (grun) SM 221 1 nicht belegt
DI 8xAC/DC..230V
E+0.0 bis E+0.7 - , 2 Eingang E+0.0
ab ca. DC 55V bzw. AC | VS 8 3 Eingang E+0.1
45V (50Hz) wird das ~ :"i 9 |12 4 Eingang E+0.2
Signal "1" erkannt und die VS :
entsprechende LED g VAR ° E!ngang E+0.3
angesteuert I A (- 6 Eingang E+0.4
:': & |16 7 Eingang E+0.5
E:G Z ; 8 Eingang E+0.6
= D71 | o 9 Eingang E+0.7
LINIG @ |1 g 10 Neutralleiter
;(4'%
VIPA 221-1FF20
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Handbuch VIPA System 200V

Teil 3 Digitale Eingabe-Module

Anschlussbild und
Prinzipschaltbild

Technische Daten

Anschlussbild

Prinzipschaltbild

Eingabe-Modul

Optokoppler

1

AC/DC 60 ... 230V

| @ AC/DC 60...230v V-Bus

)&XZ /N LD

- T

Mintern

Elektrische Daten

VIPA 221-1FF20

Anzahl der Eingange
Nenneingangsspannung
Signalspannung "0"
Signalspannung "1"
Eingangsfilter Zeitverzogerung
Frequenz der Eingangsspannung
Eingangswiderstand
Spannungsversorgung
Stromaufnahme Uber Rickwandbus
Potenzialtrennung

Statusanzeige

8

AC/DC 60 ... 230V

AC/DCO ... 35V

AC/DC 60 ... 230V

25ms

50 ... 60Hz

136kQ

DC 5V uber Ruckwandbus
60mA

500Veff (Feldspannung zum Bus)
Uber LEDs auf der Frontseite

Programmierdaten

Eingabedaten
Ausgabedaten
Parameterdaten
Diagnosedaten

1Byte

MalR3e und Gewicht

Abmessungen (BxHXT) in mm
Gewicht

25,4xX76x88
50g

HB97D - SM - Rev. 11/30
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Teil 3 Digitale Eingabe-Module Handbuch VIPA System 200V

221-1FF30 - DI 8xAC/DC 24...48V

Bestelldaten DI 8xAC/DC 24...48V VIPA 221-1FF30

Beschreibung Das digitale Eingabe-Modul erfasst die bindren Steuersignale aus der
Prozessebene und transportiert sie galvanisch getrennt zum Uberge-
ordneten Bussystem.

Es hat 8 Kanale, die ihren Zustand durch Leuchtdioden anzeigen.

Eigenschaften » 8 Eingange, potenzialgetrennt zum Ruckwandbus
» Eingangs-Nennspannung AC/DC 24 ... 48V
e Statusanzeige der Kanéle durch LED

Aufbau [1] Beschriftungsstreifen fur

Modulbezeichnung

[2] Beschriftungsstreifen fur Bit-
Adresse mit Beschreibung

[3] LED-Statusanzeige
[4] Steckerleiste

Statusanzeige
Steckerbelegung

LED Beschreibung Pin Belegung
.0....7 LEDs (grun) SM 221 1 nicht belegt
DI 8xAC/DC..48V
E+0.0 bis E+0.7 B , 2 Eingang E+0.0
ab ca. DC 14V bzw. AC (V2 3 Eingang E+0.1
12V (50Hz) wird das = Sl 4  Eingang E+0.2
Signal "1" erkannt und die iy VS :
entsprechende LED 224 ° E!ngang E+0.3
angesteuert | R (/S 6 Eingang E+0.4
:': ¢ |6 7 Eingang E+0.5
. Z ; 8 Eingang E+0.6
L |71 | o 9 Eingang E+0.7
LN @ |} g 10 Neutralleiter
;(4’721
VIPA 221-1FF30

3-22 HB97D - SM - Rev. 11/30



Handbuch VIPA System 200V

Teil 3 Digitale Eingabe-Module

Anschlussbild und
Prinzipschaltbild

Technische Daten

Anschlussbild

Prinzipschaltbild

Eingabe-Modul

Optokoppler

L

AC/DC 24...48V

V-Bus

' @ AC/DC 24...48V

>$XZ VNG

T T

Mintern

Elektrische Daten

VIPA 221-1FF30

Anzahl der Eingange
Nenneingangsspannung
Signalspannung "0"
Signalspannung "1"
Eingangsfilter Zeitverzogerung
Frequenz der Eingangsspannung
Eingangswiderstand
Spannungsversorgung
Stromaufnahme Uber Rickwandbus
Potenzialtrennung

Statusanzeige

8

AC/DC 24 ... 48V

AC/DCO ... 8V

AC/DC 18 ... 48V

25ms

50 ... 60Hz

16,4kQ

DC 5V uber Rickwandbus
60mA

500Veff (Feldspannung zum Bus)
Uber LEDs auf der Frontseite

Programmierdaten

Eingabedaten
Ausgabedaten
Parameterdaten
Diagnosedaten

1Byte

MalRe und Gewicht

Abmessungen (BxHXT) in mm
Gewicht

25,4xX76x88
50g

HB97D - SM - Rev. 11/30
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Teil 3 Digitale Eingabe-Module Handbuch VIPA System 200V

221-1FF40 - DI 8xAC 240V

Bestelldaten DI 8xAC 240V VIPA 221-1FF40

Beschreibung Das digitale Eingabe-Modul erfasst die bindren Steuersignale aus der
Prozessebene und transportiert sie galvanisch getrennt zum Uberge-
ordneten Bussystem.

Es hat 8 Kanale, die ihren Zustand durch Leuchtdioden anzeigen.

In einem definierten Spannungsbereich andert sich der Signalzustand des
jeweiligen Eingangs nicht (Hysterese).

Eigenschaften 8 Eingange, zum Ruckwandbus potenzialgetrennt
» Eingangs-Nennspannung AC 240V

» Statusanzeige der Kanéle durch LED

* Hysterese

» Stromaufnahme 20mA je Eingang

Aufbau [1] Beschriftungsstreifen fur

Modulbezeichnung

[2] Beschriftungsstreifen fur Bit-
Adresse mit Beschreibung

[3] LED-Statusanzeige
[4] Steckerleiste

Statusanzeige
Steckerbelegung

LED Beschreibung Pin Belegung
SM 221
DI 8xAC240V .

.0....7 LEDs (grun) , 1 nicht belegt
E+0.0 bis E+0.7 =L 2 Eingang E+0.0
ab ca. AC 190V (50Hz) ™ :'2 g |12 3 Eingang E+0.1
wird das Signal "1" ] 4 Eingang E+0.2
erkannt und die i VA 5 Einaang E+0.3
entsprechende LED B [V ngang =+v.
angesteuert (A 2 6 Eingang E+0.4

:'Z & |7 7 Eingang E+0.5
el g | |s .
L 17 o 8 Eingang E+0.6
N ‘ d 9 Eingang E+0.7
10 Neutralleiter
VIPA 221-1FF40
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Handbuch VIPA System 200V

Teil 3 Digitale Eingabe-Module

Anschlussbild und
Prinzipschaltbild

Technische Daten

Anschlussbild

i
2. — E

Prinzipschaltbild

ingabe-Modul

L

Optokoppler AC 240V

V-Bus

d

C) AC 240V

)&XZ /N LD

T T

Mintern

10 M

Hinweis!
Diese Baugruppe ist fir Spannungen

bis max. AC 260V spezifiziert.

Sofern im Netz induktive Lasten auftreten, muss diese Last entweder an
der Baugruppe direkt oder an dem entsprechenden Gerat, z.B. durch

Loschglieder, ausgefiltert werden.

Elektrische Daten

VIPA 221-1FF40

Anzahl der Eingange
Nenneingangsspannung
Stromaufnahme je Eingang
Signalspannung "0"

Hysterese

Signhalspannung "1"
Eingangsfilter Zeitverzégerung
Frequenz der Eingangsspannung
Eingangswiderstand
Spannungsversorgung
Stromaufnahme tber Riuckwandbus
Potenzialtrennung

Statusanzeige

8

AC 240V

20mA

ACO0...70V

AC 90 ... 160V

AC 190 ... 260V

25ms

50 Hz

136kQ

DC 5V uber Rickwandbus
60mA

500Veff (Feldspannung zum Bus)
Uber LEDs auf der Frontseite

Programmierdaten

Eingabedaten
Ausgabedaten
Parameterdaten
Diagnosedaten

1Byte

MafRe und Gewicht

Abmessungen (BxHXT) in mm
Gewicht

25,4x76x88
ca. 50g

HB97D - SM - Rev. 11/30
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Teil 3 Digitale Eingabe-Module Handbuch VIPA System 200V

221-1FF50 - DI 8xAC/DC 180...265V

Bestelldaten

Beschreibung

Eigenschaften

Aufbau

Statusanzeige

Steckerbelegung

.0....7 LEDs (griin)
E+0.0 bis E+0.7

angesteuert

DI 8xAC/DC 180...265V VIPA 221-1FF50

Das digitale Eingabe-Modul erfasst die bindren Steuersignale aus der
Prozessebene und transportiert sie galvanisch getrennt zum Uberge-
ordneten Bussystem.

Es hat 8 Kanale, die ihren Zustand durch Leuchtdioden anzeigen.

* 8 Eingange, zum Riuckwandbus potenzialgetrennt
» Eingangs-Nennspannung AC/DC 180...265V
» Statusanzeige der Kanéle durch LED

[1] Beschriftungsstreifen fr
Modulbezeichnung

[2] Beschriftungsstreifen fur Bit-
Adresse mit Beschreibung

[3] LED-Statusanzeige
[4] Steckerleiste

LED Beschreibung Pin Belegung
SM 221 1 nicht belegt
DI 8xAC/DC..265V .

2 Eingang E+0.0
ab ca. DC 150V bzw. AC O Re [T 3 Eingang E+0.1
170V (50Hz) wird das — ||_l.o[( @ 2 4 Eingang E+0.2
Signal "1" erkannt und die Tl g 3 .
entsprechende LED T2l 4 S E!ngang E+0.3

:'3 - 6 Eingang E+0.4
R 5 .

= = 7 E E+0.5
a7 . : !ngang o0
Tsli g . Eingang E+O.
.6l o 8 9 Eingang E+0.7

> |7\ @ 9 10 Neutralleiter

LIN[(&@ | o
;L%
VIPA 221-1FF50
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Handbuch VIPA System 200V

Teil 3 Digitale Eingabe-Module

Anschlussbild und
Prinzipschaltbild

Technische Daten

Anschlussbild

2 Eingabe-Modul

Prinzipschaltbild

Optokoppler

L

AC/DC

180 ... 265V

V-Bus
AC/DC

)&XZ /N Lo

&

180..265V L

Mintern

Elektrische Daten

VIPA 221-1FF50

Anzahl der Eingange
Nenneingangsspannung
Signhalspannung "0"
Signalspannung "1"
Eingangsfilter Zeitverzogerung
Frequenz der Eingangsspannung
Eingangswiderstand
Spannungsversorgung
Stromaufnahme Uber Rickwandbus
Potenzialtrennung

Statusanzeige

8

AC/DC 180...265V

AC/DC 0 ...150V

AC/DC 180 ... 265V

25ms

50 ... 60Hz

136kQ

DC 5V uber Rickwandbus
80mA

500Veff (Feldspannung zum Bus)
Uber LEDs auf der Frontseite

Programmierdaten

Eingabedaten
Ausgabedaten
Parameterdaten
Diagnosedaten

1Byte

MalRe und Gewicht

Abmessungen (BxHXT) in mm
Gewicht

25,4x76x88
50g

HB97D - SM - Rev. 11/30
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Teil 3 Digitale Eingabe-Module Handbuch VIPA System 200V

221-1BHOO - DI 16xDC 24V mit UB4x

Bestelldaten

Beschreibung

Eigenschaften

DI 16xDC 24V VIPA 221-1BH00

Das digitale Eingabe-Modul erfasst die bindren Steuersignale aus der
Prozessebene und transportiert sie galvanisch getrennt zum
Ubergeordneten Bussystem. Fir den Einsatz des Moduls ist eine UB4x-
Umsetzbaugruppe erforderlich. Es hat 16 Kandle, die ihren Zustand auf der
UB4x durch Leuchtdioden anzeigen. Das Modul ist Uber ein
Flachrundkabel (DEA-KB91C) mit einer Umsetzbaugruppe (DEA-UB4x) zu
verbinden.

16 Eingange, potenzialgetrennt zum Rickwandbus

* Eingangs-Nennspannung DC 24V

» Geeignet fur Schalter und Naherungsschalter

» Statusanzeige der Kanale durch LED an Umsetzbaugruppe UB4x

Aufbau [1] Beschriftungsstreifen fur
Modulbezeichnung
[2] Verriegelung
[8] Wannenstecker zum An-
schluss einer Umsetzbau-
gruppe UB4x tber
Flachrundkabel
e [4] Verriegelung
Statusanzeige auf UB4x Steckerbelegung Modul
LED Beschreibung Stecker Pin Belegung
0....15 LEDs (gelb) 23...26 Versorgungsspannung
26 25
E+0.0 bis E+0.7 High g g +DC 24V
E+1.0 bis E+1.7 Low ¥ 22 Eingang E+0.0
ab ca. 15V wird das & ' '
Signal "1" erkannt und die A,
entsprechende LED A, 1'5 E £40.7
angesteuert i, !ngang .
L+ L- LED (grun) Ea Ea 14 Eingang E+1.0
Versorgungsspannung g % '
liegt an 04 . .
444 |3 7 Eingang E+1.7
ZW @ 1 1..6  Versorgungsspannung
' Masse

3-28
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Handbuch VIPA System 200V

Teil 3 Digitale Eingabe-Module

Anschluss UB4x

DI 16x

DEA-KB89 oder
DEA-KB91

25

UB4x

DITDDDTADDDID)|

Technische Daten

(XX NeNoXors
eee OOOU

7

High Low +24V

Mintern

Prinzipschaltbild Modul

Eingabe-Modul

LED
Optokoppler

et

DC 24V

¢

V-Bus

il

Elektrische Daten

VIPA 221-1BH00

Anzahl der Eingange
Nenneingangsspannung
Signalspannung "0"
Signhalspannung "1"

Eingangsfilter Zeitverzogerung
Eingangsstrom
Spannungsversorgung
Stromaufnahme tber Riuckwandbus
Potenzialtrennung

Statusanzeige

16

DC 24V (20,4 ... 28,8V)

0..5V

15 ... 28,8V

3ms

typ. 7TmA

DC 5V uber Rickwandbus

35mA

500Veff (Feldspannung zum Bus)
Uber LEDs auf der UB4x

Programmierdaten

Eingabedaten
Ausgabedaten
Parameterdaten
Diagnosedaten

2Byte

MafRe und Gewicht

Abmessungen (BxHxT) in mm
Gewicht

25,4x76x88
50g

HB97D - SM - Rev. 11/30
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Teil 3 Digitale Eingabe-Module Handbuch VIPA System 200V

221-1BH10 - DI 16xDC 24V

Bestelldaten DI 16xDC 24V VIPA 221-1BH10

Beschreibung Das digitale Eingabe-Modul erfasst die bindren Steuersignale aus der
Prozessebene und transportiert sie galvanisch getrennt zum Uberge-
ordneten Bussystem. Es hat 16 Kandle, die ihren Zustand durch LEDs
anzeigen.

Eigenschaften » 16 Eingange, potenzialgetrennt zum Rickwandbus
* Eingangs-Nennspannung DC 24V
» Geeignet fur Schalter und Naherungsschalter
» Statusanzeige der Kanéle durch LED

Aufbau [1] Beschriftungsstreifen fur

Modulbezeichnung
[2] LED-Statusanzeige
[3] Steckerleiste

Statusanzeige
Steckerbelegung

LED Beschreibung Pin Belegung

.0....7 LEDs (grin) DI 16xDC24V 1 nicht belegt
E+0.0 bis E+1.7 S g Eingang E+0.0
ab ca. 15V wird das Signal El=w 3 Eingang E+0.1
"1" erkannt und die :

[ ]
entsprechende LED 2=
angesteuert

N

[ |
[ | . .
0 ] H

=1l 9 Eingang E+0.7
O 0] 10 10 Eingang E+1.0
O B 11

O @) 22 ’
] B 23
[ E7] 14 . .
[ 1] 15 H

=1 e 16 Eingang E+1.6
O B0 17 17 Eingang E+1.7

== he 18 Masse

0N O~ WN PR

IHININNENEENERNEEE R

[NovwrwiviboNoos wiie O

n+1 X2
VIPA 221-1BH10 314

|
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Handbuch VIPA System 200V Teil 3 Digitale Eingabe-Module

Anschluss- und Anschlussbild Prinzipschaltbild
Prinzipschaltbild 1

Eingabe-Modul

2 | —

. 4

LED

/4‘:: Optokoppler o N DC 24V
o - | 2
no @Dc 24v o )ﬁi

Mintern

]
T
7 - |
18 M

Technische Daten Elektrische Daten VIPA 221-1BH10

Anzahl der Eingange 16
Nenneingangsspannung DC 24V (20,4 ... 28,8V)
Signalspannung "0" 0..5Vv
Signalspannung "1" 15 ... 28,8V
Eingangsfilter Zeitverzdgerung 3ms
Eingangsstrom typ. 7TmA
Spannungsversorgung DC 5V uber Rickwandbus
Stromaufnahme tber Ruckwandbus | 40mA
Potenzialtrennung 500Veff (Feldspannung zum Bus)
Statusanzeige Uber LEDs auf der Frontseite
Programmierdaten
Eingabedaten 2Byte
Ausgabedaten -
Parameterdaten -
Diagnosedaten -
MafRe und Gewicht
Abmessungen (BxHXT) in mm 25,4x76x88
Gewicht 50g
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Teil 3 Digitale Eingabe-Module Handbuch VIPA System 200V

221-1BH20 - DI 16xDC 24V/1C

Bestelldaten DI 16xDC 24V/1C VIPA 221-1BH20

Beschreibung Das digitale Eingabe-Modul erfasst die bindren Steuersignale aus der
Prozessebene und transportiert sie galvanisch getrennt zum Uberge-
ordneten Bussystem. Es hat 16 Kanale, die ihren Zustand durch LEDs an-
zeigen. Zusatzlich kénnen die ersten beiden Eingdnge einen Zahler an-
steuern.

Eigenschaften 16 Eingange, potenzialgetrennt zum Ruckwandbus
* Projektierbare Zahlerfunktion (Impuls, Frequenz) fir E.O und E.1

» Anschlussmdglichkeit fur Geber mit positiver und negativer Logik, da die
entsprechenden Pull-up- bzw. Pull-down-Widerstande integriert sind

* Geeignet fur Schalter und Néaherungsschalter
» Statusanzeige der Kanéle durch LED

Aufbau [1] Beschriftungsstreifen fur

Modulbezeichnung
[2] LED-Statusanzeige
[3] Steckerleiste

Statusanzeige
Steckerbelegung

LED Beschreibung Pin Belegung

16xDC24V/1C DC 24V oder Masse”
Eingang E+0.0/Zahler (A)
Eingang E+0.1/Z&hler (B)

Eingang E+0.2

.0....7 LEDs (griin)
E+0.0 bis E+1.7 Ly

ab ca. 15V wird das Signal
"1" erkannt und die
entsprechende LED
angesteuert

O] [
O] [
O] [
0 [T
0 @
0 @
[y
[y
0 @ .
O ] |20 9

=l s Eingang E+0.7
O B a2 10 Eingang E+1.0

O o] 13
0 o] pa
O e s
ElEE] |1
O e hr ' .

EmlEEE T 17 Eingang E+1.7
a1 T o

VIPA 221-1BH20 314 18 Masse

A WODN PP

00N OB WNPRE

©

NN RN RN

[Nowswihirolvooswii o

*) DC 24V bzw. Masse zum Anschluss von Sensoren mit positiver bzw. negativer Logik an E+0.0 und E+0.1
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Handbuch VIPA System 200V Teil 3 Digitale Eingabe-Module

Anschluss-und Anschlussbild Prinzipschaltbild
Prinzipschaltbild LW Eingang E+0.0, E+0.1 (negative Logik)

oo Eingabe-Modul
2 —— 1

3 Hpligl Rioad +
_— ) ——Z) DC 24V
4 -

| —

6 @ DC 24V LED
- — 4 Optokoppler

AN

. ~ V-Bus > =\ 8
| I

Mintern

Eingang E+0.0, E+0.1 (positive Logik)
Eingabe-Modul

R

R Load

DC 24V |+
LED

Optokoppler & ZX

V-Bus >] b XE "

il

Mintern

Eingang E+0.2 ... E+1.5
Eingabe-Modul

e
Optokoppler LEDXZ& ZX DC 24v
V-Bus > & XZ s
il
Mintern

Hinweis!

Die Eingange E+0.0 und E+0.1 haben zusatzlich einen internen Pull-up
(-down) Widerstand, der zu Pin 1 der Steckerleiste gefihrt ist.

Sie kdnnen Sensoren mit negativer Logik direkt auf die Eingange E+0.0
und E+0.1 verdrahten. Hierbei ist Pin 1 mit DC 24V zu versorgen.

Zum Einsatz der Eingange E+0.0 und E+0.1 als "normale" Eingdnge mit
positiver Logik ist Pin 1 auf Masse (Briucke zu Pin 18) zu legen.
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Ubersicht Das Modul ist ein digitales 16Bit Eingabemodul fir System 200V kom-
biniert mit einem 1-Kanal 32Bit Z&hler.

Die Eingdnge E+0.0 und E+0.1 werden gleichzeitig als "normale" Prozess-
eingange und als Z&hlereingange genutzt (Signal A und Signal B).

Parameter-Daten
———»|Betriebsart Zahler|

Ausgabe-Daten
Ladewert Byte O
Ladewert Byte 1
Ladewert Byte 2
Ladewert Byte 3

Steuer-Byte

Referenzfrequenz

V-BUS

Eingabe-Daten
Zahler Byte 0
Zahler Byte 1
Zahler Byte 2
Zahler Byte 3

DI Daten Byte 0
DI Daten Byte 1

E+0.0

32 Bit
Zahler
B E+0.1

A

1]

E+0.0...E+0.7
E+1.0..E+1.7

<
<
<
<

Uber das Schreiben der Ausgabedaten DO konnen Sie den Zahlerstand
mit einem Ladewert vorbesetzen und eine Referenzfrequenz vorgeben. Die
Aktivierung dieser Werte erfolgt mit dem Steuer-Byte.

Mit einem Lesezugriff auf die Eingabedaten DI erhalten Sie den aktuellen
Zahlerwert.

Starten und Stoppen erfolgt ebenfalls Uber das Steuer-Byte (Software-
Gate).

Der Zahler unterstiitzt 5 Zahler-Funktionen. Die entsprechende Z&hler-
Funktion ist Gber die Parametrierdaten vorzugeben.

Zahleraktivierung Viele Applikationen basieren darauf, dass der Zahler zu einer bestimmten

tber Software- Zeit abhangig von anderen Ereignissen gestartet oder gestoppt werden

Gate kann. Diese Start- und Stop-Funktion des Zahlprozesses ist tber ein Soft-
ware-Gate geregelt. Wenn das Gate geoffnet ist, kann der Zahler von
Zahlimpulsen erreicht werden und beginnt mit dem Zahlen, ist das Gate
geschlossen, konnen Zahlimpulse nicht an den Zahler weitergegeben
werden und der Zahler stoppt.

Die Ansteuerung des Software-Gate erfolgt Uber die Bits START und
STOP des Steuer-Byte. Das Setzen von START 06ffnet das Software-Gate,
das Setzten von STOP schliel3t das Gate.

Zahlbereich / Das Zéahler-Modul kann auf- und abwaérts zahlen. Der Zahlerwert ist 32Bit
Grenzwerte breit und vom Typ Integer ohne Vorzeichen. Daher sind die Z&hlergrenzen
folgende:
Unterer Grenzwert Zahler Oberer Grenzwert Z&hler
0 +4.294.967.295 (2% -1)
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Ladewert

Fortlaufende
Zahlfunktion

Maximale
Frequenzen

Dem Zahler kénnen Sie einen Ladewert vorgeben. Wenn ein Ladewert zu-
gewiesen wurde, startet der Zahler mit dem Auf- bzw. Abwartszahlen von
diesem Wert ab bis zum oberen bzw. unteren Grenzwert und springt nach
Erhalt eines neuen Zahlimpulses zum unteren (Aufwartszahlen) bzw.
oberen Grenzwert (Abwartszahlen), um erneut mit dem Zahlen zu be-
ginnen.

Im der Betriebsart "Frequenzmessung" wird der Ladewert zur Vorgabe des
Zeitfensters genutzt.

Die Aktivierung eines Ladewerts im Zahler erfolgt durch Setzten von LOAD
im Steuer-Byte.

In allen Zahlermodi wird eine fortlaufende Zahlfunktion genutzt, wie sie im
Folgenden beschrieben wird.

Wenn der Zahler beim Aufwértszahlen den oberen Grenzwert erreicht und
dann einen neuen Zahlimpuls erhalt, springt der Z&ahler zum unteren
Grenzwert und beginnt erneut zu zahlen.

Wenn der Zahler beim Abwartszahlen den unteren Grenzwert erreicht und
dann einen neuen Zahlimpuls erhalt, springt der Zahler zum oberen Grenz-
wert zurlck und beginnt erneut abwarts zu zahlen.

Der Zahlbereich ist in allen Modi von 0 bis + 4.294.967.295 und kann nicht
geandert werden. Der Zahler beginnt mit dem Z&hlen bei 0 nach einem
kompletten Neustart oder durch das Setzen des CLEAR-Bit im Steuer-
Byte.

Zahlwert 4

Oberer
Grenzwert

Lade-
wert

Zeit i

Bei der Angabe von maximalen Frequenzen der Zahler werden folgende
zwei Angaben unterschieden:

* Maximale Impulsfrequenz
Die maximale Impulsfrequenz ist die Frequenz, die das anliegende
Signal maximal haben darf, d.h. die maximale Frequenz, mit der die
Impulse am Modul eintreffen. Die maximale Impulsfrequenz betréagt bei
diesem Modul 100 kHz.

» Maximale Zahlfrequenz
Die maximale Zahlfrequenz ist die Frequenz, mit der intern maximal
gezahlt werden kann. Bei diesem Modul kénnen Zéhlfrequenzen von
max. 400kHz auftreten.
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Modul-Zugriff

Eingangsdaten
DI-Datenbytes

Ausgangsdaten
DO-Datenbytes

Das Modul belegt fur Ein- und Ausgabedaten je 6Byte im Adressbereich.
Zur Vorgabe der Zahlerbetriebsart stehen 3Byte Parametrierdaten zur Ver-
figung.

Das Laden des Zahlers bzw. die Vorgabe einer Referenzfrequenz erfolgt
Uber ein Steuer-Byte, indem Sie im Ausgangs-Adressbereich den ge-
winschten Wert eintragen und durch Setzen von Bit 2 des Steuer-Bytes
den Wert im Zahler aktivieren. Den Zahlerstand und die Zustande der
Eingange finden Sie im Eingangs-Adressbereich. Auch wéhrend des
Zahlbetriebs kdnnen alle Eingabe-Kanéale abgefragt werden.

Die Eingangsbytes O bis 3 sind dem 32Bit breiten Z&hlerwert zugewiesen,
die Bytes 4 und 5 den 16Bit der digitalen Eingange.

Byte Bit7 ... Bit 0

0 Zahlerwert Byte 0
Zahlerwert Byte 1
Zahlerwert Byte 2
Zahlerwert Byte 3
Daten DI Byte 0 (E+0.7 ... E+0.0)

b~ wWwNPEF

Daten DI Byte 1 (E+1.7 ... E+1.0)

Byte O bis 3 sind entsprechend dem gewdahlten Zahlermodus einem Lade-
wert zugeordnet. Byte 4 dient als Steuer-Byte fiir den Zahler. Uber Byte 5
geben Sie eine Referenzfrequenz fur die Zahlermodi "Frequenzmessung"
und "Periodenmessung" vor.

Byte Bit7...Bit0
0 Ladewert Byte O
1 Ladewert Byte 1
2 Ladewert Byte 2
3 Ladewert Byte 3
4 Steuer-Byte
5 Referenzfrequenz
Steuer-Byte Bit Funktion
0 1 = START Zahler (Software-Gate ist offen)
1 1 = STOP Zahler (Software-Gate ist geschlossen)
2 1 = LOAD Zahler
3 1 = CLEAR Zahler
7.4 reserviert
Referenzfrequenz Wert Referenzfrequenz
00h 16 MHz
01lh 8 MHz
02h 4 MHz
03h 1 MHz
04h 100 kHz
05h 10 kHz
06h 1 kHz
07h 100 Hz
andere Werte nicht erlaubt
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Parameterdaten

Zahler-Funktion

Filter

Beispiel:

Beispiel (default)

Das Modul hat 3Byte Parameterdaten zur Auswahl der Betriebsart des
Zahlers und zur Konfiguration der digitalen Eingangsfilter.

Byte Bit 7 ... Bit0

0 Zahler-Funktion

00h: Vierfach-Impulsauswertung

01h: Impuls- und Richtungsauswertung
02h: Clock Up / Clock Down Auswertung
03h: Frequenzmessung

04h: Periodenmessung

andere: nicht erlaubt

1 Filter (Teiler 0) Werte: 0 ... 255

2 Filter (Teiler 1) Werte: O ... 255

Eine Beschreibung der Z&hler-Funktionen finden Sie auf der Folgeseite.

Die Zahleingange werden Uber digitale Filter, die Sie Uber die Parameter
Filter (Teiler O und Teiler 1) vorgeben kénnen, entprellt. Damit ein Impuls
als Zahlimpuls ausgewertet werden kann, muss dieser langer als der
parametrierte Filterwert anstehen. Kirzere Impulse werden nicht
bertcksichtigt.

Zur Berechnung der Impulsdauer ist folgende Formel zu verwenden:

Truse 2 (Teiler 0 +1)*(Teiler 1 +1)*2,5us

Teiler0=3, Teiller1=0

Thuise 2 (3+1)*1*2,5us = 10us

Auf diese Weise lassen sich Filter flr eine Impulsdauer von 2,5 ...
163840ps parametrieren.

Teiler0=0, Teiller1=0

Thuse = 1*1*2,5us = 2,5us

Als Grundeinstellung (nach Reset) wird ein Wert von 2,5us vorgegeben.
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Zahler-
Funktionen

Vierfach-
Impulsauswertung
(00h)

Impuls- und
Richtungs-
auswertung
(01h)

Clock Up / Clock
Down Auswertung
(02h)

Vierfach-Impulsauswertung bedeutet, dass die steigenden und fallenden
Flanken von A und B ausgewertet werden. Je nachdem welcher Kanal vor-
eilt, wird der Zahler nach oben bzw. nach unten gezahilt.

In dieser Betriebsart haben E+0.0 und E+0.1 folgende Funktion:
E+0.0 (Kanal A): Eilt Kanal A vor, wird der Zéhler nach oben gezéhlt.
E+0.1 (Kanal B): Eilt Kanal B vor, wird der Zahler nach unten gezahlt.

SW-Gate | |
SignalA 4 ¢ Ay St
SignalB ___ 4 v & v 4 v

Aufwartsimpulse ]
Abwartsimpulse

auf ab

Bei der Impuls- und Richtungsauswertung wird jede steigende Flanke von
Kanal A ausgewertet. Die Zahlrichtung bestimmen Sie Uber Kanal B.

In dieser Betriebsart haben E+0.0 und E+0.1 folgende Funktion:
E+0.0 (Kanal A): Clock-Impuls fur der Zahler bei steigender Flanke
E+0.1 (Kanal B): Gibt die Z&hlrichtung vor (0 = aufwarts, 1 = abwarts)

SW-Gate |
SignalA 4 ] A A
Signal B
Aufwartsimpulse [
Abwartsimpulse I
auf ab

In diesem Modus werden die steigenden Flanken von Kanal A und B aus-
gewertet. Der Zahler zahlt mit jeder steigenden Flanke A nach oben und
mit jeder steigenden Flanke B nach unten.

E+0.0 (Kanal A): Clock-up-Impuls fir den Z&hler bei steigender Flanke.
E+0.1 (Kanal B): Clock-down-Impuls fiir den Zahler bei steigender Flanke.

Sw-Gate | I
Signal A A A
Signal B o . N
Aufwartsimpulse [
Abwartsimpulse [ [
auf ab

3-38
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Frequenzmessung
(03h)

Im Modus zur Frequenzmessung zahlt der Zahler die Anzahl der
steigenden Flanken von Kanal A innerhalb eines spezifizierten Zeitfensters.

Kanal B wird nicht benutzt.

Das Zeitfenster T,, bestimmen Sie indirekt, indem Sie eine Referenz-
frequenz in DO Byte 5 und einen Ladewert in DO Byte 0 ... 3 vorgeben. Es
gilt folgende Formel:

1

= [ Ladewert
Referenzfrequenz

w

Durch Setzen von Bit 2 des Steuer-Bytes wird das Zeitfenster Ubertragen.
Sobald Sie das Software-Gate aktivieren, startet der Referenzzahler mit
der ersten steigenden Flanke von Kanal A und wird mit jeder steigenden
Flanke der Referenzuhr erhéht.

Wenn der Referenzzahler den Ladewert erreicht (Zeit T,, ist abgelaufen),
wird der aktuelle Zahlerwert nach DI Byte 0 ... 3 kopiert und kann
entsprechend ausgelesen werden.

AnschlieRend werden Zahler und Referenzzahler automatisch zurtickge-
setzt und die nachste Frequenzmessung startet mit der nachsten
steigenden Flanke von Kanal A. Treten nicht mindestens zwei steigende
Flanken von Kanal A innerhalb des Zeitfensters T,, auf, wird der Zahlerwert
flr diese Messung als 0 interpretiert.

Die Frequenzmessung wird Uber das Software Gate gestartet und ge-
stoppt. Solange das Software Gate geoffnet ist, wird die Frequenz von
Kanal A gemessen.

Der Zahler kann jederzeit Uber CLEAR=1 im Steuer-Byte geltscht werden,
wahrend der Ladewert gultig bleibt, bis ein neuer Wert geladen wird oder
ein Reset erfolgt.

Die aktuelle Frequenz konnen Sie uber die folgende Formel ermitteln:

Zahlerwert

Frequenz = Referenzfrequenz [
Ladewert

% Tw : nachste Messung >

Yo

Signal A A

SW-Gate

S S Y e NP S BN o BN e B S

Zahler o

1 2 Xm Xoi 1

Referenzzahler o

DI Daten o0

\mn

Beispiel: Referenzfrequenz : 1 MHz
Ladewert (n) : 1.000.000
Zahlwert (m) : 10.000
Frequenz= 1 MHz 0—29%0__10kHz
1.000.000
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Periodenmessung  Bei sehr niedrigen Frequenzen ist es sinnvoll anstelle der Frequenz die

(04h) Periode zu messen. In der Betriebsart "Periodenmessung” wird die Zeit
zwischen zwei steigenden Flanken von Kanal A gemessen, indem die
Anzahl der steigenden Flanken der gewahlten Referenzuhr zwischen den
zwei steigenden Flanken von Kanal A gemessen wird. Auch hier wird Kanal
B nicht genutzt.

Die Periodenmessung wird mit Hilfe des Software-Gate gestartet und
gestoppt. Solange das Software Gate geoffnet ist, wird die Periode von
Kanal A kontinuierlich gemessen. Der Zahler kann jederzeit tber CLEAR=1
im Steuer-Byte geldscht werden. Anschliel3end wird die Periodenmessung
mit der nachsten steigenden Flanke von Kanal A erneut gestartet.

Die aktuelle Signalperiode kdnnen Sie Uber folgende Formel ermitteln:

. 1 i
Periode = OZahlerwert
Referenzfrequenz
nachste Messung >
Signal A 4 4
SW-Gate :
Referenzzahler o (oXa X2 X3 XaxXsXeXTX X X Xn Xo 0_ (1 X2 X3XaXs
DIl Daten o0 n n
Beispiel: Referenzfrequenz : 1 MHz
Zahlwert (n) : 10.000
Periode = (J10.000 =10ms
Hz
Hinweis!

Der Zahlerwert bleibt solange giltig, bis die nachste Messung abge-
schlossen ist bzw. der Zahler zuriickgesetzt wird.
Sollte die nachfolgende Messung nicht abgeschlossen werden z.B. weil

keine zweite steigende Flanke von Signal A auftritt, erhalten Sie den alten
Zahlerwert und nicht den Inhalt des Referenzzéahlers.
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Technische
Daten

Elektrische Daten

VIPA 221-1BH20

Anzahl der Eingange

Zahler
Nenneingangsspannung
Signhalspannung "0"
Signalspannung "1"
Eingangsfilter Zeitverzogerung
Eingangsfilter Impulseingang
Max. Impulsfrequenz
Eingangsstrom
Spannungsversorgung
Stromaufnahme Uber Rickwandbus
Potenzialtrennung
Statusanzeige

16

1 (2 Eingange A, B)

DC 24V (20,4 ... 28,8V)
0..5V

15 ... 28,8V

3ms

100us

100kHz

typ. 7mA

DC 5V uber Ruckwandbus
85mA

500Veff (Feldspannung zum Bus)
Uber LEDs auf der Frontseite

Programmierdaten

Eingabedaten 6Byte
Ausgabedaten 6Byte
Parameterdaten 3Byte
Diagnosedaten -

Mafl3e und Gewicht

Abmessungen (BXHXT) in mm 25,4xX76x88
Gewicht 50g
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221-1BH30 - DI 16xDC 24V - ECO

Bestelldaten DI 16xDC 24V

VIPA 221-1BH30

Beschreibung Das digitale Eingabe-Modul erfasst die bindren Steuersignale aus der
Prozessebene und transportiert sie galvanisch getrennt zum Uberge-
ordneten Bussystem. Es hat 16 Kandle, die ihren Zustand durch LEDs

anzeigen.

Eigenschaften » 16 Eingange, potenzialgetrennt zum Rickwandbus
* Eingangs-Nennspannung DC 24V
» Geeignet fur Schalter und Naherungsschalter
» Statusanzeige der Kanéle durch LED

Aufbau

Statusanzeige
Steckerbelegung

LED Beschreibung

.0....7 LEDs (grin)
E+0.0 bis E+1.7
ab ca. 15V wird das Signal
"1" erkannt und die

entsprechende LED
angesteuert

[1]

[2]
[3]

DI 16xDC24V
I

O] ]
[y |
0 @
[ 1
] ]
] ]
O] ]
[
] ]
] ]
] ]
O] ]
O] ]
O] ]
O] ]
[y |
0 @
O 1]

n+1

IO OITIITITITINR

[NowswihirolNoohwi b ol

0N OB~ WNE

©

10
11
12
13
14
15
16
17
18

X|2
VIPA 221-1BH30 ﬁj

Beschriftungsstreifen fur
Modulbezeichnung

LED-Statusanzeige
Steckerleiste

Pin Belegung

1 nicht belegt

2 Eingang E+0.0
3 Eingang E+0.1
9 Eingang E+0.7

10 Eingang E+1.0

17 Eingang E+1.7
18 Masse
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Anschluss- und Anschlussbild Prinzipschaltbild
Prinzipschaltbild 1
27 Eingabe-Modul
4
i LED
/4"': Optokoppler o N DC 24V
0o - 2
no @Dc 24v IBUS )@XE
Mintern
.
7
7 - |
18 M
Technische Daten Elektrische Daten VIPA 221-1BH30
Anzahl der Eingange 16
Nenneingangsspannung DC 24V (20,4 ... 28,8V)
Signalspannung "0" 0..5Vv
Signalspannung "1" 15 ... 28,8V
Eingangsfilter Zeitverzdgerung 3ms
Eingangsstrom typ. 7TmA
Spannungsversorgung DC 5V uber Rickwandbus
Stromaufnahme tber Ruckwandbus | 45mA
Potenzialtrennung 500Veff (Feldspannung zum Bus)
Statusanzeige Uber LEDs auf der Frontseite
Programmierdaten
Eingabedaten 2Byte
Ausgabedaten -
Parameterdaten -
Diagnosedaten -
MafRe und Gewicht
Abmessungen (BxHXT) in mm 25,4x76x88
Gewicht 50g
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221-1BH50 - DI 16xDC 24V NPN mit UB4x

Bestelldaten DI 16xDC 24V NPN VIPA 221-1BH50

Beschreibung Das digitale Eingabe-Modul erfasst die binaren Steuersignale aus der

Prozessebene und transportiert sie galvanisch getrennt zum Uber-
geordneten Bussystem. Ein Eingang wird aktiviert, sobald er auf Masse
geschaltet wird.
Fir den Einsatz des Moduls ist eine UB4x-Umsetzbaugruppe erforderlich.
Es hat 16 Kanale, die ihren Zustand auf der UB4x durch Leuchtdioden
anzeigen. Das Modul ist tber ein Flachrundkabel (DEA-KB91C) mit einer
Umsetzbaugruppe (DEA-UB4x) zu verbinden.

Eigenschaften 16 Eingange, potenzialgetrennt zum Ruckwandbus

* m-lesend (Signal "1" bei auf Eingang geschalteter Masse)
» Eingangs-Nennspannung DC 24V

* Geeignet fur Schalter und Néaherungsschalter

» Statusanzeige der Kanéle durch LED an Umsetzbaugruppe UB4x

Aufbau [1] Beschriftungsstreifen fur
Modulbezeichnung
[2] Verriegelung
[3] Wannenstecker zum An-
schluss einer Umsetzbau-
gruppe UB4x Uber
Flachrundkabel
— [4] Verriegelung
Statusanzeige auf UB4x Steckerbelegung Modul
LED Beschreibung Stecker Pin Belegung
0....15 LEDs (gelb) ' 23...26 Versorgungsspannung
: _ 26 4 25
E+0.0 bis E+0.7 High ¥ +DC 24V
E+1.0 bis E+1.7 Low & & 22 Eingang E+0.0
ab ca. 15V wird das 4 & '
Signal "1" erkannt und die 4 &
entsprechende LED 94 1'5 E £+0.7
angesteuert ‘ & & ingang £+%.
L+ L- LED (griin) 4 & 14 Eingang E+1.0
Versorgungsspannung & & '
liegt an g g ' '
4 94 3 7 Eingang E+1.7
2 1
a7 1..6  Versorgungsspannung
Masse
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Anschluss UB4x

DI 16x

DEA-KB89 oder
DEA-KB91

25

UB4x

e
[0 ]

DRADVVDTRDDDDD

Technische Daten

©ee 000
eee OO0

7

High Low M24

Mintern

Prinzipschaltbild Modul

Eingabe-Modul

Optokoppler

g 1] ¥

V-Bus

il

Elektrische Daten

VIPA 221-1BH50

Anzahl der Eingange
Nenneingangsspannung
Signalspannung "0"
Signalspannung "1"

Eingangsfilter Zeitverzégerung
Eingangsstrom
Spannungsversorgung
Stromaufnahme Uber Rickwandbus
Potenzialtrennung

Statusanzeige

16

DC 24V (20,4 ... 28,8V)

15 ... 28,8V

0..5V

3ms

typ. 7mA

DC 5V uber Rickwandbus

40mA

500Veff (Feldspannung zum Bus)
Uber LEDs auf der UB4x

Programmierdaten

Eingabedaten
Ausgabedaten
Parameterdaten
Diagnosedaten

2Byte

Mal3e und Gewicht

Abmessungen (BxHXT) in mm
Gewicht

25,4x76x88
50g
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221-1BH51 - DI 16xDC 24V NPN

Bestelldaten DI 16xDC 24V NPN

VIPA 221-1BH51

Beschreibung Das digitale Eingabe-Modul erfasst die binaren Steuersignale aus der
Prozessebene und transportiert sie galvanisch getrennt zum (bergeord-
neten Bussystem. Es hat 16 Kandle, die ihren Zustand durch Leuchtdioden
anzeigen. Ein Eingang wird aktiviert, sobald er auf Masse geschaltet wird.

Eigenschaften » 16 Eingange, potenzialgetrennt zum Rickwandbus
* m-lesend (Signal "1" bei auf Eingang geschalteter Masse)
» Eingangs-Nennspannung DC 24V
» Geeignet fur Schalter und Naherungsschalter
» Statusanzeige der Kanéle durch LED

Aufbau

Statusanzeige
Steckerbelegung

LED Beschreibung

.0....7 LEDs (griin)
E+0.0 bis E+1.7

sobald ein Eingang auf
Masse liegt wird das
Signal "1" erkannt und die
entsprechende LED
angesteuert

[1]

[2]
[3]

DI 16xDC24V NPN
+0

0 ]

0 ]

0 ]

0 1

[ 1]

[ 1]

[ 1]

o ~NOO s WNPR

[ 1]

0 1

©

0 ]

10

0 ]

11

0 ]

12

0 ]

13

0 ]

14

0 ]

15|

[y |

16

O] [

[NonsrwihirolNowoswhrk o

(o =]

17,
18

+1

%

VIPA 221-1BH51

Beschriftungsstreifen fur
Modulbezeichnung

LED-Statusanzeige
Steckerleiste

Pin Belegung

1 +DC 24V
Eingang E+0.0
3 Eingang E+0.1

N

9 Eingang E+0.7
10 Eingang E+1.0

17 Eingang E+1.7
18 nicht belegt
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Anschlussbild und  Anschlussbild Prinzipschaltbild
Prinzipschaltbild 1

Eingabe-Modul

2J7 I
- > M
=~ Optokoppler DC 24V
— I L
10 — | + V-Bus >]§ Zg
1 | @Dc 24v ML
- intern
/ 'Y
7T
17
M
18
Technische Daten Elektrische Daten VIPA 221-1BH51
Anzahl der Eingange 16
Nenneingangsspannung DC 24V (20,4 ... 28,8V)
Spannungsversorgung DC 5V uber Ruckwandbus
Stromaufnahme tber Ruckwandbus 20mA
Verlustleistung 3w
Isolation geprift mit DC 500V
Potenzialtrennung
- zwischen Kandalen und Bus ja
- zwischen den Kanélen nein
Leitungslange
- geschirmt 1000m
- ungeschirmt 600m
Anz. gleichz. ansteuerb. Eingange
- waagerechter Aufbau bis 60°C 16
- senkrechter Aufbau bis 40°C 16
Statusanzeige Uber LEDs auf der Frontseite

Daten zur Auswahl eines Gebers

Eingangsspannung

- Nennwert DC 24V (20,4 ... 28,8V)

- fur Signal "1" 0..5v"

- fur Signal "0" 15 ...28,8V "
Eingangsstrom

- fur Signal "1" 7mA
Eingangsfilter Zeitverzogerung 3ms
Anschluss von 2-Draht-Beros maglich

- zul. Ruhestrom max. 1,5mA
Programmierdaten
Eingabedaten 2Byte
Ausgabedaten -
Parameterdaten -

Diagnosedaten -

MalRe und Gewicht

Abmessungen (BxHXT) in mm 25,4x76x88
Gewicht 559

2 Bezugspotenzial ist Masse von DC 24V

HB97D - SM - Rev. 11/30 3-47



Teil 3 Digitale Eingabe-Module Handbuch VIPA System 200V

221-2BL10 - DI 32xDC 24V

Bestelldaten DI 32xDC 24V VIPA 221-2BL10

Beschreibung Das digitale Eingabe-Modul erfasst die bindren Steuersignale aus der
Prozessebene und transportiert sie galvanisch getrennt zum Uberge-
ordneten Bussystem. Es hat 32 Kanale, die ihren Zustand durch LEDs an-
zeigen.

Eigenschaften 32 Eingange, potenzialgetrennt zum Rickwandbus
* Eingangs-Nennspannung DC 24V
» Geeignet fur Schalter und Naherungsschalter

» Statusanzeige der Kanéle durch LED

Aufbau p——== [1] Beschriftungsstreifen fur
L 4

Modulbezeichnung
[2] LED-Statusanzeige
[3] Steckerleiste

Statusanzeige
Steckerbelegung

LED Beschreibung Pin Belegung
.0...7 LEDs (grun) P T e 1 nicht belegt
. | 1 | | 19 .
E+0.0 bis E+3.7 > |0 =0 B =——1,J 2..17 Eingang E+0.0...E+1.7
ab ca. 15V wird das :-; 0 B0 i :-; O B 2 :
Signal "1" erkannt e i e 1
und die 4 om]|e 4|[om)es : :
entsprechende LED S\ B |7 LS L B 29 18 Masse
6| O e0]|8 [].6| 0 ] pse .
angesteuert Hz|[omd]|e [H.7|[O e er 19 nicht belegt
N Clolloeg]pho [JollOoe]ps
Mo e a0 e]py '
(20 Edp2 ]2 0 B30
;,3 EIED13;,3 0 0 By . .
= =it = =1 20..35 Eingang E+2.0...E+3.7
[ 6|l B e [ |6l E]]34
Ly | [ 7|l m@] 7 [ 7|[OE0] s 36 Masse
o] hs 7 |[o ] 36
LT oy, w8 LT
VIPA 221-2BL10 ﬁ?
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Handbuch VIPA System 200V

Teil 3 Digitale Eingabe-Module

Anschluss- und
Prinzipschaltbild

Technische Daten

Anschlussbild

Prinzipschaltbild

2 _ 20 _ Eingabe-Modul

. — T 7 Optokoppler = AN DC 24v
10 — 28 _——

un S 6 pey | VBUS >$§E

e e M#ern

L L

17 _— 35 _—

18 M 36 M

Elektrische Daten VIPA 221-2BL10

Anzahl der Eingange 32
Nenneingangsspannung DC 24V (20,4 ... 28,8V)
Signalspannung "0" 0..5V

Signalspannung "1" 15 ... 28,8V

Eingangsfilter Zeitverzégerung 3ms

Eingangsstrom typ. TmA
Spannungsversorgung DC 5V uber Ruckwandbus
Stromaufnahme Uber Riickwandbus | 40mA

Potenzialtrennung

Statusanzeige

in 2 Gruppen zu je 16 Eingangen
500Veff (Feldspannung zum Bus)
Uber LEDs auf der Frontseite

Programmierdaten

Eingabedaten
Ausgabedaten
Parameterdaten
Diagnosedaten

4Byte

MafRe und Gewicht

Abmessungen (BxHXT) in mm
Gewicht

50,8x76x88

50g

HB97D - SM - Rev. 11/30
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Handbuch VIPA System 200V Teil 4 Digitale Ausgabe-Module

Teil 4 Digitale Ausgabe-Module

Uberblick Inhalt dieses Kapitels ist der Aufbau und die Funktionsweise der Digitalen
Ausgabe-Module von VIPA.

Inhalt Thema Seite
Teil 4 Digitale Ausgabe-Module..........cccooiiiiiiii 4-1
SYStEMUDEISICAL. ... 4-2
222-1BF00 - DO 8XDC 24V 1A ...oooiiiiiieiieeeee e 4-4
222-1BF10 - DO 8XDC 24V 2A ..o 4-6
222-1BF20 - DO 8xDC 24V 2A potenzialgetrennt 4 @ 2 ........vvueeeeennn... 4-8
222-1BF30 - DO 8XDC 24V 0,5A - ECO..ccoovviiiiieeeeeeeeeeeeeeeeeeiees 4-10
222-1BF50 - DO 8XDC 24V 0,5A NPN ...coooviiiiiiiiiiiiiis 4-12
222-1BHO00 - DO 16xDC 24V 0,5A Mit UB4X......ccceeeeeiiiiiiiiiiiieiinnns 4-14
222-1BH10 - DO 16XDC 24V 1A ....ccooiiieeiie e 4-16
222-1BH20 - DO 16XDC 24V 2A ... 4-18
222-1BH30 - DO 16XDC 24V 0,5A - ECO ..ccooviiiiiiiiiiiiiiis 4-20
222-1BH50 - DO 16XDC 24V 0,5A NPN....ooooiiiiieeieieiiees 4-22
222-1BH51 - DO 16XDC 24V 0,5A NPN....ooooiiiiiiiiiiiiiiiis 4-24
222-2BL10 - DO 32XDC 24V 1A ..o 4-26
222-1DB00 - DO 2XAC 100...230V 2A ...ooiiiiieeeeeeeeeeee s 4-28
222-1HF0O0 - DO 8xRelais COM......cccoeiiiiiieeiieiieeeceeeeeeeees 4-37
222-1HD10 - DO 4AXREIQIS.......cceeeeeieeeieeeeeeeee e 4-39
222-1HD20 - DO 4xRelais bistabil.............ccccccoeeeiiiiii s 4-41
222-1FF00 - DO 8xSolid State COM ......ccoovvviiiiiiiiiiiiiiieiis 4-43
222-1FD10 - DO 4xS0olid State.......ccceeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeee s 4-45
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Teil 4 Digitale Ausgabe-Module

Handbuch VIPA Sys

tem 200V

Systemubersicht

DC 24V Ausgabe-
Module SM 222

EE

SM 222
DO 8xDC24V 1A

o e

FH
VIPA 222-1BF00

P ==

7.

SM 222
DO 8xDC24V NPN

Bestelldaten
DC 24V-
Ausgabe-Module

DO 8xDC24V 2A
i gy N

1
2
3
5
6
7
8
9

CIITTTITITITITITIT]

=

FEEFRRRTE

S 6 ® N0 0k e~
N SR

2

VIPA 222-18F10 \ipa 222-1820 3

P

M222 [ 4
DO 16xDC24V J
X1

0
B

©® oo swne

2 S5

&
&

u}
A

&
&

T FEE T

i

x
HEl
VIPA 222-1BHO(

SM 222
DO 16xDC24V
X1

DO 16xDC24V NPN
i S

PN

Nt

3t
VIPA 222-1BH5(

PN

P
O]
5
g
B
s
E
B

SM 222
DO 8xDC24V 0,54

Sesazoniolibonamial

i

EE

— \u

o
B

o
B

o
B

o
B

o
A

o
B

o
B

o
B

o
A

o
A

o
A

o
A

o
A

o
A

NoobwihiholNo s ki ot
D‘D
B8

O
B

E
:

:

bt L 3
VIPA 222-2B110 314

Typ Bestellnummer Seite
DO 8xDC 24V 1A VIPA 222-1BF00 4-4
DO 8xDC 24V 2A VIPA 222-1BF10 4-6
DO 8xDC 24V 2A potenzialgetrennt 4 42 | VIPA 222-1BF20 4-8
DO 8xDC 24V 0,5A - ECO VIPA 222-1BF30 4-10
DO 8xDC 24V NPN VIPA 222-1BF50 4-12
DO 16xDC 24V mit UB4x VIPA 222-1BH00 4-14
DO 16xDC 24V 1A VIPA 222-1BH10 4-16
DO 16xDC 24V 2A VIPA 222-1BH20 4-18
DO 16xDC 24V 0,5A - ECO VIPA 222-1BH30 4-20
DO 16xDC 24V 0,5A NPN VIPA 222-1BH50 4-22
DO 16xDC 24V 0,5A NPN VIPA 222-1BH51 4-24
DO 32xDC 24V 1A VIPA 222-2BL10 4-26

4-2
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Handbuch VIPA System 200V

Teil 4 Digitale Ausgabe-Module

Dimmer-Ausgabe-

Modul
SM 222

Bestelldaten
Dimmer-Ausgabe-
Modul

Relais-Ausgabe-
Module SM 222

Bestelldaten
Relais-Ausgabe-
Module

Solid-State-
Ausgabe-Module
SM 222

Bestelldaten
Solid-State-
Ausgabe-Module

SM 222

DO 2xAC230V 2A

3Ta
VIPA 222-1DB00|

Typ Bestellnummer Seite
DO 2xAC 100...230V, 2A | VIPA 222-1DB00 4-28
=
DO 8xRELAIS DO 4xRELAIS DOSA!(\QE%A?IS bi. j
Ig gd
\?ﬁ’A 222-1HF00 \%A 222-1HD10| V%E’A 222-1HD20)|
Typ Bestellnummer Seite
DO 8xRelais COM VIPA 222-1HF00 4-37
DO 4xRelais VIPA 222-1HD10 4-39
DO 4xRelais bistabil VIPA 222-1HD20 4-41

o
\VIPA 222-1FF00

52

© ® N o 0 & w e

=

Be

NS AL N

\;I;’A 222-1FD10]
Typ Bestellnummer Seite
DO 8xSolid State COM VIPA 222-1FF00 4-43
DO 4xSolid State VIPA 222-1FD10 4-45
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Teil 4 Digitale Ausgabe-Module Handbuch VIPA System 200V

222-1BF00 - DO 8xDC 24V 1A

Bestelldaten DO 8xDC 24V 1A VIPA 222-1BF00

Beschreibung Das digitale Ausgabe-Modul erfasst die binaren Steuersignale aus dem
Ubergeordneten Bussystem und transportiert sie Uber die Ausgange an die
Prozessebene. Das Modul ist mit DC 24V Uber den Frontstecker zu
versorgen. Es hat 8 Kandle, die ihren Zustand durch Leuchtdioden
anzeigen.

Eigenschaften 8 Ausgange, potenzialgetrennt zum Rickwandbus

* Versorgungsspannung DC 24V

* Ausgangsstrom 1A

* Geeignet fir Magnetventile und Gleichstromschiitze
» LEDs fir Versorgungsspannung und Fehlermeldung
» Aktivanzeige der Kandle durch LED

Aufbau [1] Beschriftungsstreifen fur

Modulbezeichnung

[2] Beschriftungsstreifen fur Bit-
adresse mit Beschreibung

[3] LED-Statusanzeige
[4] Steckerleiste

Statusanzeige
Steckerbelegung

LED Beschreibung Pin Belegung
L+ LED (gruin) DO%XMDC%E\%A 1 Versorgungsspg. DC 24V
Versorgungsspannung - 2 Ausgang A+0.0
liegt an — g 3 Ausgang A+0.1
0....7  LEDs (griin) MRl E 4 Ausgang A+0.2
A+0.0 bis A+0.7 _ 2l 5 Ausgang A+0.3
_sobal_d ein Ausgang aktiv ERER ] 6 Ausgang A+0.4
ist, wird die entsprechende .4z |
LED angesteuert sl 7 Ausgang A+0.5
F LED (rot) Hellg | s 8 Ausgang A+0.6
Fehler bei Uberlast, > I071(g | |9 9 Ausgang A+0.7
Uberhitzung oder — LF|( @ ‘ 0 10 Versorgungsspg. Masse
Kurzschluss "
M
VIPA 222-1BF00
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Handbuch VIPA System 200V

Teil 4 Digitale Ausgabe-Module

Anschlussbild und

Prinzipschaltbild

Technische Daten

Anschlussbild

1 L+

Prinzipschaltbild

Ausgabe-Modul

Optokoppler

i [j {i DC 24v

5
e V-Bus V=3
6 -——-) DC 24V
U I
74D—< Mintern

Elektrische Daten

VIPA 222-1BF00

Anzahl der Ausgange
Nennlastspannung

Stromaufnahme an L+ ohne Last
(alle A.x=aus)

Stromaufnahme tber Rickwandbus
Ausgangsstrom je Kanal
Summenstrom
Spannungsversorgung

Potenzialtrennung

Schaltfrequenz
- bei ohmscher Last
- bei ind. Last (IEC947-5-1, DC13)
- bei Lampenlast

Begrenzung (intern) der ind.
Abschaltspannung auf

Statusanzeige

8
DC 24V (20,4 ... 28,8V)
10mA

70mA

1A dauerkurzschlussfest

8A

DC 5V uber Rickwandbus

DC 24V (20,4 ... 28,8V)

500Veff (Feldspannung zum Bus)

max. 1kHz
max. 0,5Hz
max. 10Hz
typ. L+ (-52V)

Uber LEDs auf der Frontseite

Programmierdaten

Eingabedaten

Ausgabedaten 1Byte
Parameterdaten -
Diagnosedaten -

MafRe und Gewicht

Abmessungen (BxHXT) in mm 25,4x76x88
Gewicht 50g

HB97D - SM - Rev. 11/30
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Teil 4 Digitale Ausgabe-Module

Handbuch VIPA System 200V

222-1BF10 - DO 8xDC 24V 2A

Bestelldaten

Beschreibung

Eigenschaften

Aufbau

Statusanzeige

DO 8xDC 24V 2A

VIPA 222-1BF10

Das digitale Ausgabe-Modul erfasst die bindren Steuersignale aus dem
Ubergeordneten Bussystem und transportiert sie Uber die Ausgange an die
Prozessebene. Das Modul ist mit DC 24V uber den Frontstecker zu ver-
sorgen. Es hat 8 Kandle, die ihren Zustand durch Leuchtdioden anzeigen.
Jeder Ausgang kann mit bis zu 2A belastet werden.

* Versorgungsspannung DC 24V

* Ausgangsstrom 2A

8 Ausgange, potenzialgetrennt zum Riuckwandbus

* Geeignet fir Magnetventile und Gleichstromschiitze
» LEDs fir Versorgungsspannung und Fehlermeldung
» Aktivanzeige der Kandle durch LED

Steckerbelegung

LED

L+

Beschreibung

LED (grin)
Versorgungsspannung liegt
an

LED (grin)

A+0.0 bis A+0.7

sobald ein Ausgang aktiv ist
wird die entsprechende LED
angesteuert

LED (rot)

Fehler bei Uberlast,
Uberhitzung, Kurzschluss

[1]
[2]

[3]
[4]

Beschriftungsstreifen fur
Modulbezeichnung

Beschriftungsstreifen fur Bit-
adresse mit Beschreibung

LED-Statusanzeige
Steckerleiste

Pin Belegung

SM 222

DO 8x

DC24V 2A

Versorgungsspg. DC 24V

=
+

T N o o d»wivike o

E’QQ’QQ’QQ’QE’QE’QE’Q'&E’Q%W

‘i*i
~

4

Ausgang A+0.0
Ausgang A+0.1
Ausgang A+0.2
Ausgang A+0.3
Ausgang A+0.4
Ausgang A+0.5
Ausgang A+0.6
Ausgang A+0.7
Versorgungsspg. Masse

© o N o O b~ WwN P
© 0 ~NO Ol WDN P

[S]
Iy
o

VIPA 222-1BF10
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Handbuch VIPA System 200V

Teil 4 Digitale Ausgabe-Module

Anschlussbild und
Prinzipschaltbild

Technische Daten

Anschlussbild

Prinzipschaltbild

Ausgabe-Modul

44‘]_4 Optokoppler D
5 ———-)DC 24v
D =) DC 24v V-Bus V= LED .
6 [ @
7 ] 1 \
Mintern

Elektrische Daten

VIPA 222-1BF10

Anzahl der Ausgange
Nennlastspannung

Stromaufnahme an L+ ohne Last
(alle A.x=aus)

Stromaufnahme tber Rickwandbus
Ausgangsstrom je Kanal
Summenstrom
Spannungsversorgung

Potenzialtrennung

Schaltfrequenz
- bei ohmscher Last
- bei ind. Last (IEC947-5-1, DC13)
- bei Lampenlast

Begrenzung (intern) der ind.
Abschaltspannung auf

Statusanzeige

8
DC 24V (20,4 ... 28,8V)
10mA

70mA

2A dauerkurzschlussfest

10A

DC 5V uber Rickwandbus

DC 24V (20,4 ... 28,8V)

500Veff (Feldspannung zum Bus)

max. 1kHz
max. 0,5Hz
max. 10Hz
typ. L+ (-52V)

Uber LEDs auf der Frontseite

Programmierdaten

Eingabedaten

Ausgabedaten 1Byte
Parameterdaten -
Diagnosedaten -

MafRe und Gewicht

Abmessungen (BxHXT) in mm 25,4x76x88
Gewicht 50g

HB97D - SM - Rev. 11/30
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Teil 4 Digitale Ausgabe-Module

Handbuch VIPA System 200V

222-1BF20 - DO 8xDC 24V 2A potenzialgetrennt 4 4 2

Bestelldaten DO 8xDC 24V 2A

VIPA 222-1BF20

Beschreibung Das digitale Ausgabe-Modul erfasst die binaren Steuersignale aus dem
Ubergeordneten Bussystem und transportiert sie Uber die Ausgange an die
Prozessebene. Das Modul ist mit DC 24V uber den Frontstecker zu ver-
sorgen. Es hat 8 Kandle, die ihren Zustand durch Leuchtdioden anzeigen.
Jeder Ausgang kann mit bis zu 2A belastet werden.

Eigenschaften

8 Ausgange, potenzialgetrennt zum Riuckwandbus

* Potenzialtrennung in 4 Gruppen a 2 Ausgéange
* Versorgungsspannung DC 24V

* Ausgangsstrom 2A

» Geeignet fir Magnetventile und Gleichstromschiitze
» LEDs fir Versorgungsspannung und Fehlermeldung

» Aktivanzeige der Kandle durch LED

Aufbau

Statusanzeige
Steckerbelegung

LED Beschreibung

1L...4L LED (grun)
Versorgungsspannung liegt
an

.0....7 LED (grin)

A+0.0 bis A+0.7

sobald ein Ausgang aktiv ist
wird die entsprechende LED
angesteuert

F1..F4 LED (rot)

Fehler bei Uberlast,
Uberhitzung, Kurzschluss

[1] Beschriftungsstreifen fur
Modulbezeichnung

[2] LED-Statusanzeige
[3] Steckerleiste

Pin Belegung

DO 8xDC24V 2A
I e
I D Il:l:l 1 -
Tl |2 1 nicht belegt
—» | Ho[om]|3 2 Versorgungsspg. 1L+
L[ o] |4 3 Ausgang A+0.0
L F1| O el |5
U e |6 4 Ausgang A+0.1
2| o] |7 5 Masse 1M
3| o) s 6  Versorgungsspg. 2L+
e (Dm0 |0 gungsspg
o aL|L0 =] po 7 Ausgang A+0.2
Y| ] ek 8 Ausgang A+0.3
B EEE
B Ea 9 Masse 2M
a0 0] 4 .
6| LB 115 14  Versorgungsspg. 4L+
Ly | 5 7|[Om0] i gungsspg
» | lra [0 B0 17 15  Ausgang A+0.6
:_E@m 18 16  Ausgang A+0.7
VIPA 222-18F20 314 17  Masse 4M

18 nicht belegt

4-8
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Handbuch VIPA System 200V

Teil 4 Digitale Ausgabe-Module

Anschlussbild und
Prinzipschaltbild

Technische Daten

Anschlussbild

Prinzipschaltbild

Ausgabe-Modul

Optokoppler D
6 L+ {—) DC 24V
; 1 V-Bus V= LED [ ]
DC 24V &
{1 1 |
9 M Mintern
10 L+
11
DC 24V
12
13 M
14 L+
15
DC 24V
16
17 M

Elektrische Daten

VIPA 222-1BF20

Anzahl der Ausgange
Nennlastspannung

Stromaufnahme an L+ ohne Last
(alle A.x=aus)

Stromaufnahme tber Rickwandbus
Ausgangsstrom je Kanal
Spannungsversorgung

Potenzialtrennung

Schaltfrequenz
- bei ohmscher Last
- bei ind. Last (IEC947-5-1, DC13)
- bei Lampenlast

Begrenzung (intern) der ind.
Abschaltspannung auf

Statusanzeige

8
DC 24V (20,4 ... 28,8V)
10mA

70mA

2A dauerkurzschlussfest

DC 5V uber Rickwandbus

DC 24V (20,4 ... 28,8V)

500Veff (Feldspannung zum Bus)

max. 1kHz
max. 0,5Hz
max. 10Hz
typ. L+ (-52V)

uber LEDs auf der Frontseite

Programmierdaten

Eingabedaten

Ausgabedaten 1Byte
Parameterdaten -
Diagnosedaten -

MafR3e und Gewicht

Abmessungen (BxHXT) in mm 25,4x76x88
Gewicht 50g

HB97D - SM - Rev. 11/30
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Teil 4 Digitale Ausgabe-Module

Handbuch VIPA System 200V

222-1BF30 - DO 8xDC 24V 0,5A - ECO

Bestelldaten

Beschreibung

Eigenschaften

Aufbau

DO 8xDC 24V 0,5A

VIPA 222-1BF30

Das digitale Ausgabe-Modul erfasst die bindren Steuersignale aus dem

Ubergeordneten Bussystem und transportiert sie Uber die Ausgange an die
Prozessebene. Das Modul ist mit DC 24V uber den Frontstecker zu ver-
sorgen. Es hat 8 Kanale, die ihren Zustand durch Leuchtdioden anzeigen.

* Versorgungsspannung DC 24V
* Ausgangsstrom 0,5A

» Geeignet fir Magnetventile und Gleichstromschiitze
» LEDs fir Versorgungsspannung und Fehlermeldung
» Aktivanzeige der Kandle durch LED

Statusanzeige
Steckerbelegung

[1]
[2]

[3]
[4]

8 Ausgange, potenzialgetrennt zum Rickwandbus

Beschriftungsstreifen fur
Modulbezeichnung

Beschriftungsstreifen fur Bit-
adresse mit Beschreibung

LED-Statusanzeige
Steckerleiste

LED Beschreibung Pin Belegung
SM 222
DO 8xDC24V 0,5A
L+ LED (griin) - , 1 Versorgungsspg. DC 24V
Versorgungsspannung j :'—g Z ; 2 Ausgang A+0.0
llegt an . Halkz 14 3 Ausgang A+0.1
.0... LEDs (tg)]run) Haltz 1 4 4 Ausgang A+0.2
A+0.0 bis A+0.7 3@ |l |5 5 Ausgang A+0.3
sobald ein Ausgang aktiv 04|y 8 6 Ausgang A+0.4
ist, wird die entsprechende 57 7 gang '
LED angesteuert el 1l s 7 Ausgang A+0.5
F LED (rot) 07 9 8 Ausgang A+0.6
Fehler bei Uberlast, — [Er[le ]l o 9 Ausgang A+0.7
Uberhitzung oder yz 10 Versorgungsspg. Masse
Kurzschluss VIPA 222-1BF30
4-10 HB97D - SM - Rev. 11/30



Handbuch VIPA System 200V

Teil 4 Digitale Ausgabe-Module

Anschlussbild und

Prinzipschaltbild

Technische Daten

Anschlussbild

1 L+

Prinzipschaltbild

Ausgabe-Modul

Optokoppler

——-)DC 24v

LED [j

5
s V-Bus V=
-——) DC 24V
—
I
74‘]—< Mintern

Elektrische Daten

VIPA 222-1BF30

Anzahl der Ausgange
Nennlastspannung

Stromaufnahme an L+ ohne Last
(alle A.x=aus)

Stromaufnahme tber Rickwandbus
Ausgangsstrom je Kanal
Summenstrom
Spannungsversorgung

Potenzialtrennung

Schaltfrequenz
- bei ohmscher Last
- bei ind. Last (IEC947-5-1, DC13)
- bei Lampenlast

Begrenzung (intern) der ind.
Abschaltspannung auf

Statusanzeige

8
DC 24V (20,4 ... 28,8V)
10mA

70mA

0,5A dauerkurzschlussfest

4A

DC 5V uber Rickwandbus

DC 24V (20,4 ... 28,8V)

500Veff (Feldspannung zum Bus)

max. 1kHz
max. 0,5Hz
max. 10Hz
typ. L+ (-52V)

Uber LEDs auf der Frontseite

Programmierdaten

Eingabedaten

Ausgabedaten 1Byte
Parameterdaten -
Diagnosedaten -

MafRe und Gewicht

Abmessungen (BxHXT) in mm 25,4x76x88
Gewicht 50g

HB97D - SM - Rev. 11/30

4-11




Teil 4 Digitale Ausgabe-Module

Handbuch VIPA System 200V

222-1BF50 - DO 8xDC 24V 0,5A NPN

Bestelldaten

Beschreibung

DO 8xDC 24V 0,5A NPN VIPA 222-1BF50

Das digitale Ausgabe-Modul erfasst die bindren Steuersignale aus dem

Bussystem und aktiviert iber Mosfet-Ausgéange Lasten der Prozessebene.
Es hat 8, Uber die Lastspannung verbundene Kanale, die als Low-Side-

Schalter arbeiten.

Low-Side-Schalter eignen sich zum Schalten von

Massen. Bei einem Kurzschluss zwischen Schaltleitung und Masse wird
lediglich die Last aktiviert, bis der Kurzschluss wieder behoben ist. Es
entsteht kein Kurzschluss, der die Versorgungsspannung belastet.

Systembedingt kann eine Uberlast an einem Kanal dazu filhren, dass die
anderen Kanéle abgeschaltet werden. Die LEDs aber leuchten weiter, da
sie den Sollzustand der Kanéle anzeigen.

Eigenschaften * 8 Low-Side-Ausgénge
» Ausgangstrom pro Kanal 0,5A
» Geeignet fur Kleinmotoren, Lampen, Magnetventile und Schiitze

Aufbau

Statusanzeige
Steckerbelegung

LED

L+

Beschreibung

LED (griin)
Versorgungsspannung
liegt an

LEDs (grun)

A+0.0 bis A+0.7

sobald ein Ausgang aktiv

ist, wird die entsprechende
LED angesteuert

LED (rot)
Fehler bei Uberlast,

Uberhitzung oder
Kurzschluss

[1] Beschriftungsstreifen fir
Modulbezeichnung

[2] Beschriftungsstreifen fur Bit-
adresse mit Beschreibung

[3] LED-Statusanzeige
[4] Steckerleiste

Pin Belegung

SM 222
DO 8xDC24V NPN

Versorgungsspg. DC 24V
Ausgang A+0.0

Ausgang A+0.1

Ausgang A+0.2

Ausgang A+0.3

Ausgang A+0.4

Ausgang A+0.5

Ausgang A+0.6

Ausgang A+0.7
Versorgungsspg. Masse

o
+

© ® N o A wWwN R
© 00N Ul b WN P

MTNowudwiNikro
SIS IESH IS NI ESI SIS AN

S
[EnY
o

%5
~

4
VIPA 222-1BF50
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Handbuch VIPA System 200V

Teil 4 Digitale Ausgabe-Module

Anschlussbild und

Prinzipschaltbild

Technische Daten

Anschlussbild
1 L+

Prinzipschaltbild

Ausgabe-Modul

Optokoppler

- V-Bus /= <
: U \

Mintern

Elektrische Daten

VIPA 222-1BF50

Anzahl der Ausgange
Nennlastspannung
Stromaufnahme an L+ ohne Last
max. Ausgangsstrom je Kanal
Summenstrom der Ausgange
Spannungsversorgung
Stromaufnahme tber Riuckwandbus
Verlustleistung
Isolation gepruft mit
Potenzialtrennung

- zwischen Kanélen und Bus

- zwischen den Kanélen
Kurzschlussschutz des Ausgangs
Leitungslange (ungeschirmt)
Schaltfrequenz

- bei ohmscher Last

- bei induktiver Last

- bei Lampenlast
Statusanzeige

8 Uber Low-Side

DC 24V (20,4 ... 28,8V)
15mA (alle A.x=aus)

0,5A

4A

DC 5V uber Ruckwandbus
50mA

1,5W

DC 500V

ja

nein

ja (1,7A Ansprechschwelle)
600m

1kHz

0,5Hz (nach IEC947-5-1, DC13)
10Hz

Uber LEDs auf der Frontseite

Daten zur Auswahl eines Aktors

Ausgangsspannung Signal "1"
- bei maximalem Strom
- bei minimalem Strom
Ausgangsstrom Signal "1"
Ausgangsstrom Signal "0"
Ausgangsverzogerung ohmsch

125mV

ov

0,5A (Nennwert)
100pA (Reststrom)

- von "0" nach "1" 10us

- von "1" nach "0" 55us
Programmierdaten
Eingabedaten -
Ausgabedaten 1Byte
Parameterdaten -
Diagnosedaten -
MafR3e und Gewicht
Abmessungen (BXHXT) in mm 25,4x76x88
Gewicht 55¢g

HB97D - SM - Rev. 11/30
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Teil 4 Digitale Ausgabe-Module Handbuch VIPA System 200V

222-1BHOO - DO 16xDC 24V 0,5A mit UB4x

Bestelldaten DO 16xDC 24V 0,5A VIPA 222-1BH00

Beschreibung Das digitale Ausgabe-Modul erfasst die binaren Steuersignale aus dem
Ubergeordneten Bussystem und transportiert sie Uber die Ausgange an die
Prozessebene. Das Modul ist mit 24V Uber den Frontstecker zu versorgen.
Es hat 16 Kandle, die ihren Zustand durch Leuchtdioden anzeigen. Fir den
Einsatz des Moduls ist eine Umsetzbaugruppe (DEA-UB4x) erforderlich.
Das Modul ist Uber ein Flachrundkabel (DEA-KB91C) mit der Umsetz-
baugruppe zu verbinden.

Eigenschaften 16 Ausgange, potenzialgetrennt zum Ruckwandbus
* Versorgungsspannung DC 24V

* Ausgangsstrom 0,5A

» Geeignet fir Magnetventile und Gleichstromschiitze
» LEDs fir Versorgungsspannung und Fehlermeldung

» Aktivanzeige der Kandle durch LED auf der Umsetzbaugruppe UB4x

Aufbau [1] Beschriftungsstreifen fur
Modulbezeichnung
[2] Verriegelung
[8] Wannenstecker zum An-
schluss der Umsetzbau-
gruppe UB4x
uber Flachrundkabel
- [4] Verriegelung
Statusanzeige auf UB4x Steckerbelegung Modul
LED Beschreibung Stecker Pin  Belegung

25

=

ESENEN N N S ENENESENEN
EOENESNENENENENENENENEN

0....15 LEDs (gelb)
A+0.0 bis A+0.7 High
A+1.0 bis A+1.7 Low

sobald ein Ausgang aktiv
ist, wird die
entsprechende LED
angesteuert

L+ L- LED (grun)

Versorgungsspannung
liegt an

23...26 Versorgungsspg. DC 24V
22  Ausgang A+0.0

15  Ausgang A+0.7
14  Ausgang A+1.0

7 Ausgang A+1.7
Versorgungsspg. Masse

N B

SN
SN
e w
=
()]
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Handbuch VIPA System 200V

Teil 4 Digitale Ausgabe-Module

Anschluss UB4x

DO 16x

DEA-KB89,
DEA-KB91

UB4x

Prinzipschaltbild Modul

/25
/

DIDDDDTADDDDD

Technische Daten

Ausgabe-Modul
L
LED o | +24V or D
8 8 o | ® o 6DC24V
[o}No) o V-Bus V= LED L]
. . %
L] L] (o]
Mintern
o
Eh Low
Elektrische Daten VIPA 222-1BH00
Anzahl der Ausgange 16
Nennlastspannung DC 24V (20,4 ... 28,8V)
Stromaufnahme an L+ ohne Last 10mA
(alle A.x=aus)
Stromaufnahme tber Rickwandbus 120mA

Ausgangsstrom je Kanal
Spannungsversorgung

Potenzialtrennung

Schaltfrequenz
- bei ohmscher Last
- bei ind. Last (IEC947-5-1, DC13)
- bei Lampenlast

Begrenzung (intern) der ind.
Abschaltspannung auf

Statusanzeige

0,5A kurzschlussfest

DC 5V uber Ruckwandbus

DC 24V (20,4 ... 28,8V)

500Veff (Feldspannung zum Bus)

max. 1kHz
max. 0,5Hz
max. 10Hz
typ. L+ (-52V)

Uber LEDs auf UB4x

Programmierdaten

Eingabedaten

Ausgabedaten 2Byte
Parameterdaten -
Diagnosedaten -

MafRe und Gewicht

Abmessungen (BxHXT) in mm 25,4x76x88
Gewicht 50g

HB97D - SM - Rev. 11/30
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Teil 4 Digitale Ausgabe-Module

Handbuch VIPA System 200V

222-1BH10 - DO 16xDC 24V 1A

Bestelldaten

Beschreibung

Eigenschaften

Aufbau

DO 16xDC 24V 1A

VIPA 222-1BH10

Das digitale Ausgabe-Modul erfasst die bindren Steuersignale aus dem

Ubergeordneten Bussystem und transportiert sie Uber die Ausgange an die
Prozessebene. Das Modul ist mit 24V Uber den Frontstecker zu versorgen.
Es hat 16 Kanale, die ihren Zustand durch Leuchtdioden anzeigen.

* Versorgungsspannung DC 24V
* Ausgangsstrom 1A
» Geeignet fir Magnetventile und Gleichstromschiitze

16 Ausgange, potenzialgetrennt zum Rickwandbus

» LEDs fir Versorgungsspannung und Fehlermeldung
» Aktivanzeige der Kandle durch LED

Statusanzeige
Steckerbelegung

LED

L+

Beschreibung

LED (grin)
Versorgungsspannung
liegt an

LEDs (griin)

A+0.0 bis A+1.7

sobald ein Ausgang aktiv
ist, wird die
entsprechende LED
angesteuert

LED (rot)

Fehler bei Uberlast,
Uberhitzung oder
Kurzschluss

[1]

[2]
[3]

g
o

16xDC24V 1A
R

] @]
O] ]
] @]
] @]
] @]
] @]
] @]
] @]
] @]
[] B 10
[ B 11
O] T 12
0 ) 13
O B 14
O 0] 5
ER=S]RT
0O 0] 17
ER=S] |¥:
LT
VIF’A222—1BH103JV>4

|

IO IO TIIT IR

TMiowswihirolNo s wii ol|f

0 ~NOOOAs WNRE

©

¢

Beschriftungsstreifen fur
Modulbezeichnung

LED-Statusanzeige

Steckerleiste

Pin

N

10

16
17
18

Belegung

Versorgungsspg. DC 24V
Ausgang A+0.0
Ausgang A+0.1

Ausgang A+0.7
Ausgang A+1.0

Ausgang A+1.6
Ausgang A+1.7
Versorgungsspg. Masse
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Handbuch VIPA System 200V

Teil 4 Digitale Ausgabe-Module

Anschlussbild und

Prinzipschaltbild

Technische Daten

Anschlussbild

1 L+

Prinzipschaltbild

Ausgabe-Modul

Optokoppler

V-Bus V= LED [ ]

——-)DC 24v

il

Mintern

18 M,

Elektrische Daten

VIPA 222-1BH10

Anzahl der Ausgange
Nennlastspannung

Stromaufnahme an L+ ohne Last
(alle A.x=aus)

Stromaufnahme Uber Rickwandbus
Ausgangsstrom je Kanal
Summenstrom
Spannungsversorgung

Potenzialtrennung

Schaltfrequenz
- bei ohmscher Last
- bei ind. Last (IEC947-5-1, DC13)
- bei Lampenlast

Begrenzung (intern) der ind.
Abschaltspannung auf

Statusanzeige

16
DC 24V (20,4 ... 28,8V)
10mA

120mA

1A dauerkurzschlussfest

10A

DC 5V uber Rickwandbus

DC 24V (20,4 ... 28,8V)

500Veff (Feldspannung zum Bus)

max. 1kHz
max. 0,5Hz
max. 10Hz
typ. L+ (-52V)

uber LEDs auf der Frontseite

Programmierdaten

Eingabedaten

Ausgabedaten 2Byte
Parameterdaten -
Diagnosedaten -

Mafl3e und Gewicht

Abmessungen (BXHXT) in mm 25,4x76x88
Gewicht 50g

HB97D - SM - Rev. 11/30
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Teil 4 Digitale Ausgabe-Module

Handbuch VIPA System 200V

222-1BH20 - DO 16xDC 24V 2A

Bestelldaten

Beschreibung

Eigenschaften

Aufbau

DO 16xDC 24V 2A

VIPA 222-1BH20

Das digitale Ausgabe-Modul erfasst die bindren Steuersignale aus dem

Ubergeordneten Bussystem und transportiert sie Uber die Ausgange an die
Prozessebene. Das Modul ist mit 24V Uber den Frontstecker zu versorgen.
Es hat 16 Kanale, die ihren Zustand durch Leuchtdioden anzeigen.

* Versorgungsspannung DC 24V
* Ausgangsstrom 2A
» Geeignet fir Magnetventile und Gleichstromschiitze

16 Ausgange, potenzialgetrennt zum Rickwandbus

» LEDs fir Versorgungsspannung und Fehlermeldung
» Aktivanzeige der Kandle durch LED

Statusanzeige
Steckerbelegung

LED

L+

Beschreibung

LED (grin)
Versorgungsspannung
liegt an

LEDs (griin)

A+0.0 bis A+1.7

sobald ein Ausgang aktiv
ist, wird die
entsprechende LED
angesteuert

LED (rot)

Fehler bei Uberlast,
Uberhitzung oder
Kurzschluss

Ve

¢

[1]

[2]
[3]

|w)

0 16xDC24V 2A
d

[ 1]
0 ]
0 ]
0 ]
0 ]
0 ]
[y |
[ 1]
O |9
0] O] 10
0 [ ny
0 @) n2
0] B n3
L B4
L1 ET1j 15
L] ET1j 16
U B n7
0 B 18

T LT Ty
VIPA 222-1BH20 3<~74

0N WNPE

(T T ITTTTTTTITTITTI R

TMNowmswibirolNo ok wi i o|f

Beschriftungsstreifen fur
Modulbezeichnung

LED-Statusanzeige

Steckerleiste

Pin

10

17
18

Belegung

Versorgungsspg. DC 24V
Ausgang A+0.0

Ausgang A+0.7
Ausgang A+1.0

Ausgang A+1.7
Versorgungsspg. Masse
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Handbuch VIPA System 200V

Teil 4 Digitale Ausgabe-Module

Anschlussbild und

Prinzipschaltbild

Technische Daten

Anschlussbild

1 L+

Prinzipschaltbild

Ausgabe-Modul

Optokoppler

V-Bus V= LED [ ]

=——-)DC 24v

Mintern

18 M,

Elektrische Daten

VIPA 222-1BH20

Anzahl der Ausgange
Nennlastspannung

Stromaufnahme an L+ ohne Last
(alle A.x=aus)

Stromaufnahme Uber Rickwandbus
Ausgangsstrom je Kanal
Summenstrom
Spannungsversorgung

Potenzialtrennung

Schaltfrequenz
- bei ohmscher Last
- bei ind. Last (IEC947-5-1, DC13)
- bei Lampenlast

Begrenzung (intern) der ind.
Abschaltspannung auf

Statusanzeige

16
DC 24V (20,4 ... 28,8V)
10mA

120mA

2A dauerkurzschlussfest

10A

DC 5V uber Rickwandbus

DC 24V (20,4 ... 28,8V)

500Veff (Feldspannung zum Bus)

max. 1kHz
max. 0,5Hz
max. 10Hz
typ. L+ (-52V)

uber LEDs auf der Frontseite

Programmierdaten

Eingabedaten

Ausgabedaten 2Byte
Parameterdaten -
Diagnosedaten -

Mafl3e und Gewicht

Abmessungen (BXHXT) in mm 25,4x76x88
Gewicht 50g

HB97D - SM - Rev. 11/30
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Teil 4 Digitale Ausgabe-Module Handbuch VIPA System 200V

222-1BH30 - DO 16xDC 24V 0,5A - ECO

Bestelldaten DO 16xDC 24V 0,5A VIPA 222-1BH30

Beschreibung Das digitale Ausgabe-Modul erfasst die binaren Steuersignale aus dem
Ubergeordneten Bussystem und transportiert sie Uber die Ausgange an die
Prozessebene. Das Modul ist mit 24V Uber den Frontstecker zu versorgen.
Es hat 16 Kanale, die ihren Zustand durch Leuchtdioden anzeigen.

Eigenschaften » 16 Ausgéange, potenzialgetrennt zum Rickwandbus
* Versorgungsspannung DC 24V
* Ausgangsstrom 0,5A
» Geeignet fur Magnetventile und Gleichstromschiitze
» LEDs fir Versorgungsspannung und Fehlermeldung
» Aktivanzeige der Kandle durch LED

Aufbau [1] Beschriftungsstreifen fur

Modulbezeichnung
[2] LED-Statusanzeige
[3] Steckerleiste

Statusanzeige
Steckerbelegung

LED Beschreibung Pin Belegung
nDO 16xDC24V
L+ LED (grun) > | Tolrc el 2 1 Versorgungsspg. DC 24V
Versorgungsspannung :-; O B0 j 2 Ausgang A+0.0
liegt an s = .
.0....7 LEDs (griin) ::‘5‘ SE 3
A+0.0 bis A+1.7 | {; Aus g A+0.7
. 9 .
sobald ein Ausgang aktiv f% S E 10 gang
ist, wird die ] 1| (O] 10 Ausgang A+1.0
entsprechende LED = 2 == b '
angesteuert mpj=
F LED (rot) = Sl o 1.7 Ausgang A+1.7
Fehler bei Uberlast, = SRR =Ry :
Uberhitzung oder —> | LTF] (o =] hs 18 Versorgungsspg. Masse
Kurzschluss VIPA 222-1BH30 ;ﬂ’%
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Handbuch VIPA System 200V

Teil 4 Digitale Ausgabe-Module

Anschlussbild und

Prinzipschaltbild

Technische Daten

Anschlussbild

Prinzipschaltbild

Potenzialtrennung

Schaltfrequenz
- bei ohmscher Last
- bei ind. Last (IEC947-5-1, DC13)
- bei Lampenlast

Begrenzung (intern) der ind.
Abschaltspannung auf

Statusanzeige

1 L+
2 % Ausgabe-Modul
: T Optokoppler D
10 {i DC 24V
1 “) DC 24V V-Bus V= LED 2 L
1 |
L Mintern
n
18 M |
Elektrische Daten VIPA 222-1BH30
Anzahl der Ausgange 16
Nennlastspannung DC 24V (20,4 ... 28,8V)
Stromaufnahme an L+ ohne Last 10mA
(alle A.x=aus)
Stromaufnahme lber Rickwandbus 120mA
Ausgangsstrom je Kanal 0,5A dauerkurzschlussfest
Summenstrom 8A
Spannungsversorgung DC 5V uber Rickwandbus

DC 24V (20,4 ... 28,8V)
500Veff (Feldspannung zum Bus)

max. 1kHz
max. 0,5Hz
max. 10Hz
typ. L+ (-52V)

uber LEDs auf der Frontseite

Programmierdaten

Eingabedaten

Ausgabedaten 2Byte
Parameterdaten -
Diagnosedaten -

Mafl3e und Gewicht

Abmessungen (BXHXT) in mm 25,4x76x88
Gewicht 50g

HB97D - SM - Rev. 11/30

4-21




Teil 4 Digitale Ausgabe-Module Handbuch VIPA System 200V

222-1BH50 - DO 16xDC 24V 0,5A NPN

Bestelldaten

Beschreibung

Eigenschaften

Aufbau

DO 16xDC 24V 0,5A NPN VIPA 222-1BH50

Das digitale Ausgabe-Modul erfasst die bindren Steuersignale aus dem
Bussystem und aktiviert iber Mosfet-Ausgéange Lasten der Prozessebene.
Es hat 16, Uber die Lastspannung verbundene Kanale, die als Low-Side-
Schalter arbeiten. Low-Side-Schalter eignen sich zum Schalten von
Massen. Bei einem Kurzschluss zwischen Schaltleitung und Masse wird
lediglich die Last aktiviert, bis der Kurzschluss wieder behoben ist. Es
entsteht kein Kurzschluss, der die Versorgungsspannung belastet.

Systembedingt kann eine Uberlast an einem Kanal dazu filhren, dass die
anderen Kanéle abgeschaltet werden. Die LEDs aber leuchten weiter, da
sie den Sollzustand der Kanéle anzeigen.

* 16 Low-Side-Ausgénge
» Ausgangstrom pro Kanal 0,5A
» Geeignet fur Kleinmotoren, Lampen, Magnetventile und Schitze

[1] Beschriftungsstreifen fr
Modulbezeichnung

[2] Verriegelung
[3] Wannenstecker zum Anschluss
einer Ausgabebeschaltung

[4] Verriegelung

Steckerbelegung Pin Belegung
Wannenstecker s WT s
Y 23...26 Versorgungsspg. DC 24V
A 22 Ausgang A+0.0
%g 21 Ausgang A+0.1
i ) ' '
i )
i ) - :
Y 8 Ausgang A+1.6
g g 7 Ausgang A+1.7
WAL 1..6 Versorgungsspg. Masse
2{@ Eﬂ’ 1
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Handbuch VIPA System 200V

Teil 4 Digitale Ausgabe-Module

Anschlussbild und

Prinzipschaltbild

Technische Daten

Anschlussbild

Prinzipschaltbild

23...26 L+
22 Ausgabe-Modul
+24v
21
20 Optokoppler
— ——)DC 24v
1 —Dbc V-Bus V=
24V
. I "
9 Mintern 1

Achtung!

Das Modul ist ohne technischen Ein
einsetzbar. Setzen Sie sich hierzu mit

griff mit einer UB4x von VIPA nicht
der VIPA-Hotline in Verbindung.

Elektrische Daten

VIPA 222-1BH50

Anzahl der Ausgange
Nennlastspannung

max. Ausgangsstrom je Kanal
Stromaufnahme Uber Rickwandbus
Spannungsversorgung

Potenzialtrennung
Schaltfrequenz
Statusanzeige

16 Uber Low-Side

DC 24V (20,4 ... 28,8V)

0,5A

120mA

DC 5V uber Ruckwandbus

DC 24V (20,4 ... 28,8V)

500Veff (Feldspannung zum Bus)
max. 20kHz

Programmierdaten

Eingabedaten

Ausgabedaten 2Byte
Parameterdaten -
Diagnosedaten -

MafRe und Gewicht

Abmessungen (BxHXT) in mm 25,4x76x88
Gewicht 80g

HB97D - SM - Rev. 11/30
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Teil 4 Digitale Ausgabe-Module

Handbuch VIPA System 200V

222-1BH51 - DO 16xDC 24V 0,5A NPN

Bestelldaten

Beschreibung

Eigenschaften .

Aufbau

DO 16xDC 24V 0,5A NPN

VIPA 222-1BH51

Das digitale Ausgabe-Modul erfasst die bindren Steuersignale aus dem

Bussystem und aktiviert iber Mosfet-Ausgéange Lasten der Prozessebene.
Es hat 16, Uber die Lastspannung verbundene Kanale, die als Low-Side-
Low-Side-Schalter eignen sich zum Schalten von
Massen. Bei einem Kurzschluss zwischen Schaltleitung und Masse wird
lediglich die Last aktiviert, bis der Kurzschluss wieder behoben ist. Es
entsteht kein Kurzschluss, der die Versorgungsspannung belastet.

Schalter arbeiten.

16 Low-Side-Ausgénge

* Ausgangstrom pro Kanal 0,5A
» Geeignet fur Kleinmotoren, Lampen, Magnetventile und Schiitze

Statusanzeige
Steckerbelegung

LED

L+

Beschreibung

LED (grun)
Versorgungsspannung
liegt an

LEDs (griin)

A+0.0 bis A+1.7
sobald ein Ausgang aktiv
ist, wird die
entsprechende LED
angesteuert

LED (rot)

Fehler bei Uberlast,

Uberhitzung oder
Kurzschluss

|

13

[1]

[2]
[3]

DO 16xDC24V NPN
+0

0 &)
O £
0 B0
0 B0
0 B0
0 B0
O B0
0 B0
0 B0
0 B0
0 B0
0 B0
O B0
O B0
O B0
0 B0
0O )
EEEE]

TNuoorwivrolNo s wii ot

0 ~NOOOA WNRE

PP PP BB P B g
N o Uld WN PO

18

1 LT
VIPA 222-1BH51 st

Pin

10

17
18

Beschriftungsstreifen fur
Modulbezeichnung

LED-Statusanzeige
Steckerleiste

Belegung

Versorgungsspg. DC 24V
Ausgang A+0.0

Ausgang A+0.7
Ausgang A+1.0

Ausgang A+1.7
Versorgungsspg. Masse
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Handbuch VIPA System 200V

Teil 4 Digitale Ausgabe-Module

Anschlussbild und
Prinzipschaltbild

Technische Daten

Anschlussbild

L+

=

Prinzipschaltbild

Ausgabe-Modul

Optokoppler

~~ DC

" 2av V-Bus N

z:(

il

Mintern

= . . = = . . . N
5 1% =~ o
<

Elektrische Daten

VIPA 222-1BH51

Anzahl der Ausgange
Nennlastspannung
Stromaufnahme an L+ ohne Last
max. Ausgangsstrom je Kanal
Summenstrom der Ausgange
Spannungsversorgung
Stromaufnahme tber Riuckwandbus
Verlustleistung
Isolation gepruft mit
Potenzialtrennung

- zwischen Kanélen und Bus

- zwischen den Kanélen
Kurzschlussschutz des Ausgangs
Leitungslange (ungeschirmt)
Schaltfrequenz

- bei ohmscher Last

- bei induktiver Last

- bei Lampenlast
Statusanzeige

16 tber Low-Side

DC 24V (20,4 ... 28,8V)
25mA (alle A.x=aus)

0,5A

8A

DC 5V uber Rickwandbus
90mA

2,5W

DC 500V

ja

nein

ja (1,7A Ansprechschwelle)
600m

1kHz

0,5Hz (nach IEC947-5-1, DC13)
10Hz

Uber LEDs auf der Frontseite

Daten zur Auswahl eines Aktors

Ausgangsspannung Signal "1"
- bei maximalem Strom
- bei minimalem Strom
Ausgangsstrom Signal "1"
Ausgangsstrom Signal "0"
Ausgangsverzogerung ohmsch

125mV

ov

0,5A (Nennwert)
100pA (Reststrom)

- von "0" nach "1" 10us

- von "1" nach "0" 55us
Programmierdaten
Eingabedaten -
Ausgabedaten 2Byte
Parameterdaten -
Diagnosedaten -
MafR3e und Gewicht
Abmessungen (BxHXT) in mm 25,4x76x88
Gewicht 55¢g
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Teil 4 Digitale Ausgabe-Module Handbuch VIPA System 200V

222-2BL10 - DO 32xDC 24V 1A

Bestelldaten DO 32xDC 24V 1A VIPA 222-2BL10

Beschreibung Das digitale Ausgabe-Modul erfasst die binaren Steuersignale aus dem
Ubergeordneten Bussystem und transportiert sie Uber die Ausgange an die
Prozessebene. Das Modul ist mit 24V Uber den Frontstecker zu versorgen.
Es hat 32 Kanale, die ihren Zustand durch Leuchtdioden anzeigen.

Eigenschaften 32 Ausgange, potenzialgetrennt zum Ruckwandbus
* Versorgungsspannung DC 24V

» Ausgangsstrom je Kanal 1A

» Geeignet fir Magnetventile und Gleichstromschiitze
» LEDs fir Versorgungsspannung und Fehlermeldung

» Aktivanzeige der Kandle durch LED

Aufbau p——= [1] Beschriftungsstreifen fur
. 4

Modulbezeichnung
[2] LED-Statusanzeige
[3] Steckerleiste

Statusanzeige
Steckerbelegung

LED Beschreibung Pin Belegung
L+  LED (griin) e SM222  DosabCadviA 1 Versorgungsspg. DC 24V
Versorgungsspannung -y EL—S = ; EL—J = . 2 Ausgang A+0.0
liegt an :-; 0 B j :-; Sg 5; 3 Ausgang A+0.1
.0....7 LED (grin) Do s Celloeled .. ..
A+0.0 bis A+3.7 === =i Ed 17 Ausgang A+1.7
sobald ein Ausgang —leloee 16 DB 18  Versorgungsspg. Masse
aktiv ist, wird die - | mHEE S S ==
oo e ro [ o[ E]ps 19 Versorgungsspg. DC 24V
entsprechende LED o] 1 a2 [OEd]pg
angesteuert T 2|[oe0h2 | o|/[OoEDleg 20 Ausgang A+2.0
1. O & 1. ] ]
F  LED (rot) e | P == | R
Lo 5|03 |5 L EJig3
Fehler bei Uberlast, S\ EEl e B eyl 3¢ Ausgang A+3.6
Uberhitzung oder | 7| [2 8] 7| [OElgs 35 Ausgang A+3.7
Kurzschluss — O ij_it,ixlj n—jjm_,i[i% 36 Versorgungsspg. Masse
VIPA 222-2BL10 ﬁj
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Anschlussbild und  Anschlussbild Prinzipschaltbild
Prinzipschaltbild 1 L+ 19 L+
2 20 Ausgabe-Modul
' T ' T >
. . Optokoppler
———-)DC 24V
10 - DC = ~\DC  v-Bus V= LED [jC
1 24v 29 24v &
. 1 |
1 ) 1 Mintern
17 ?;5
18 M 36 M
Technische Daten Elektrische Daten VIPA 222-2BL10
Anzahl der Ausgange 32 (in Gruppen zu 16)
Nennlastspannung DC 24V (20,4 ... 28,8V)
Stromaufnahme an L+ ohne Last 15mA

(alle A.x=aus)
Stromaufnahme tber Rickwandbus 180mA

max. Ausgangsstrom je Kanal 1A dauerkurzschlussfest
max. Summenstrom je Reihe 10A
Spannungsversorgung DC 5V uber Rickwandbus
DC 24V (20,4 ... 28,8V)
Potenzialtrennung je Gruppe
500Veff (Feldspannung zum Bus)
Schaltfrequenz
- bei ohmscher Last max. 1kHz
- bei ind. Last (IEC947-5-1, DC13) |max. 0,5Hz
- bei Lampenlast max. 10Hz
Begrenzung (intern) der ind. typ. L+ (-52V)
Abschaltspannung auf
Statusanzeige Uber LEDs auf der Frontseite
Programmierdaten
Eingabedaten -
Ausgabedaten 4Byte
Parameterdaten -

Diagnosedaten -
Maf3e und Gewicht
Abmessungen (BxHXT) in mm 50,8x76x88
Gewicht 50g
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222-1DBO00 - DO 2xAC 100...230V 2A

Bestelldaten DO 2xAC 100...230V 2A VIPA 222-1DB00

Beschreibung Das digitale Ausgabe-Modul steuert die Leistungsabgabe der Ausgénge
Uber Vorgaben aus dem Anwenderprogramm. Das Modul hat 2 einzeln
ansteuerbare Kandle und ist mit AC 100...230V uber den Frontstecker zu
versorgen. Jeder Ausgang kann mit maximal 2A belastet werden.

Zur Vermeidung von sprunghaften Anderungen des Laststroms besitzt das
Modul eine konfigurierbare Software-Dimmer-Funktion, welche ein lang-
sames Auf- und Abdimmen ermdglicht.

Eigenschaften Software-Dimmer fir ohmsche, induktive, kapazitive Lasten
» 2 Ausgange, potenzialgetrennt zum Riuckwandbus

* Ausgangsstrom 2A

» Automatische Lasterkennung

* Versorgungsspannung AC 100 ... 230V

» Frequenzbereich 47 ... 63Hz

» LEDs fiir Versorgungsspannung und Fehlermeldung

Aufbau [1] Beschriftungsstreifen fur

Modulbezeichnung

[2] Beschriftungsstreifen fur Bit-
adresse mit Beschreibung

[3] LED-Statusanzeige
[4] Steckerleiste

Statusanzeige
Steckerbelegung

LED Beschreibung Pin Belegung
PW  LED (grin) SM 222 1 Lastspannung (L) AC 100...230V
DO 2xAC230V 2A
Modul wird tGber - 2 Lastspannung (L) AC 100...230V
Riickwandbus versorgt — P | | 3 nicht belegt
- Z 2 4 Ausgang A+0.0 Kanal 0
F LED (rot) ) Al A 5 nicht belegt
Fehler bei Uberlast, O (el s 6  Ausgang A+2.0 Kanal 1
Uberhitzung, L2l 7 nicht belegt
fehlender Versorgungs- ERSZANG .
spannung oder a8 «wal B 8 Neutralleiter (N) AC 100...230V
Parametrierfehler B 9 Neutralleiter (N) AC 100...230V
— |LIF (@ || |0 10 Neutralleiter (N) AC 100...230V
m
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Anschlussbild und
Prinzipschaltbild

Sicherheitshinweise

Automatische
Lasterkennung

Anschlussbild Prinzipschaltbild

[any

2
3
4 C 3 Opt
ptokoppler AC 100V
)
5
6

Ausgabe-Modul

... 230V
AC 100V  \/._Bus V=2 @

=230V

1 |

Mintern

Gefahr!

Das Modul ist nicht zugelassen fur den Einsatz in explosionsgefahr-
deten Umgebungen (EX-Zone)!

Das Modul ist vor dem Beginn von Installations- und Instandhaltungs-
arbeiten unbedingt freizuschalten, d.h. die Spannungszufiihrung ist
stromlos zu schalten (Stecker ziehen, evt. die zugehérige Sicherung
abschalten)!

Anschluss und Anderungen dirfen nur durch ausgebildetes Elektro-
Fachpersonal ausgefihrt werden!

Bedingt durch die kompakte Bauweise kann zur Gewahrleistung einer
ausreichenden Kiihlung der Bertihr- und Brandschutz nicht eingehalten
werden. Aus diesem Grund ist der Brandschutz durch die Konstruktion
der Umgebung des eingebauten Moduls sicherzustellen (z.B. Einbau in
einen Schaltschrank, welcher die Brandschutzordnungen erftillt)!

Bitte beachten Sie die nationalen Vorschriften und Richtlinien im
jeweiligen Verwenderland (Installation, SchutzmafRnahmen, EMV ...).

Das Modul besitzt fur jeden Kanal eine automatische Lasterkennung. Je
Kanal durfen Sie entweder eine induktive oder eine kapazitive Last
betreiben.

Achtung!

Das Mischen von induktiven und kapazitiven Lasten bzw. das Umschalten
zwischen den Lasten wahrend des Betriebs ist nicht zuldssig. Ohmsche
Lasten durfen Sie immer zumischen.

HB97D - SM - Rev. 11/30
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Teil 4 Digitale Ausgabe-Module

Handbuch VIPA System 200V

Datenaus-

gabebereich

Parametrierdaten

Das Modul belegt pro Kanal 2Byte im Datenausgabebereich. Hier konnen
Sie zur Laufzeit einen Wert 0 ... 100 vorgeben. Dieser entspricht dem
auszugebenden Dimmerwert 0% (ausgeschaltet) ... 100% (max. Leistung).

Werte > 100% deaktivieren den Kanal.

Datenausgabebereich:

Byte [Bit7...Bit0
0,1 0 ... 100: Software-Dimmer in % fir Ausgabekanal 0
2,3 0 ... 100: Software-Dimmer in % fir Ausgabekanal 1

Fur die Parametrierung stehen 15Byte Parametrierdaten zur Verfligung.

Parameterbereich:

Byte

Bit7...Bit0

Default

0

Diagnosealarm-Byte:

Bit 0: 0: Uberstromerkennung Kanal 0 aus
1: Uberstromerkennung Kanal 0 ein
Bit 1: 0: Uberstromerkennung Kanal 1 aus
1: Uberstromerkennung Kanal 1 ein

Bit 3 ... 2: reserviert
Bit 4: 0: Ubertemperaturerkennung aus
1: Ubertemperaturerkennung ein
Bit 5: reserviert
Bit 6: 0: Diagnosealarm gesperrt
1: Diagnosealarm freigegeben
Bit 7: reserviert

00h

o

reserviert

00h

Software-Koeffizient Kanal O
1 ... 255; Software-Koeffizient

09h

Software-Koeffizient Kanal 1
1 ... 255; Software-Koeffizient

09h

Vorheizzeit Kanal 0
0 ... 255: Perioden der Lastspannung

09h

Vorheizzeit Kanal 1
0 ... 255: Perioden der Lastspannung

09h

Bit O: Verhalten bei CPU-Stop Kanal O
0: Ersatzwert aufschalten
1: Letzten Ausgabe-Wert halten
Bit 1: Verhalten bei CPU-Stop Kanal 1
0: Ersatzwert aufschalten
1: Letzten Ausgabe-Wert halten
Bit 7 ... 2: reserviert

00h

7,8

Ersatzwert Kanal O

00h

9,10

Ersatzwert Kanal 1

00h

11,12

Vorheizwert Kanal 0 (0 ... 100%)

00h

13,14

Vorheizwert Kanal 1 (0 ... 100%)

00h

4-30
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Handbuch VIPA System 200V Teil 4 Digitale Ausgabe-Module

Diagnosealarm

Software-Koeffizient

Verhalten bei CPU-
STOP, Ersatzwert

Eine Diagnose ist eine Fehlermeldung an die CPU. Sofern Sie Uber die
Parametrierung den Diagnosealarm freigegeben haben, kénnen folgende
Ereignisse einen Diagnosealarm auslosen:

+ Uberstromerkennung Kanal 0

+ Uberstromerkennung Kanal 1

+ Ubertemperaturerkennung fur beide Kanale
» Fehlen bzw. Ausfall der Lastspannung

Die Fehlerereignisse Uberstrom- und Ubertemperaturerkennung kénnen
Uber die Parametrierung aktiviert bzw. deaktiviert werden.

Bei einer Diagnose werden 10Byte Diagnosedaten an die CPU Ubermittelt.
Durch entsprechende Programmierung kdnnen Sie in der CPU auf die
Diagnose reagieren. Naheres hierzu finden Sie unter "Diagnosedaten”.

Zur Vermeidung von sprunghaften Anderungen des Laststroms, besitzt das
Modul je Kanal eine konfigurierbare Software-Dimmer-Funktion, welche ein
langsames Auf- und Abdimmen ermdglicht.

Durch Vorgabe eines Software-Koeffizienten konnen Sie eine konstante
Anderungsgeschwindigkeit fir den Dimmvorgang bestimmen.

Der Software-Koeffizient ergibt sich aus der gewinschten Zeit fir das
Dimmen von 0% auf 100% und der Periodendauer der Versorgungsspan-
nung. Es gilt:

Zeit
n=——
2(P

mit  n = Software-Koeffizient (1...255)
Zeit = gewlinschte Zeitdauer fur 0%...100% in s (max. 10s)
P = Periodendauer der Lastspannung in s bei f = 47...63Hz

Je groRRer der Software-Koeffizient, desto langsamer erfolgt das Auf- bzw.
Abdimmen.

Uber diesen Parameter konnen Sie fir jeden Kanal vorgeben, wie das
Modul sich zu verhalten hat, sobald lhre CPU in STOP geht. Sie kdnnen
entweder mit "Letzten Wert halten" den aktuellen Ausgabewert beibehalten
oder mit "Ersatzwert aufzuschalten" einen Ersatzwert ausgeben. Diesen
kénnen Sie unter Ersatzwert definieren.
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Vorheizzeit
Vorheizwert

Zur Vermeidung von Uberstromfehlern durch schnelles Aufdimmen einer
kalten Gluhwendel, besitzt das Modul je Kanal eine konfigurierbare
Vorheizfunktion. Fur die Konfiguration dienen die Parameter Vorheizzeit
und Vorheizwert. Mit der Vorheizzeit geben Sie als ein Vielfaches der
Periodendauer der Lastspannung die Zeitdauer an, innerhalb der vorge-
heizt werden soll. Mit dem Vorheizwert definieren Sie eine Schwelle in %,
ab der die Vorheizfunktion aktiv ist.

Die folgende Abbildung zeigt den Einsatz der Vorheizfunktion an einem
Beispiel.
Der Vorheizwert betragt z.B. 40%. Werte unterhalb dieser Schwelle werden
ohne Vorheizen ausgegeben. Hier soll maximal auf 70% aufgedimmt
werden.

in% A
100

70

50 -
40
30
20 +
10 +

—

]
v 2 @& 4@ ©

(1)  Aufdimmen auf 30% (kein Vorheizen - unterhalb der Schwelle)

(2)  Abdimmen auf 10%

(3) Aufdimmen auf 70%, bei 40% konstant Uber Dauer der Vorheizzeit
(4)  Nach der Vorheizzeit wird auf die vorgegebenen 70% aufgedimmit.
(5) Das Abdimmen auf 0% erfolgt direkt.

4-32
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Diagnosedaten

Diagnose
auswerten

Datensatz O

Die Diagnosedaten sind 10Byte lang und stehen in den Datensatzen 0 und
1 des Systemdatenbereichs.

Sobald Sie die Diagnosealarmfreigabe in Byte O des Parameterbereichs
aktiviert haben, wird im Fehlerfall Datensatz 0 an das lbergeordnete
System ubergeben.

Der Datensatz 0 hat eine feste Belegung und eine Lange von 4Byte. Die
Inhalte von Datensatz 0 kdnnen Sie im Diagnhosefenster der CPU im
Klartext ausgeben lassen.

Zur erweiterten Diagnose wahrend der Laufzeit haben Sie auch die

Maoglichkeit Uber die SFCs 51 und 59 den 10Byte grofen Datensatz 1
auszuwerten.

Bei anstehender Diagnose unterbricht die CPU ihr Anwenderprogramm
und verzweigt in den OB 82. In diesem OB kodnnen Sie durch entspre-
chende Programmierung mit den SFCs 51 und 59 detaillierte Diagnose-
informationen abrufen und auf die Diagnose reagieren.

Nach Abarbeitung des OB 82 wird die Bearbeitung des Anwender-
programms wieder fortgesetzt. Die Diagnosedaten sind bis zum Verlassen
des OB 82 konsistent.

Byte 0 bis 3:

Datensatz O (Byte 0 bis 3):

Byte |Bit7...Bit0 Default

0 Bit 0: Stérung im Modul 00h
Bit 1: reserviert

Bit 2: Fehler extern

Bit 3: Kanalfehler vorhanden

Bit 4: reserviert

Bit 5: Fehler Lastspannung (L)

Bit 6: reserviert

Bit 7: falsche Parameter im Modul

1 Bit 3 ... 0: Modulklasse 1Fh
1111 Digitalmodul

Bit 4: Kanalinformation vorhanden

Bit 7 ... 5: reserviert

2 nicht belegt 00h

3 Bit 7 ... O: reserviert 00h
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Datensatz 1 Byte 0 bis 9:

Der Datensatz 1 enthélt die 4Byte des Datensatzes 0 und zusétzlich 6Byte
modulspezifische Diagnosedaten.

Die Diagnosebytes haben folgende Belegung:

Datensatz 1 (Byte 0 bis 9):

Byte |Bit7...Bit0 Default
0 ... 3 |Inhalte Datensatz O (siehe vorherige Seite) -
4 Bit 6 ... 0: Kanaltyp 72h

72h: Digitalausgabe
Bit 7: reserviert

5 Bit 7 ... 0: Anzahl der Diagnosebits pro Kanal 08h
6 Bit 7 ... 0: Anzahl der gleichartigen Kandale pro Modul 02h
7 Bit 0: Kanal 0: Kanalfehler 00h

Bit 1. Kanal 1: Kanalfehler
Bit 7 ... 2: reserviert

8 Bit 0: Kanal O0: Parametrierfehler erkannt 00h
Bit 2, 1: reserviert

Bit 3: Kanal 0: Uberlast erkannt

Bit 5, 4: reserviert

Bit 6: Kanal 0: Lastspannung fehlt oder ist ausgefallen
Bit 7: Kanal 0: Ubertemperatur erkannt

9 Bit 0: Kanal 1: Parametrierfehler erkannt 00h
Bit 2, 1: reserviert

Bit 3: Kanal 1: Uberlast erkannt

Bit 5, 4: reserviert

Bit 6: Kanal 1: Lastspannung fehlt oder ist ausgefallen
Bit 7: Kanal 1: Ubertemperatur erkannt
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Handbuch VIPA System 200V

Teil 4 Digitale Ausgabe-Module

Technische Daten

Baugruppenbezeichnung

VIPA 222-1DB00

MalRe und Gewicht

Abmessungen BxHXT 25,4x76x88
Gewicht 659
Baugruppenspezifische Daten
Anzahl der Ausgange 2
Leitungslange

- ungeschirmt 600m
Programmierdaten
Eingabedaten -
Ausgabedaten 4Byte
Parameterdaten 15Byte
Diagnosedaten 10Byte

Spannung, Stréme, Potentiale

Lastnennspannung (L)

AC 100/230V

Frequenzbereich 47 ... 63Hz
Summenstrom der Ausgange
- waagerechter Aufbau
bis 40°C max. 4A
bis 60°C max. 3A
- senkrechter Aufbau
bis 40°C max. 4A
Potentialtrennung
- zwischen Kanalen und Rickwandbus ja
- zwischen Kanélen nein
Isolation geprift mit AC4000V
Stromaufnahme
- aus Riuckwandbus 190mA
- aus Lastspannung L (ohne Last) max. 15mA
Verlustleistung der Baugruppe 6w

Status, Alarme, Diagnhose

Alarme
- Diagnosealarm

parametrierbar

Diagnosefunktionen

- Sammelfehleranzeige rote F-LED

- Versorgungsspannungsanzeige grune LED

- Diagnoseinformation auslesbar mdoglich
Fortsetzung ...

HB97D - SM - Rev. 11/30
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Teil 4 Digitale Ausgabe-Module

Handbuch VIPA System 200V

... Fortsetzung
Daten zur Auswahl eines Aktors
Ausgangsspannung
- bei Signal "1"
bei maximalem Strom L (-1,3V)
bei minimalem Strom L (-0,7V)
Ausgangsstrom
- bei Signal "1"
Nennwert 2A
zul. Bereich fur 0°C bis 40°C 10mA bis 2A
zul. Bereich fur 40°C bis 60°C 10mA bis 1,5A
- bei Signal "0" (Reststrom) 100pA

Ausgangsverzogerung ohmsche Last
- bei "0" nach "1"
- bei "1" nach "0"

max. 1 AC-Zyklus
max. 1 AC-Zyklus

Lampenlast

max. 460W

Parallelschalten von 2 Ausgangen
- zur redundanten Ansteuerung einer Last
- zur Leistungserhdhung

nicht mdglich
nicht maglich

Kurzschlussschutz des Ausgangs

ja, elektronisch

(2A dauerkurzschlussfest)
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Handbuch VIPA System 200V

Teil 4 Digitale Ausgabe-Module

222-1HF00 - DO 8xRelais COM

Bestelldaten DO 8xRelais COM

Beschreibung

VIPA 222-1HFO00

Das digitale Ausgabe-Modul erfasst die bindren Steuersignale aus dem

Ubergeordneten Bussystem und transportiert sie Uber Relais-Ausgénge an
die Prozessebene. Das Modul wird Uber den Riuckwandbus versorgt. An
Klemme 1 ist die Lastspannung anzulegen. Ubersteigt der Summenstrom
8A, verteilen Sie den Laststrom auf die Klemmen 1 und 10. Es hat 8
Kanale, die ihren Zustand durch Leuchtdioden anzeigen.

Eigenschaften 8 Relais-Ausgéange

» Versorgung Uber Rickwandbus
» Externe Lastspannung AC 230V / DC 30V
» Ausgangsstrom pro Kanal 5A (AC 230V / DC 30V)
» Geeignet fir Motoren, Lampen, Magnetventile und Gleichstromschuitze
» Aktivanzeige der Kandle durch LED

Aufbau

NS

Statusanzeige
Steckerbelegung

LED Beschreibung
LED (griin)
A+0.0 bis A+0.7

sobald ein Ausgang aktiv
ist, wird die entsprechende
LED angesteuert

[1]
[2]

[3]
[4]

SM 222

DO 8xRELAIS

N o M WD P O
QXXX R R R R R R
© ® N o O b5 w N P

S

E*Z
~

4

VIPA 222-1HF00

Beschriftungsstreifen fur

Modulbezeichnung

Beschriftungsstreifen fur Bit-
adresse mit Beschreibung

LED-Statusanzeige
Steckerleiste

Pin

© 00O NO O WDN P

[ =Y
o

Belegung

Versorgungsspg. L

Relais-Ausg.
Relais-Ausg.
Relais-Ausg.
Relais-Ausg.
Relais-Ausg.
Relais-Ausg.
Relais-Ausg.
Relais-Ausg.

A+0.0
A+0.1
A+0.2
A+0.3
A+0.4
A+0.5
A+0.6
A+0.7

Versorgungsspg. L
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Anschlussbild und  Anschlussbild Prinzipschaltbild
Prinzipschaltbild i L Relais-Ausgabe-Modul
+5V
2 —’_§_‘
3
— Ag 230V
i oder
C ] e Lz o
6 DC 30V ‘
— [
7 D Mintern
£ Hinweis: Bitte beim Einsatz von induktiven
9 | Lasten eine geeignete Schutzbeschal-
10 L tung verwenden (s. Aufbau-Richtlinien)
Maximale Schaltleistung Lebensdauer
= | II II_I_I. k I. ::' 100 - I - -- -e-
T — :.:i_ —— AL resigiba loan - - o 1 e
E 3 0 SSHEEN SR g oo !
FACTEF TN o N
g - [T {ll - o | i |
IE 1 L rmetye joad L = B 10 AC 125V resielies keai
1 05 : Y £ 30 V msisivg load
0.4 1 1 2 P 200 Y reislive boadl
A 1l i 1 - [
i [ | | |
I I I Il l
2000 B0 100 200 300 05 1 2 345 1D 1'H]
= Conia] vallags, ¥ = Swiching capacity, &
Technische Daten Elektrische Daten VIPA 222-1HF00
Anzahl der Ausgange 8 Uber Relais
Nennlastspannung AC 230V oder max. DC 30V

Stromaufnahme an L+ ohne Last -
(alle A.x=aus)

Stromaufnahme Uber Rickwandbus | 300mA

Summenstrom bei 1 L: max. 8A

bei 2 L: max. 16A
max. Ausgangsstrom je Kanal AC 230V: 5A / DC 30V: 5A
Spannungsversorgung DC 5V uber Rickwandbus
Potenzialtrennung 500Veff (Feldspannung zum Bus)
Schaltfrequenz max. 100Hz
Statusanzeige Uber LEDs auf der Frontseite

Programmierdaten
Eingabedaten -
Ausgabedaten 1Byte
Parameterdaten -
Diagnosedaten -
MafRe und Gewicht
Abmessungen (BxHXT) in mm 25,4X76x88
Gewicht 80g
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222-1HD10 - DO 4xRelais

Bestelldaten DO 4xRelais VIPA 222-1HD10

Beschreibung Das digitale Ausgabe-Modul erfasst die binaren Steuersignale aus dem
Ubergeordneten Bussystem und transportiert sie Uber Relais-Ausgénge an
die Prozessebene. Es wird Uber den Rluckwandbus versorgt. Es hat 4
getrennte Kanéle, die als Schalter arbeiten und ihren Zustand durch
Leuchtdioden anzeigen. Bei aktiven Verbrauchern sind diese extern zu
versorgen.

Eigenschaften 4 galvanisch getrennte Relais-Ausgange

» Versorgung Uber Rickwandbus

» Externe Lastspannung AC 230V / DC 30V (mischbar)

* Max. Ausgangsstrom pro Kanal 5A (AC 230V / DC 30V)

» Geeignet fir Motoren, Lampen, Magnetventile und Gleichstromschuitze
» Aktivanzeige der Kandle durch LED

Aufbau [1] Beschriftungsstreifen fur

Modulbezeichnung

[2] Beschriftungsstreifen fur Bit-
adresse mit Beschreibung

[3] LED-Statusanzeige
[4] Steckerleiste

Statusanzeige
Steckerbelegung

LED Beschreibung Pin Belegung
DO 4xRELAIS
.0... .3 LED (griin) | , 1 nicht belegt
A+0.0 bis A+0.3 = fT‘ 1 2+3  Relais-Ausg. A+0.0
sobald ein Ausgang aktiv g = Z 2 4+5  Relais-Ausg. A+0.1
ist, wird die entsprechende 1 7l N 6+7  Relais-Ausg. A+0.2
LED angesteuert all | (K 8+9  Relais-Ausg. A+0.3
20 e 10  nicht belegt
e | |7
— |I[]3|( @ 8
] & 9
] % ‘ 10

%

3

4
VIPA 222-1HD10
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Teil 4 Digitale Ausgabe-Module Handbuch VIPA System 200V

Anschlussbild und  Anschlussbild Prinzipschaltbild
Prinzipschaltbild 1 Relais-Ausgabe-Modul
+5V
. do |
3 D ‘ }
: oy .
5 LED
A
6
;. U0 ;
7 Mintern
8
9 D ( ) Hinweis: Bitte beim Einsatz von induktiven

Lasten eine geeignete Schutzbeschal-
tung verwenden (s. Aufbau-Richtlinien).

=
o

Maximale Schaltleistung Lebensdauer
= !_l_l. ! !. ::' 100 - “H
T = - AL mesisiiva nad -
£ T i Bl " !
- | I T - :
g 2 1 ) 2 m 1 m
5 1| DG mesive load | L |‘ e s 10 2 M:‘IIE'E W sl loadl
:f-:uﬁ. : Y £ 20V mskivw load
0.4 i T T 2 A 250 Y et boatl
] I [ Il ' I '
| | i I :
2000 B0 100 200 300 05 1 2 345 1D 1'H]
= Comtac] voliags, ¥ = Swiching capacity, &
Technische Daten Elektrische Daten VIPA 222-1HD10
Anzahl der Ausgange 4 Uber Relais
Nennlastspannung AC 230V oder max. DC 30V
max. Ausgangsstrom AC 230V: 5A / DC 30V: 5A
Stromaufnahme tber Ruckwandbus | 160mA
Spannungsversorgung DC 5V uber Rickwandbus
Potenzialtrennung 500Veff (Feldspannung zum Bus)
Schaltfrequenz max. 100Hz
Statusanzeige Uber LEDs auf der Frontseite
Programmierdaten
Eingabedaten -
Ausgabedaten 1Byte (Bit 0 ... Bit 3)
Parameterdaten -
Diagnosedaten -
Maf3e und Gewicht
Abmessungen (BXHXT) in mm 25,4x76x88
Gewicht 80g
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Handbuch VIPA System 200V

Teil 4 Digitale Ausgabe-Module

222-1HD20 - DO 4xRelais bistabil

Bestelldaten DO 4xRelais bistabil

VIPA 222-1HD20

Beschreibung Das digitale Ausgabe-Modul erfasst die binaren Steuersignale aus dem
Ubergeordneten Bussystem und transportiert sie Uber bistabile Relais-
Ausgénge an die Prozessebene. Das Modul wird Uber den Rickwandbus
versorgt. Es hat 4 getrennte Kanale, die als Schalter arbeiten. Der Schalt-
zustand bleibt bei Spannungsausfall des Ubergeordneten Bussystems

erhalten.

Eigenschaften

» Versorgung Uber Rickwandbus
» Externe Lastspannung AC 230V / DC 30V (mischbar)

* Max. Ausgangsstrom pro Kanal 16A (AC 230V / DC 30V)

» Geeignet fir Motoren, Lampen, Magnetventile und Gleichstromschuitze

Aufbau

Ausgabebyte /
Steckerbelegung

Bit Beschreibung

Bit0 set A+0.0
Bitl setA+0.1
Bit2 set A+0.2
Bit3 set A+0.3
Bit4 reset A+0.0
Bit5 reset A+0.1
Bit6 reset A+0.2
Bit7 reset A+0.3

Durch Setzen der Bits 0...3 wird der ent-
sprechende Kanal aktiviert.

Ein Setzen der Bits 4..7 bewirkt das
Rucksetzen des entsprechenden Aus-
gangs nach frihestens 50ms.

3

\Y

RS

[1]
[2]

[3]
[4]

SM 222

DO 4xRELAIS bi.

a

[

© 00 N o o b~ WN PP

&
&
&
&
2|1\ @
&
&
&
&

S

|

4
IPA 222-1HD20

4 galvanisch getrennte Relais-Ausgange

Beschriftungsstreifen fur
Modulbezeichnung

Beschriftungsstreifen fur Bit-
adresse mit Beschreibung

LEDs (ohne Funktion)

Steckerleiste

Pin

2+3
4+5
6+7
8+9
10

Belegung

nicht belegt
Relais-Ausg. A+0.0
Relais-Ausg. A+0.1
Relais-Ausg. A+0.2
Relais-Ausg. A+0.3
nicht belegt

HB97D - SM - Rev. 11/30
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Teil 4 Digitale Ausgabe-Module Handbuch VIPA System 200V

Anschlussbild und  Anschlussbild Prinzipschaltbild

Prinzipschaltbild 1 Relais-Ausgabe-Modul
+5V

. 0 |
: > ]
ﬁ) &J ‘/ AC 230V
5 V-Bus [ gc(i:ersov
6

, U0 r

Mintern

Hinweis: Bitte beim Einsatz von induktiven
10 Lasten eine geeignete Schutzbeschal-
tung verwenden (s. Aufbau-Richtlinien).

Signalflussplan

| |

|

‘ 1

Bit reset A.0 : ;

] ]

| |

zu
Relais |
auf

I | |
750 ms»-50 ms®» 50 msh

Hinweis!

Bitte beachten Sie, dass ein gesetzter Relais-Ausgang frihestens nach
50ms zuruickgesetzt werden kann, sofern kein Set-Signal ansteht!

Technische Daten Elektrische Daten VIPA 222-1HD20
Anzahl der Ausgange 4 Uber Relais
Nennlastspannung AC 230V oder DC 30V
max. Ausgangsstrom je Kanal AC 230V: 16A/ DC 30V: 16A
Stromaufnahme Uber Rickwandbus | 200mA
Spannungsversorgung DC 5V uber Rickwandbus
Potenzialtrennung 500Veff (Feldspannung zum Bus)
Schaltfrequenz max. 100Hz

Statusanzeige -

Programmierdaten

Eingabedaten -
Ausgabedaten 1Byte
Parameterdaten -
Diagnosedaten -

Mal3e und Gewicht

Abmessungen (BxHXT) in mm 25,4x76x88
Gewicht 80g
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Handbuch VIPA System 200V

Teil 4 Digitale Ausgabe-Module

222-1FF00 - DO 8xSolid State COM

Bestelldaten DO 8xSolid State COM

VIPA 222-1FF00

Beschreibung Das digitale Ausgabe-Modul erfasst die binaren Steuersignale aus dem
Ubergeordneten Bussystem und transportiert sie Uber Halbleiterrelais-
Ausgénge an die Prozessebene. Das Modul wird Uber den Rickwandbus
versorgt. Es hat 8 Uber die Lastspannung verbundene Kandle, die als
Schalter arbeiten und ihren Zustand Uber LEDs anzeigen. Solid State-
Relais schalten im Nulldurchgang der Lastspannung (Wechselspannung).

Eigenschaften » 8 Solid State-Ausgange mit Aktivanzeige der Kanéle durch LED

» Lange Lebensdauer da Lastspannung (wenn Wechselspannung) im
Nulldurchgang geschaltet wird

» Externe Lastspannung AC 230V oder DC 400V
* Max. Ausgangsstrom pro Kanal 0,5A (AC 230V / DC 400V)
» Geeignet fur Kleinmotoren, Lampen, Magnetventile und Schiitze

Aufbau

Statusanzeige
Steckerbelegung

LED Beschreibung

[1]
[2]

[3]
[4]

Beschriftungsstreifen fur
Modulbezeichnung

Beschriftungsstreifen fur Bit-
adresse mit Beschreibung

LED-Statusanzeige
Steckerleiste

Pin Belegung

SM 222
DO 8xSolid State
.0....7 LED (griun) | / 1 Versorgungsspg.
A+0.0 bis A+0.7 iy A 2 Ausgang A+0.0
. : .0
sobald ein Ausgang aktiv - Z 2 3 Ausgang A+0.1
ist, wird die iEeal P 4  Ausgang A+0.2
entsprechende LED Ay 5 5 Ausgang A+0.3
angesteuert 4 '
= I 6 Ausgang A+0.4
= Z ; 7 Ausgang A+0.5
74071 s 8  Ausgang A+0.6
L (e ‘ 10 9 Ausgang A+0.7
[ 10  Versorgungsspg.
VIPA 222-1FF00
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Teil 4 Digitale Ausgabe-Module

Handbuch VIPA System 200V

Anschlussbild und

Prinzipschaltbild

Technische Daten

Anschlussbild

Prinzipschaltbild

1 L+ Solid State-Ausgabe-Modul
2 +5V
2 —
34‘]_4 D \ AC 230V
| C oder
4 %&E > DC 400V
1 \
5 AC 230V V-Bus LED I
D DC 400V & @

- T

Mintern

Hinweis: Bitte beim Einsatz von induktiven
Lasten eine geeignete Schutzbeschal-

tung verwenden (s. Aufbau-Richtlinien).

Elektrische Daten

VIPA 222-1FFO00

Anzahl der Ausgange
Nennlastspannung

max. Ausgangsstrom je Kanal
Kontaktwiderstand

Stromaufnahme Uber Rickwandbus
Spannungsversorgung
Potenzialtrennung

Schaltfrequenz

Statusanzeige

8 Uber Solid State

AC 230V oder DC 400V

AC 230V: 0,5A / DC 400V: 0,5A
typ. 2,1Q , max. 3,2Q

150mA

DC 5V uber Rickwandbus
500Veff (Feldspannung zum Bus)
alle 50ms

Uber LEDs auf der Frontseite

Programmierdaten

Eingabedaten
Ausgabedaten
Parameterdaten
Diagnosedaten

1Byte (Bit O ... Bit 7)

Mal3e und Gewicht

Abmessungen (BxHXT) in mm
Gewicht

25,4xX76x88
80g

4-44
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Handbuch VIPA System 200V Teil 4 Digitale Ausgabe-Module

222-1FD10 - DO 4xSolid State

Bestelldaten DO 4xSolid State VIPA 222-1FD10

Beschreibung Das digitale Ausgabe-Modul erfasst die binaren Steuersignale aus dem
Ubergeordneten Bussystem und transportiert sie Uber Halbleiterrelais-
Ausgénge an die Prozessebene. Das Modul wird Uber den Rickwandbus
versorgt. Es hat 4 getrennte Kanéle, die als Schalter arbeiten und ihren
Zustand durch Leuchtdioden anzeigen. Bei aktiven Verbrauchern sind
diese extern zu versorgen.

Eigenschaften 4 galvanisch getrennte Solid State-Ausgange

» Versorgung Uber Rickwandbus

» Externe Lastspannung AC 230V oder DC 400V

* Max. Ausgangsstrom pro Kanal 0,5A (AC 230V / DC 400V)

» Geeignet fir Motoren, Lampen, Magnetventile und Gleichstromschuitze
» Aktivanzeige der Kandle durch LED

Aufbau [1] Beschriftungsstreifen fur

Modulbezeichnung

[2] Beschriftungsstreifen fur Bit-
adresse mit Beschreibung

[3] LED-Statusanzeige
[4] Steckerleiste

Statusanzeige
Steckerbelegung

LED Beschreibung Pin Belegung
SM 222
DO 4xSolid State

.0... .3 LED (griin) 1 nicht belegt

A+0.0 bis A+0.3 u 1 243 Ausgang A+0.0
sobald ein Ausgang aktiv = z 4+5  Ausgang A+0.1
ist, wird die entsprechende L H . 6+7  Ausgang A+0.2
LED angesteuert H 5 8+9  Ausgang A+0.3
A 6 10  nicht belegt
- 7
— |[] 8
] 9
L] 10

w|x
N

1

VIPA 222-1FD10

HB97D - SM - Rev. 11/30 4-45



Teil 4 Digitale Ausgabe-Module Handbuch VIPA System 200V

Anschlussbild und  Anschlussbild Prinzipschaltbild
Prinzipschaltbild 1

Solid State-Ausgabe-Modul

2
? +5V
3
4 D | <>AC 230V
oder
V-Bus
LED
0o 7|
7
1
8 Mintern
. 0
10 Hinweis: Bitte beim Einsatz von induktiven
Lasten eine geeignete Schutzbeschal-
tung verwenden (s. Aufbau-Richtlinien).
Technische Daten Elektrische Daten VIPA 222-1FD10
Anzahl der Ausgange 4 Uber Solid State
Nennlastspannung AC 230V oder DC 400V
max. Ausgangstrom je Kanal AC 230V: 0,5A / DC 400V: 0,5A
Stromaufnahme tber Ruckwandbus | 100mA
Spannungsversorgung DC 5V uber Rickwandbus
Potenzialtrennung 500Veff (Feldspannung zum Bus)
Schaltfrequenz max. 100Hz
Statusanzeige Uber LEDs auf der Frontseite
Programmierdaten
Eingabedaten -
Ausgabedaten 1Byte (Bit O ... Bit 3)
Parameterdaten -
Diagnosedaten -
MafRe und Gewicht
Abmessungen (BxHXT) in mm 25,4x76x88
Gewicht 80g
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Handbuch VIPA System 200V Teil 5 Digitale Ein-/Ausgabe-Module

Teil 5 Digitale Ein-/Ausgabe-Module

Uberblick Inhalt dieses Kapitels ist der Aufbau und die Funktionsweise der digitalen
Ein-/Ausgabe-Module von VIPA.

Inhalt Thema Seite
Teil 5 Digitale Ein-/Ausgabe-Module ..., 5-1

SYStEMUDEISICAL. ... 5-2

Sicherheitshinweise zum Einsatz der DIO-Module ..., 5-2

223-1BF0O0 - DIO 8XDC 24V 1A ... 5-3

223-2BL10 - DI 16xDC 24V, DO 16xDC 24V 1A ..., 5-5
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Teil 5 Digitale Ein-/Ausgabe-Module Handbuch VIPA System 200V

Systemubersicht

Ein-/Ausgabe-
Module SM 223

|

SM 223 DI 16xDC24V DO 16xDC24V 1A
DIO 8xDC24V 1A | /Y M Pees: Lufeeshe Y
) ) g Holom] |2 o[ m]pY q
LLHA @ 1|l 3 LY oe]|3 Y oeo]pry| 9
70 K :.2 DED4:.2 0O =0 22
i & 2 C3|[omm]|s [].3[om]pe3
1\ @ 3 ;.4 0O ) |6 ;.4 0O = 24
— s 7 s s{|
mi (AL ; 6 SE 8 [6 SE oel| 7
-3l @ | ||| 4 A7/[oml|e [7|[om]e|
.4z sl @ Mo|[o ] o [[o|[0 0] P
H b Calloe) i O a|[oeo] Rl 4
L5 @ 7| 7 2|00 h2 [ 2|[0 0] ko|| 7
L6/ @ 8 [ 3|lo =] s [ .3|[o =] By
oKl 7 e s Y
- " []5|L2 B2 15 [ 5| L ED s34,
LF|( @ io| ¥ M e|l0 0] he [ .6/ 0] 34 |/
7 BRI TSR El=al| |/
42 O LB = hs []F|LO 0] 3¢
VIPA 223-1BF00 vihzzszEo M ™ T
Bestelldaten Typ Bestellnummer | Seite
Ein-/ Ausgabe- DIO 8xDC 24V 1A VIPA 223-1BF00 |5-3
Module DI 16xDC 24V, DO 16xDC 24V 1A VIPA 223-2BL10 |55

Sicherheitshinweise zum Einsatz der DIO-Module

Achtung!

Bitte beachten Sie, dass die an einem Ausgabe-Kanal anliegende
Spannung immer < der Uber L+ anliegenden Versorgungsspannung ist.
Weiter ist zu beachten, dass aufgrund der Parallelschaltung von Ein- und
Ausgabe-Kanal je Gruppe ein gesetzter Ausgang Uber ein anliegendes
Eingabesignal versorgt werden kann.

Auch bei ausgeschalteter Versorgungsspannung und anliegendem Ein-
gangssignal bleibt so ein gesetzter Ausgang aktiv.

Bei Nichtbeachtung kann dies zur Zerstérung des Moduls fiihren.
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Handbuch VIPA System 200V

Teil 5 Digitale Ein-/Ausgabe-Module

223-1BFO0O0 - DIO 8xDC 24V 1A

Bestelldaten

Beschreibung

Eigenschaften

Aufbau

DIO 8xDC 24V 1A

VIPA 223-1BF00

Das Modul ist ein Misch-Modul. Es besitzt 8 Kanale, die als Ein- oder

Ausgabe-Kanal eingesetzt werden kénnen. Der Zustand der Kanale wird
Uber LEDs angezeigt. Jeder Kanal besitzt eine Diagnosefunktion, d.h. so-
bald ein Ausgang aktiv ist, wird der zugehoérige Eingang auf "1" gesetzt.
Bei einem Kurzschluss an der Last, wird der Eingang auf "0" gezogen und
durch Auswertung des Eingangs kann der Fehler erkannt werden.

8 Kanéle, potenzialgetrennt zum Riuckwandbus (als Ein- oder Ausgang)
» Diagnosefunktion

» Eingangs-Nennspannung DC 24V / Versorgungsspannung DC 24V

* Ausgangsstrom 1A

« LED firr Fehlermeldung bei Uberlast, Uberhitzung oder Kurzschluss
» Aktivanzeige der Kandle durch LED

Statusanzeige
Steckerbelegung

[1]
[2]

[3]
[4]

Beschriftungsstreifen fur
Modulbezeichnung

Beschriftungsstreifen fur Bit-
adresse mit Beschreibung

LED-Statusanzeige
Steckerleiste

LED Beschreibung Pin Belegung
SM 223
. DIO 8xDC24V 1A
L+ LED (grin) 1 Versorgungsspannung
Versorgungsspannung [+ 1 +DC 24V
liegt an 10 2 2 E/A+0.0
0.. LED (griin) .1 3 3 E/A+0.1
sobald Eingangssignal "1" ].2 4 4 E/A+0.2
oder Ausgang aktiv ist, 1.3 5 5 E/A+0.3
wird die entsprechende 4 6 '
LED angesteuert H e . 6  E/A+04
F LED (rot) 6 g 7 EIA0S
Fehler bei Uberlast, .7 9 8 E/A+0.6
Uberhitzung oder F 0 9 E/A+0.7
Kurzschluss 10  Versorgungsspannung
3th Masse
VIPA 223-1BF00
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Teil 5 Digitale Ein-/Ausgabe-Module

Handbuch VIPA System 200V

Anschlussbild und
Prinzipschaltbild

Technische Daten

Anschlussbild

1
2

3

IN

ibIkN A Rk

= ©
o
<

L+

Prinzipschaltbild

Ein/Ausgabe-Modul

Optokoppler @ o
V= (

I

Mintern

) DC 24V V\/-Bus

) DC 24v
Optokoppler

J@YZ

I

Mintern

Elektrische Daten

VIPA 223-1BF00

Anzahl der Kanale
Nennlastspannung

Stromaufnahme an L+ ohne Last
(alle A.x=aus)

Ausgangsstrom je Kanal
Summenstrom
Schaltfrequenz

- bei ohmscher Last

- bei ind. Last (IEC947-5-1, DC13)

- bei Lampenlast

Begrenzung (intern) der ind.
Abschaltspannung auf

Nenneingangsspannung
Signalspannung "0"
Signalspannung "1"
Eingangsfilter Zeitverzégerung
Eingangsstrom
Spannungsversorgung

Stromaufnahme tber Riickwandbus

Datenbreite im Prozessabbild
Statusanzeige

8
DC 24V (20,4 ... 28,8V)
50mA

1A kurzschlussfest
12A

max. 1kHz
max. 0,5Hz
max. 10Hz
typ. L+ (-52V)

DC 24V (20,4 ... 28,8V)
0..5V

15 ... 28,8V

3ms

typ. 7mA

DC 5V uber Ruckwandbus
65mA

1Byte PAA, 1Byte PAE

Uber LEDs auf der Frontseite

Programmierdaten

Eingabedaten 1Byte
Ausgabedaten 1Byte
Parameterdaten -
Diagnosedaten -

Mafl3e und Gewicht

Abmessungen (BxHXT) in mm 25,4x76x88
Gewicht 50g

5-4
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Handbuch VIPA System 200V

Teil 5 Digitale Ein-/Ausgabe-Module

223-2BL10 - DI 16xDC 24V, DO 16xDC 24V 1A

Bestelldaten

Beschreibung

Eigenschaften

Aufbau

DI 16xDC 24V, DO 16xDC 24V 1A

VIPA 223-2BL10

Das Modul hat 32 zum Rickwandbus potenzialgetrennte Kanéle, von

denen 16 als Eingadnge und 16 als Ausgange arbeiten. Der Zustand der
Kanale wird Uber LEDs angezeigt.

* Eingangs-Nennspannung DC 24V
» Versorgungsspannung DC 24V (extern) fir Ausgange
* Ausgangsstrom 1A pro Kanal
« LED firr Fehlermeldung bei Uberlast, Uberhitzung oder Kurzschluss
» Aktivanzeige der Kandle durch LED

Statusanzeige
Steckerbelegung

LED

L+

Beschreibung

LED (grun)
Versorgungsspannung
liegt an

LED (grun)

E+0.0 ... E+1.7

A+0.0 ... A+1.7

bei Signal "1"
(Eingang) bzw.
aktivem Ausgang wird
die entsprechende
LED angesteuert

LED (rot)

Fehler bei Uberlast,
Uberhitzung oder
Kurzschluss

4}
—p

[1]

32 Kanale davon 16 Input und 16 Output

Beschriftungsstreifen fur

Modulbezeichnung

[2]

Beschriftungsstreifen fur Bit-

adresse mit Beschreibung

[3]
[4]

16xDC24V
Sl

O] ]
|
|
0 @7
[ 1
] ]
O] ]
] ]
0 @7
O] ]
|
|
] ]
] ]
] ]
[ |
0 @]
[ |

I[NNI EEEEEENENEEEge

[Nowswihirolvooswib ol

n+1

0N O Bs WNPRP

LI THTIIITTIIIIII =

©
TioowswihirolNooswii ol

10
11
12
13
14
15
16
17
18

J B TP

X
VIPA 223-2BL10 3<h

>

e
fiN

—
+

DO 16xDC24V 1A
S I

[
0 [
0 [
0 @
0 [T
0] [
[
0] [
0 @
[
0 [
0 [
0] [
0] [
0] [
0] [
0 ]
0] [

I

19
20
21
22
23
24
25
26
27
28
29
30
31
32
33
34
35
36

Pin

17
18
19
20

35
36

LED-Statusanzeige
Steckerleiste

Belegung

nicht belegt
Eingang E+0.0

Eingang E+1.7

Masse Eingénge
Versorgungsspg. +24V
Ausgang A+0.0

Ausgang A+1.7
Versorgungsspg.
Masse Ausgange

HB97D -

SM - Rev. 11/30
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Teil 5 Digitale Ein-/Ausgabe-Module

Handbuch VIPA System 200V

Anschlussbild und
Prinzipschaltbild

Technische Daten

Anschlussbild

-

Prinzipschaltbild

Eingabe-Modul

LED

V-Bus )tzﬁ

Optokoppler & Z

19 L+
2.~ 20
1] "o
R j T
0~ 28

—_ \DC ~~ DC T

umn_ — 24V 29 7 24y  Mintem
-
L
7 — 35
18 M 36 M

Ausgabe-Modul

V-Bus

I

Mintern

DC 24v

DC 24V

Elektrische Daten

VIPA 223-2BL10

Anzahl der Kanéle
Nennlastspannung

Stromaufnahme an L+ ohne Last
(alle A.x=aus)

Ausgangsstrom je Kanal
max. Kontaktbelastung je Leiste
Schaltfrequenz
- bei ohmscher Last
- bei ind. Last (IEC947-5-1, DC13)
- bei Lampenlast

Begrenzung (intern) der ind.
Abschaltspannung auf

Nenneingangsspannung
Signalspannung "0"
Signalspannung "1"

Eingangsfilter Zeitverzogerung
Eingangsstrom
Spannungsversorgung
Stromaufnahme tber Ruckwandbus
Datenbreite im Prozessabbild
Statusanzeige

32

DC 24V (20,4 ... 28,8V)

10mA

1A kurzschlussfest

10A

max. 1kHz
max. 0,5Hz
max. 10Hz
typ. L+ (-52V)

DC 24V (20,4 ... 28,8V)

0..5VvV

15 ... 28,8V
3ms

typ. 7TmA

DC 5V uber Ruckwandbus

120mA

2Byte PAA, 2Byte PAE

Uber LEDs auf der Frontseite

Programmierdaten

Eingabedaten 2Byte
Ausgabedaten 2Byte
Parameterdaten -
Diagnosedaten -

MafRe und Gewicht

Abmessungen (BxHXT) in mm 50,8x76x88
Gewicht 100g

5-6
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Systemubersicht

Eingabe-Module
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Allgemeines

Leitungen fir
Analogsignale

Anschluss von
Strom
Messwertgebern

Fur die Analogsignale muissen Sie geschirmte Leitungen verwenden.
Hierdurch verringern Sie die Sttrbeeinflussung. Den Schirm der Analog-
leitungen sollten Sie an beiden Leitungsenden erden. Wenn Potenzial-
unterschiede zwischen den Leitungsenden bestehen, kann ein Potenzial-
ausgleichstrom flie3en, der die Analogsignale stéren kdnnte. In diesem Fall
sollten Sie den Schirm nur an einem Leitungsende erden.

Die analogen Eingabemodule bieten Anschlussmdglichkeiten fir 2-Draht-
und 4-Draht-Messwertgeber.

Bitte beachten Sie, dass die Messwertgeber extern zu versorgen sind.
Schleifen Sie bei 2-Draht-Messwertgebern eine externe Spannungsver-
sorgung in lhre Messleitung ein. Folgende Abbildung soll den Anschluss
von 2- und 4-Draht-Messwertgebern verdeutlichen:

2-Draht-Anschluss 4-Draht-Anschluss

Parametrierung
und Diagnose zur
Laufzeit

1 1
2 _ 2 —
o 24y Geber 1 Geber 1 E) 0C 24y
3 “ +4 ... 20mA 3 4. 20mA
4 - 4
Geber 2 + Geber 2 bC 207
5 oW A . 20mA 5 4. 20mA
6 . 6 e
Geber 3 Geber 3 0C 24y
7 e A 20mA 7 4. 20mA
8 _ 8 +
Geber 4 Geber 4 oG 24y
9 o 4. 20mA 9 4...20mA
10 10
Hinweis!

Bitte achten Sie beim Anschluss der Messwertgeber auf richtige Polaritat!
SchlieRen Sie nicht benutzte Eingénge kurz, indem Sie den positiven
Anschluss und Kanal-Masse des jeweiligen Kanals miteinander verbinden.

Durch Einsatz der SFCs 55, 56 und 57 konnen Sie zur Laufzeit Uber die
CPU 21x die Parameter in Ihren Analog-Modulen andern.

Zur Diagnoseauswertung zur Laufzeit stehen Ihnen die beiden SFCs 51
und 59 zur Verfugung. Hiermit konnen Sie detaillierte Diagnose-
informationen abrufen und auf die Diagnose reagieren.
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Zahlendarstellung  Die Eingabedaten werden im S5-Format von Siemens in einem Wort
im S5-Format von abgelegt. Das Wort setzt sich zusammen aus dem binaren Wert und den
Siemens Informationsbits.

Bitte beachten Sie, dass der Siemens SIMATIC Manager bei der dezimalen
Darstellung ausschlie8lich das Siemens S7-Format (Zweierkomplement)
unterstltzt. Bei Einsatz des Siemens S5-Formats werden die Dezimalwerte
fehlerhaft dargestellt.

Zahlendarstellung:

Byte |Bit7...Bit0
0 Bit 0: Uberlaufbit
0: Wert liegt im Messbereich
1: Messbereich Uberschritten
Bit 1: Fehlerbit (gesetzt bei internem Fehler)
Bit 2: Tatigkeitsbit (immer 0)
Bit 7 ... 3: Binarer Messwert
1 Bit 6 ... O: Binarer Messwert
Bit 7: Vorzeichen
0 positiv
1 negativ

+/- 10V (Zweierkomplement)

Spannung Dezimal Hex Formeln fur die Berechnung:
-10V -16384 C000 10
Y 8192 E000 Wert :16384%, U =Wert i
oV 0 0000 :
5V 8192 2000 U: Spannungswert, Wert: Dezimalwert
10V 16384 4000
+/- 10V (Betrag und Vorzejchen) Zahlendarstelng
Spannung Dezimal Hex High Byte Low Byte
-10V -16384 C000 76543210 7 6543210
-5V -8192 A000 [TTTTTTT] I T Tofo]o]
ov 0 0000 ‘ ' = '
5V 8192 2000 \B/Z:Zgi’chen
10V 16384 4000
4....20mA (Betrag und Vorzeichen) saniendarsieing
Strom DEZimaI HeX 7 6 :lngy;e 2 10 7 6 SLOZVB);eZ 10
4mA 0 0000 [TTTTTT T T Tolelo]
12mA 8192 2000 I J
20mA 16384 4000 ‘ -
+/- 20mA (Zweierkomplement) voreecen
Strom Dezimal Hex Formeln fur die Berechnung:
-20mA -16384 C000 | 20
-10mA -8192 E000 Wert =16384E2F07 I :WertE@
OmA 0 0000 )
10mA 8192 2000 I: Stromwert, Wert: Dezimalwert
20mA 16384 4000
+/- 20mA (Betrag und Vorzeichen)
Strom Dezimal Hex Zahlendarstellung
-20mA -16384 C000 High Byte Low Byte
_10mA _8192 AOOO 7 6 5 4 3 2 10 7 6 5 4 3 2 10
LITTTITTT] LTI T Tefo]e]
OmA 0 0000 | :
10mA 8192 2000 L e
20mA 16384 4000 Vorzeichen
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Zahlendarstellung
im S7-Format von

Die Darstellung des Analogwertes erfolgt im Zweierkomplement.

Siemens Zahlendarstellung:
Byte |Bit7...Bit0
0 Bit 7 ... O: Binarer Messwert
1 Bit 6 ... 0: Bindrer Messwert
Bit 7: Vorzeichen
0 positiv
1 negativ
+/- 10V
Spannung Dezimal Hex Formeln fiir die Berechnung:
-10V -27648 9400 U 10
—g\\// —13(2)324 CA(\)OO Wert :27648%1 U =Wert E)%
5V 13824 3600 U: Spannungswert, Wert: Dezimalwert
10V 27648 6C00
0...10V
Spannung Dezimal Hex Formeln fur die Berechnung:
s ) s Wert = 27648 - U =Wert g9
ert = ’ =\Vver
o 20 5000 10 zrose
ey 10V 764 U: Spannungswert, Wert: Dezimalwert
Spannung Dezimal Hex Formeln fur die Berechnung:
1V 0 0 _ U-1 _ 4
3V 13824 3600 Wert = 27648 374 v U =Wert %7648 +1
] Vv 27648 6€00 U: Spannungswert, Wert: Dezimalwert
+/-4V
Spannung Dezimal Hex Formeln fir die Berechnung:
-4V -27648 9400 _ y _
oV 0 0 Wert =2764815,+ U =Wert - o0
il 27648 6€00 U: Spannungswert, Wert: Dezimalwert
+/-400mV _
Spannung Dezimal Hex Formeln fir die Berechnung:
-400mV -27648 9400 Wert = 27648EU% U =Wert 400
oV 0 0 = 2000~ T 7648
400mV 27648 6€00 U: Spannungswert, Wert: Dezimalwert
4....20mA .
Strom Dezimal Hex Formeln fir die Berechnung:
AmA 0 0 Wert = 27648012, | =Wert B> +4
12mA 13824 3600 ert = 16 | | TWethGo oot
20mA 27648 6C00 I: Stromwert, Wert: Dezimalwert
+/- 20mA
Strom Dezimal Hex Formeln fir die Berechnung:
-20mA -27648 9400 | o
-10mA -13824 CA00 Wert =2764805,5» | =Wert G- -0
OmA 0 0 .
10mA 13824 3600 I: Stromwert, Wert: Dezimalwert
20mA 27648 6C00

HB97D - SM - Rev. 11/30

6-5



Teil 6 Analoge Eingabe-Module

Handbuch VIPA System 200V

231-1BD30 - Al 4x12Bit £10V - ECO

Bestelldaten Al 4x12Bit, +10V

VIPA 231-1BD30

Beschreibung Das Modul besitzt 4 Eingange, deren Funktion einzeln parametrierbar sind.
Im Peripheriebereich belegt das Modul insgesamt 8Byte Eingangsdaten

(2Byte pro Kanal).

Die Kandle auf dem Modul sind mittels DC/DC-Wandlern zum
Ruckwandbus potenzialgetrennt.

Eigenschaften

4 Eingange, deren Kanéle zum Rickwandbus potenzialgetrennt sind

» die Kandle kdnnen unterschiedlich parametriert werden und sind ab-

schaltbar

» Geeignet fir Geber mit £10V

« LED bei Uber- bzw. Unterschreiten des Uber- bzw. Untersteuerungs-
bereichs und bei falscher Parametrierung

Aufbau

Statusanzeige
Steckerbelegung

LED Beschreibung

SF LED (rot)
Sammelfehler bei:

- Uber- bzw. Unter-
schreiten des Uber-
bzw. Untersteuerungs-
bereichs

- falscher Parametrierung

[1] Beschriftungsstreifen fir
Modulbezeichnung

[2] Beschriftungsstreifen fur Bit-
adresse mit Beschreibung

[3] LED-Statusanzeige
[4] Steckerleiste

Pin Belegung

SM 231
Al 4x12Bit

pos. Anschluss Kanal 0
Masse Kanal 0
pos. Anschluss Kanal 1
Masse Kanal 1
pos. Anschluss Kanal 2
Masse Kanal 2
pos. Anschluss Kanal 3
Masse Kanal 3

© 00 N O U~ W NP

S

[%2]
T
© 0O NO O WDN P

RIRVRRVDRQ RN R R R

ﬁ"z
[EnY
o

4

VIPA 231-1BD30

6-6

HB97D - SM - Rev. 11/30



Handbuch VIPA System 200V Teil 6 Analoge Eingabe-Module

Anschlussbild und  Anschlussbild Prinzipschaltbild
Prinzipschaltbild
Eingabe

Kanal 0

Kanal 1

V-Bus <«f{» MR — = Mux

10

JUE Y

=
o

Achtung!

Vorubergehend nicht benutzte Eingange sind bei aktiviertem Kanal mit der
zugehdrigen Masse zu verbinden. Sind nicht benutzte Kanéle tber FFh
abgeschaltet, ist diese MaRhahme nicht erforderlich.

Messdaten Wahrend der Messung werden die Messdaten im Dateneingabebereich
erfassen abgeleqgt.

Die nachfolgende Tabelle zeigt den Aufbau des Dateneingabebereichs:

Dateneingabebereich:

Bit7 ... BitO
High-Byte Kanal 0
Low-Byte Kanal 0
High-Byte Kanal 1
Low-Byte Kanal 1
High-Byte Kanal 2
Low-Byte Kanal 2
High-Byte Kanal 3
Low-Byte Kanal 3

w
=
®

N OO W[N] | O
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Parametrierdaten Jeder Kanal ist einzeln parametrierbar. Fir die Parametrierung stehen

10Byte Parametrierdaten zur Verfiigung. Die Parametrierdaten werden
permanent abgelegt und bleiben auch im ausgeschalteten Zustand
erhalten. Durch Einsatz des SFC 55 "WR_PARM" kénnen Sie zur Laufzeit
die Parameter im Modul &ndern. Hierbei kann die Zeitdauer zur Um-
parametrierung bis zu 60ms betragen. Wahrend dieser Zeit wird der
Messwert 7FFFh ausgegeben.

Die nachfolgende Tabelle zeigt den Aufbau der Parametrierdaten:

Parameterbereich:

Byte |Bit 7 ... Bit 0 Default
0, 1 [reserviert 00h
2 | Funktions-Nr. Kanal O 28h
3 | Funktions-Nr. Kanal 1 28h
4 | Funktions-Nr. Kanal 2 28h
5 [Funktions-Nr. Kanal 3 28h
6...9 | reserviert 00h
Funktions-Nr. Tragen Sie hier fir jeden Kanal die Funktions-Nummer lhrer Messfunktion
Zuordnung ein. Diese konnen Sie der folgenden Tabelle entnehmen.

Mit der Funktions-Nr. 00h wird die in den permanent abgelegten
Parametrierdaten enthaltene Funktions-Nr. nicht beeinflusst.

Durch Angabe von FFh konnen Sie den entsprechenden Kanal

deaktivieren.
Nr. Funktion | Messbereich / Darstellung
00h Die Funktions-Nr. in den permanent abgelegten Parametrierdaten wird nicht geandert.
28h Spannung £10V +11,76V /
S7-Format von Siemens 11,76V= Ende Ubersteuerungsbereich (32511)
(Zweierkomplement) -10 ... 10V= Nennbereich (-27648...27648)
-11,76V= Ende Untersteuerungsbhereich (-32512)
2Bh Spannung 10V +12,50V /
S5-Format von Siemens 12,50V = Ende Ubersteuerungsbereich (20480)
(Betrag und Vorzeichen) -10 ... 10V = Nennbereich (-16384...16384)
-12,50V = Ende Untersteuerungsbereich (-20480)
3Bh Spannung £10V +12,50V /
S5-Format von Siemens 12,50V = Ende Ubersteuerungsbereich (20480)
(Zweierkomplement) -10 ... 10V = Nennbereich (-16384 ... 16384)
-12,50V = Ende Untersteuerungsbereich (-20480)
FFh Kanal nicht aktiv (abgeschaltet)
Hinweis!
Das Modul ist ab Werk auf den Messbereich "Spannung +10V" im
S7- Format eingestellt.
6-8 HB97D - SM - Rev. 11/30
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Teil 6 Analoge Eingabe-Module

Technische Daten

Elektrische Daten

VIPA 231-1BD30

Anzahl der Eingange 4
Leitungslange: geschirmt 200m
Spannungen, Strdme, Potentiale
Potenzialtrennung

- Kanal / Ruckwandbus ja

- zwischen den Kanélen nein
Zulassige Potenzialdifferenz

- zwischen den Eingéangen (Ucw) DC 2v

- zwischen den Eingéangen und

Mintern (Uiso) DC 75V / AC 60V
Isolation geprift mit DC 500V
Stromaufnahme

- aus Rickwandbus 120mA
Verlustleistung des Moduls 0,6W

Analogwertbildung

Messprinzip

SAR (Sukzessive Approximation)

parametrierbar ja
Wandlungszeit/Auflésung (pro Kanal)
- Grundwandlungszeit (ms) nx2ms
- Auflésung (Bit) 13Bit

inkl. Ubersteuerungsbereich

Storunterdrickung, Fehlergrenzen

Storunterdriickung fur f=n x (f1 £1%)
(f1=Stoérfrequenz, n=1,2,...)

f=50Hz...400Hz

Gleichtaktstorung (Ucu < 2V)

> 80dB

Ubersprechen zwischen den Eingéangen

> 50dB

Gebrauchsfehlergrenze

(im gesamten Temperaturbereich, bezogen auf den Eingangsbereich)

Messbereich Toleranz
Spannungseingang +10V +0,2%
Grundfehlergrenze
(Gebrauchsfehlergrenze bei 25°C, bezogen auf den Eingangsbereich)

Messbereich Toleranz
Spannungseingang +10V +0,1%
Temperaturfehler
(beth))gen auf Eingangsbereich) *0,005%/K
Linearitatsfehler
(bezogen auf den Eingangsbereich) *0,02%
Wiederholgenauigkeit
(eingeschwungener Zustand bei 25°C, +0,05%
bezogen auf den Eingangsbereich)
Diagnose nein
Diagnosealarm nein
Sammelfehleranzeige rote SF-LED
n= Anzahl der Kanéle

Fortsetzung ...

HB97D - SM - Rev. 11/30
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... Fortsetzung Technische Daten

Daten zur Auswahl eines Gebers

Eingangsbereich

Eingangswiderstand

Spannung +10V 100kQ
Zulassige Elr_lgangsspannl_J_ng far max. 30V
Spannungseingang (Zerstérgrenze)
Anschluss der Signalgeber

- Spannungsmessung maoglich
Zulassige Umgebungsbedingungen
Betriebstemperatur 0°C...+60°C
Transport- und Lagertemperatur -25°C...+70°C

relative Feuchte

95% ohne Betauung

Vibrations-/Schockfestigkeit

gemaR IEC 68000-2-6/IEC 68000-2-27

EMV-Festigkeit
ESD/Burst

gemal IEC 61000-4-2 /
IEC 61000-4-2 /
IEC 61000-4-4 (bis Stufe 3)

Programmierdaten

Eingabedaten

8Byte (1 Wort pro Kanal)

Ausgabedaten -
Parameterdaten 10Byte
Diagnosedaten -

MafRe und Gewicht

Abmessungen (BXHXT) 25,4X76x88mm
Gewicht ca. 80g

6-10
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231-1BD40 - Al 4x12Bit 4...20mA, £20mA - ECO

Bestelldaten

Beschreibung

Eigenschaften

Aufbau

Statusanzeige
Steckerbelegung

Al 4x12Bit, 4...20mA, £20mA

VIPA 231-1BD40

Das Modul besitzt 4 Eingénge, deren Funktion einzeln parametrierbar sind.
Im Peripheriebereich belegt das Modul insgesamt 8Byte Eingangsdaten

(2Byte pro Kanal).

Die Kanale auf dem Modul sind mittels DC/DC-Wandlern zum Ruck-

wandbus potenzialgetrennt.

4 Eingange, deren Kanéle zum Rickwandbus potenzialgetrennt sind

» die Kandle kdnnen unterschiedlich parametriert werden und sind ab-

schaltbar

» Geeignet fir Geber mit 4...20mA , £20mA

« LED bei Uber- bzw. Unterschreiten des Uber- bzw. Untersteuerungs-
bereichs und bei falscher Parametrierung

[1]
[2]

[3]
[4]

LED Beschreibung

SF LED (rot)

Sammelfehler bei:

- Uber- bzw. Unter-
schreiten des Uber-
bzw. Untersteuerungs-

bereichs

- falschem Parameter

SM 231

Al 4x12Bit

sl

© 00 N o OB~ WN PP

[2)
b4

VIRDRRXN R R D)D) DD

S

E‘é
~

2

VIPA 231-1BD40

Beschriftungsstreifen fur
Modulbezeichnung

Beschriftungsstreifen fur Bit-
adresse mit Beschreibung

LED-Statusanzeige
Steckerleiste

Pin Belegung

pos. Anschluss K.0
Masse Kanal 0
pos. Anschluss K.1
Masse Kanal 1
pos. Anschluss K.2
Masse Kanal 2
pos. Anschluss K.3
Masse Kanal 3

© 00 ~NO Ok~ WDN P

=
o
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Anschlussbild und  Anschlussbild Prinzipschaltbild
Prinzipschaltbild
Eingabe

2
Kanal 0
3

4

D ﬁ
V-Bus <» uP L . ] Mux . Kanal 1
A

DB

=
o

Achtung!

Vorubergehend nicht benutzte Eingange sind bei aktiviertem Kanal mit der
zugehoérigen Masse zu verbinden. Sind nicht benutzte Kanéle Uber FFh
abgeschaltet, ist diese MaRhahme nicht erforderlich.

Messdaten Wahrend der Messung werden die Messdaten im Dateneingabebereich
erfassen abgelegt:

Dateneingabebereich:

Byte |Bit7...Bit0

0 High-Byte Kanal 0
Low-Byte Kanal 0
High-Byte Kanal 1
Low-Byte Kanal 1
High-Byte Kanal 2
Low-Byte Kanal 2
High-Byte Kanal 3
Low-Byte Kanal 3

N|OIORWIN|F

Parametrierdaten Jeder Kanal ist einzeln parametrierbar. Fir die Parametrierung stehen
10Byte Parametrierdaten zur Verfiigung. Die Parametrierdaten werden
permanent abgelegt und bleiben auch im ausgeschalteten Zustand
erhalten. Durch Einsatz des SFC 55 "WR_PARM" kénnen Sie zur Laufzeit
die Parameter im Modul &ndern. Hierbei kann die Zeitdauer bis zur
Umparametrierung bis zu 60ms betragen. Wahrend dieser Zeit wird der
Messwert 7FFFh ausgegeben.

Die nachfolgende Tabelle zeigt den Aufbau der Parametrierdaten:
Parameterbereich:

Byte |Bit7...Bit0 Default

0,1 reserviert 00h
2 Funktions-Nr. Kanal 0 2Ch
3 Funktions-Nr. Kanal 1 2Ch
4 Funktions-Nr. Kanal 2 2Ch
5 Funktions-Nr. Kanal 3 2Ch

6...9 |reserviert 00h
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Funktions-Nr.

Tragen Sie hier fur jeden Kanal die Funktions-Nummer lhrer Messfunktion

Zuordnung ein. Diese konnen Sie der folgenden Tabelle entnehmen.
Mit der Funktions-Nr. 00h wird die in den permanent abgelegten
Parametrierdaten enthaltene Funktions-Nr. nicht beeinflusst.
Durch Angabe von FFh koénnen Sie den entsprechenden Kanal
deaktivieren.
Nr. Funktion | Messbereich / Darstellung
00h Die Funktions-Nr. in den permanent abgelegten Parametrierdaten wird nicht geandert.
2Ch Strom +20mA +23,52mA /
S7-Format von Siemens 23,52mA = Ende Ubersteuerungsbereich (32511)
(Zweierkomplement) -20 ... 20mA = Nennwert (-27648 ... 27648)
-23,52mA = Ende Untersteuerungsbereich (-32512)
2Dh Strom 4...20mA 1,185 .. +22,81mA /
S7-Format von Siemens 22,81mA = Ende Ubersteuerungsbereich (32511)
(Zweierkomplement) 4 ... 20mA = Nennbereich (0 ... 27648)
1,185mA = Ende Untersteuerungsbereich (-4864)
2Eh Strom 4...20mA 0,8 .. +24,00mA /
S5-Format von Siemens 24,00mA = Ende Ubersteuerungsbereich (20480)
(Betrag und Vorzeichen) 4 ... 20mA = Nennbereich (0 ... 16384)
0,8mA = Ende Untersteuerungsbereich (-3277)
2Fh Strom +20mA +25,00mA /
S5-Format von Siemens 25,00mA = Ende Ubersteuerungsbereich (20480)
(Betrag und Vorzeichen) -20 ... 20mA = Nennwert (-16384 ... 16384)
-25,00mA = Ende Untersteuerungsbereich (-20480)
3%h Strom 4...20mA 0,8 .. +24,00mA /
S5-Format von Siemens 24,00mA = Ende Ubersteuerungsbereich (20480)
(Zweierkomplement) 4 ... 20mA = Nennbereich (0 ... 16384)
0,8mA = Ende Untersteuerungsbereich (-3277)
3Ah Strom +20mA +25,00mA /
S5-Format von Siemens 25,00mA = Ende Ubersteuerungsbereich (20480)
(Zweierkomplement) -20 ... 20mA = Nennwert (-16384 ... 16384)
-25,00mA = Ende Untersteuerungsbereich (-20480)
FFh Kanal nicht aktiv (abgeschaltet)

Hinweis!

Das Modul ist ab Werk auf den Messbereich "Strom +20mA" im

S7-Format eingestellt.

HB97D - SM - Rev. 11/30
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Teil 6 Analoge Eingabe-Module

Handbuch VIPA System 200V

Technische Daten

Elektrische Daten

VIPA 231-1BD40

Anzahl der Eingange 4
Leitungslange: geschirmt 200m
Spannungen, Strdme, Potentiale
Potenzialtrennung

- Kanal / Ruckwandbus ja

- zwischen den Kanélen nein
Zulassige Potenzialdifferenz

- zwischen den Eingangen (Ucy) DC 2V

- zwischen den Eingangen und

MINTERN (UISO) DC 75\/ / AC 60\/
Isolation gepruft mit DC 500V
Stromaufnahme

- aus Riuckwandbus 120mA
Verlustleistung des Moduls 0,6W

Analogwertbildung

Messprinzip

SAR (Sukzessive Approximation)

parametrierbar ja
Wandlungszeit/Aufldsung (pro Kanal)
- Grundwandlungszeit (ms) nx2ms
- Auflésung (Bit) 13Bit

inkl. Ubersteuerungsbereich

Storunterdriickung, Fehlergrenzen

Storunterdrickung fur f=n x (f1 £1%)
(f1=Stoérfrequenz, n=1,2,...)

f=50Hz...400Hz

Gleichtaktstoérung (Ucu < 2V)

> 80dB

Ubersprechen zwischen den Eingangen

> 50dB

Gebrauchsfehlergrenze

(im gesamten Temperaturbereich, bezogen auf den Eingangsbereich)

Messbereich Toleranz

Stromeingang +20mA +0,2%

4...20mA +0,5%
Grundfehlergrenze
(Gebrauchsfehlergrenze bei 25°C, bezogen auf den Eingangsbereich)

Messbereich Toleranz

Stromeingang +20mA +0,1%

4...20mA +0,2%
T_emperaturfer_ller bezogen auf den +£0,005%/K
Eingangsbereich
Linearitatsfehler
(bezogen auf den Eingangsbereich) *0,02%
Wiederholgenauigkeit
(eingeschwungener Zustand bei 25°C, +0,05%
bezogen auf den Eingangsbereich)
Diagnose nein
Diagnosealarm nein
Sammelfehleranzeige rote SF-LED
n= Anzahl der Kanéle

Fortsetzung ...

6-14

HB97D - SM - Rev. 11/30




Handbuch VIPA System 200V Teil 6 Analoge Eingabe-Module

... Fortsetzung Technische Daten

Daten zur Auswahl eines Gebers

Eingangsbereich Eingangswiderstand
Strom +20mA 110Q
4..20mA 110Q
Zulassiger Eingangsstrom fur 40
: N mA
Stromeingang (Zerstorgrenze)
Anschluss der Signalgeber
Strommessung

als 2-Drahtmessumformer maoglich, mit externer Versorgung

als 4-Drahtmessumformer maoglich
Zulassige Umgebungsbedingungen
Betriebstemperatur 0°C...+60°C
Transport- und Lagertemperatur -25°C...+70°C
relative Feuchte 95% ohne Betauung
Vibrations-/Schockfestigkeit gemal IEC 68000-2-6/IEC 68000-2-27
EMV-Festigkeit gemal IEC 61000-4-2 /
ESD/Burst IEC 61000-4-2 /

IEC 61000-4-4 (bis Stufe 3)

Programmierdaten
Eingabedaten 8Byte (1 Wort pro Kanal)
Ausgabedaten -
Parameterdaten 10Byte
Diagnosedaten -
MafRe und Gewicht
Abmessungen (BXHXT) 25,4X76x88mm
Gewicht ca. 80g
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231-1BD52 - Al 4x16Bit, Multiinput

Bestelldaten Al 4x16Bit Multiinput

VIPA 231-1BD52

Beschreibung Das Modul besitzt 4 Eingange, deren Funktion einzeln parametrierbar sind.
Im Prozessabbild belegt das Modul insgesamt 8Byte Eingangsdaten (2Byte

pro Kanal).

Die Kandle auf dem Modul sind gegeniber dem Rickwandbus mittels
DC/DC-Wandlern und Optokopplern galvanisch getrennt.

Eigenschaften
schaltbar

die Kanéle kdnnen unterschiedlich parametriert werden und sind ab-

» die Massen der Kanale sind nicht galvanisch verbunden und dirfen bis
zu 5V Spannungsdifferenz erreichen

 LED fiir Drahtbrucherkennung und Uberstrom im Strommessbereich

» Diagnosefunktion

Aufbau

Statusanzeige
Steckerbelegung

LED Beschreibung

FO ... F3 LED (rot):

leuchtet bei Drahtbruch in den
4...20mA Strommess-
bereichen

blinkt ab einem Strom
> 40mA

in allen Strommessbereichen

3

\Y

4‘%

[1]
[2]

[3]
[4]

SM 231

Al 4x16Bit

F1

F2

F3

D[RR R RNNRRX DR

4
IPA 231-1BD52

Beschriftungsstreifen fur
Modulbezeichnung

Beschriftungsstreifen fur Bit-
adresse mit Beschreibung

LEDs
Steckerleiste

Pin Belegung

1 bei Vierleiteranschluss
Kanal 0

+ Kanal 0
Masse Kanal 0
+ Kanal 1
Masse Kanal 1
+ Kanal 2
Masse Kanal 2
+ Kanal 3
Masse Kanal 3

bei Vierleiteranschluss
Kanal 2

© 0 N o 0D W N P
© 00 NO OB~ WWN

<]

=
o
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Anschlussbilder

Die nachfolgende Abbildung zeigt die Anschlussmdglichkeiten fur die
verschiedenen Messbereiche. Die Zuordnung zu den Messbereichen
entnehmen Sie bitte der Spalte "Anschl." in der Tabelle "Funktions-Nr.
Zuordnung" auf den Folgeseiten.

Hinweis!

Bitte beachten Sie, dass das Modul 231-1BD52 eine Weiterentwicklung
des 231-1BD50 ist. Die Messfunktionen beginnen nun nicht mehr mit 00h,
sondern verschieben sich um 1 auf 01h.

5 2 3

B w N ‘

(6]
H

%)
VRV VRV
‘\I

8 8 8 U+
Y,

9 A 9 9 9 [

10 10 10 10 U

Achtung!

Vorubergehend nicht benutzte Eingange sind bei aktiviertem Kanal mit der
zugehdrigen Masse zu verbinden. Sind nicht benutzte Kanéle tber FFh
abgeschaltet, ist diese MaRhahme nicht erforderlich.

Die Nichtbeachtung folgender Punkte kann Schaden am Modul
herbeifuhren:

» Das Modul ist immer zuerst Gber den Riickwandbus zu versorgen, bevor
Sie die externe Versorgung (Strom/Spannung) am Frontstecker an-
schlieRen!

e Parametrierter Messbereich muss mit dem angeschlossenen Geber
Ubereinstimmen!

* Am Eingang darf keine Spannung > 15V anliegen!
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Funktions-Nr.

Die Zuweisung einer Funktions-Nr. zu einem Kanal erfolgt Uber die

Zuordnung Parametrierung. Mit der Funktions-Nr. 00h wird die in den permanent abge-
legten Parametrierdaten enthaltene Funktions-Nr. nicht beeinflusst. Durch
Angabe von FFh kénnen Sie den entsprechenden Kanal deaktivieren.
Nr. Funktion | Messbereich / Darstellung Messtoleranz | Anschl.
00h Die Funktions-Nr. in den permanent abgelegten Parametrierdaten wird nicht
geandert.
0lh [Pt100im -200 .. +850°C / RERIFTI® ®3)
Zweileiteranschluss in Einheit 1/10°C, Zweierkomplement
02h | Pt1000 im -200 .. +500°C / D23 11°C ©)
Zweileiteranschluss in Einheit 1/10°C, Zweierkomplement
03h  [NI100im -50 .. +250°C / RERIFTI® 3)
Zweileiteranschluss in Einheit 1/10°C, Zweierkomplement
04h  [NIZ000 im -50 .. +250°C / D239 11°C ©)
Zweileiteranschluss in Einheit 1/10°C, Zweierkomplement
05h [ Widerstandsmessung -/ V233 1+0,29% (3)
600hm Zweileiter 60Q= Endwert (32767) vom Endwert
06h [ Widerstandsmessung -/ V233 +0,1% (3)
6000hm Zweileiter 600Q = Endwert (32767) vom Endwert
07h [ Widerstandsmessung -/ V233 1+0,1% (3)
30000hm Zweileiter 3000Q = Endwert (32767) vom Endwert
08h | Widerstandsmessung -1 V233 1+0,1% (3)
60000hm Zweileiter 6000Q = Endwert (32767) vom Endwert
09h [ Pt100 im -200 .. +850°C / Y9 +0,5°C (4)
Vierleiteranschluss in Einheit 1/10°C, Zweierkomplement
0Ah [ Pt1000 im -200 .. +500°C / Y9 +0,5°C 4
Vierleiteranschluss in Einheit 1/10°C, Zweierkomplement
0Bh [ NI100im -50 .. +250°C / Y9 +0,5°C (4)
Vierleiteranschluss in Einheit 1/10°C, Zweierkomplement
0Ch [ NIZ000 im -50 .. +250°C / Y9 +0,5°C (4)
Vierleiteranschluss in Einheit 1/10°C, Zweierkomplement
0Dh [Widerstandsmessung -/ 2) +0,1% (4)
600hm Vierleiter 60Q= Endwert (32767) vom Endwert
OEh [Widerstandsmessung -/ 2) +0,05% (4)
6000hm Vierleiter 600Q= Endwert (32767) vom Endwert
OFh [Widerstandsmessung -/ 2) +0,05% (4)
30000hm Vierleiter 3000Q = Endwert (32767) vom Endwert
10h | Thermoelement TypJ, [-210°C..850°C/ 24 +1°C (2)
Kompensation extern in Einheit 1/10°C, Zweierkomplement
11h | Thermoelement Typ K, |-270°C .. 1200°C/ V24 +1,5°C (2)
Kompensation extern in Einheit 1/10°C, Zweierkomplement
12h | Thermoelement Typ N, |-200°C .. 1300°C / 124 41 5°C @)
Kompensation extern in Einheit 1/10°C, Zweierkomplement
13h | Thermoelement Typ R, |-50°C .. 1760°C / D24 t4°C (2)
Kompensation extern in Einheit 1/10°C, Zweierkomplement
14h | Thermoelement Typ T, |-270°C .. 400°C / 2 41, 5°C (2)
Kompensation extern in Einheit 1/10°C, Zweierkomplement
15h | Thermoelement Typ S, |-50°C .. 1760°C/ D24 1+5°C (2)
Kompensation extern in Einheit 1/10°C, Zweierkomplement
18h | Thermoelement Typ J, |-210°C .. 850°C / 128 41 5°C @)
Kompensation intern in Einheit 1/10°C, Zweierkomplement
19h | Thermoelement Typ K, |-270°C .. 1200°C/ D29) 12°C (2)
Kompensation intern in Einheit 1/10°C, Zweierkomplement
1Ah  [Thermoelement Typ N, [-200°C .. 1300°C / 128 +2°C )
Kompensation intern in Einheit 1/10°C, Zweierkomplement
Fortsetzung ...
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... Fortsetzung
Nr. Funktion Messbereich / Darstellung Messtoleranz | Anschl.
1Bh | Thermoelement Typ R, |-50°C .. 1760°C/ U29) 1+5°C (2)
Kompensation intern in Einheit 1/10°C, Zweierkomplement
1Ch |ThermoelementTyp T, |-270°C .. 400°C/ 128 +2°C (2)
Kompensation intern in Einheit 1/10°C, Zweierkomplement
1Dh | Thermoelement Typ S, |-50°C .. 1760°C/ D24 1+5°C (2)
Kompensation intern in Einheit 1/10°C, Zweierkomplement
27h [ Spannung 0...50mV 0...50mV / U +0,1% (1)
S7-Format von Siemens |59,25mV = Ende des nutzbaren Bereichs im vom Endwert
(Zweierkomplement) Ubersteuerungsbereich (32767)
0...50mV = Nennwert (0...27648)
28h | Spannung +10V +11,85V / Y +0,05% (1)
S7-Format von Siemens | 11,85V = Ende Ubersteuerungsbereich (32767) vom Endwert
(Zweierkomplement) -10...10V = Nennbereich (-27648...27648)
-11,85V = Ende Untersteuerungsbereich (-32767)
29h | Spannung +4V +4,74V | U +0,05% (1)
S7-Format von Siemens | 4,74V = Ende Ubersteuerungsbereich (32767) vom Endwert
(Zweierkomplement) -4...4V = Nennbereich (-27648...27648)
-4,74V = Ende Untersteuerungsbereich (-32767)
2Ah | Spannung +400mV +474mV | U +0,1% (1)
S7-Format von Siemens | 474mV = Ende Ubersteuerungsbereich (32767) vom Endwert
(Zweierkomplement) -400...400mV = Nennbereich (-27648...27648)
-474mV = Ende Untersteuerungsbereich (-32767)
2Bh | Spannung +10V +11,85V / U +0,2% (1)
S5-Format von Siemens | 12,5V = Ende Ubersteuerungsbereich (20480) vom Endwert
(Betrag und Vorzeichen) [-10...10V = Nennbereich (-16384...16384)
-12,5V = Ende Untersteuerungsbereich (-20480)
2Ch | Strom +20mA +23,70mA / Y +0,05% (1)
S7-Format von Siemens | 23,70mA = Ende Ubersteuerungsbereich (32767) vom Endwert
(Zweierkomplement) -20...20mA = Nennwert (-27648...27648)
-23,70mA = Ende Untersteuerungsbereich (-32767)
2Dh | Strom 4...20mA 1,185 .. +22,96mA / U +0,05% 1)
S7-Format von Siemens | 22,96mA = Ende Ubersteuerungsbereich (32767) vom Endwert
(Zweierkomplement) 4...20mA = Nennbereich (0...27648)
OmA = Ende Untersteuerungsbereich (-5530)
2Eh | Strom 4...20mA 1,185 .. +22,96mA / U +0,2% 1)
S5-Format von Siemens | 22,96mA = Ende Ubersteuerungsbereich (20480) vom Endwert
(Zweierkomplement) 4...20mA = Nennbereich (0...16384)
OmA = Ende Untersteuerungsbereich (-4096)
2Fh | Strom +20mA +23,70mA / Y +0,05% 1)
S5-Format von Siemens | 23,70mA = Ende Ubersteuerungsbereich (19456) vom Endwert
(Betrag und Vorzeichen) [-20...20mA = Nennwert (-16384...16384)
-23,70mA = Ende Untersteuerungsbereich (-19456)
32h | Widerstandsmessung -/ Y2) +0,05% (4)
60000hm Vierleiter 6000Q= Endwert (32767) vom Endwert
33h | Widerstandsmessung -/ Y2) +0,05% (4)
60000hm Vierleiter 6000Q= Endwert (6000) vom Endwert
35h [Widerstandsmessung -/ V233 1+0,29% (3)
600hm Zweileiter 60Q= Endwert (6000) vom Endwert
36h [Widerstandsmessung -/ V233 1+0,1% (3)
6000hm Zweileiter 600Q = Endwert (6000) vom Endwert
37h [ Widerstandsmessung -/ V233 1+0,1% (3)
30000hm Zweileiter 3000Q = Endwert (30000) vom Endwert
38h | Widerstandsmessung -/ D23 +0,1% (3)
60000hm Zweileiter 6000Q = Endwert (6000) vom Endwert
Fortsetzung ...
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... Fortsetzung
Nr. Funktion Messbereich / Darstellung Messtoleranz | Anschl.
®)3Ah | Strom +20mA +23,70mA / U +0,05% 1)
S5-Format von Siemens | 23,70mA = Ende Ubersteuerungsbereich (19456) vom Endwert
(Zweierkomplement) -20...20mA = Nennwert (-16384...16384)
-23,70mA = Ende Untersteuerungsbereich (-19456)
®)3Bh | Spannung +10V +11,85V / U +0,2% (1)
S5-Format von Siemens | 12,5V = Ende Ubersteuerungsbereich (20480) vom Endwert
(Zweierkomplement) -10...10V = Nennbereich (-16384...16384)
-12,5V = Ende Untersteuerungsbereich (-20480)
3Dh | Widerstandsmessung -/ Y2 +0,1% (4)
600hm Vierleiter 60Q= Endwert (6000) vom Endwert
3Eh Widerstandsmessung -/ 2) +0,05% (4)
6000hm Vierleiter 600Q= Endwert (6000) vom Endwert
3Fh Widerstandsmessung -/ 2) +0,05% (4)
30000hm Vierleiter 3000Q = Endwert (30000) vom Endwert
57h | Spannung 0...50mV 0..50mV / V' +0,1% (1)
Zweierkomplement 59.25mV = Ende Ubersteuerungsbereich (5925) vom Endwert
0...50mV = Nennbereich (0...5000)
58h | Spannung +10V +11,85V / Y +0,05% (1)
Zweierkomplement 11,85V= Ende Ubersteuerungsbereich (11850) vom Endwert
-10...10V= Nennbereich (-10000...10000)
-11,85V= Ende Untersteuerungsbereich (-11850)
59h | Spannung +4V +4,74V | U +0,05% (1)
Zweierkomplement 4,74V = Ende Ubersteuerungsbereich (4740) vom Endwert
-4...4V = Nennbereich (-4000...4000)
-4,74V = Ende Untersteuerungsbereich (-4740)
5Ah | Spannung +400mV +474mV | U +0,1% (1)
Zweierkomplement 474mV = Ende Ubersteuerungsbereich (4740) vom Endwert
-400...400mV = Nennbereich (-4000...4000)
-474mV = Ende Untersteuerungsbereich (-4740)
5Ch | Strom +20mA +23,70mA / Y +0,05% 1)
Zweierkomplement 23,70mA = Ende Ubersteuerungsbereich (23700) vom Endwert
-20...20mA = Nennwert (-20000...20000)
-23,70mA = Ende Untersteuerungsbereich (-23700)
5Dh | Strom 4...20mA 1,185 .. +22,96mA / Y +0,05% (1)
Zweierkomplement 22,96mA = Ende Ubersteuerungsbereich (18960) vom Endwert
4...20mA = Nennbereich (0...16000)
OmA = Ende Untersteuerungsbereich (-4000)
FFh Kanal nicht aktiv (abgeschaltet)

1)
2)
3)
4)

5)

ermittelt bei Umgebungstemperatur 25°C, Geschwindigkeit 15 Wandlungen/s

ausgenommen sind Fehler durch Ungenauigkeit des Gebers

ausgenommen sind Fehler durch Ubergangswiderstande an Kontakten sowie Leitungswiderstande
die Kompensation der Kaltstelle muss extern durchgefuhrt werden

die Kompensation der Kaltstelle wird intern durchgefuhrt indem die Temperatur des Frontsteckers berticksichtigt wird, die

Thermoelementleiter sind unmittelbar am Frontstecker anzuschlieRen, ggf. muss mit Thermoelement-Verlangerungskabel verlangert
werden.

6)

Verfugbar ab Hardware-Ausgabestand 11

Hinweis!

Das Modul ist ab Werk auf den Messbereich "Spannung +10V" im

S7-Format eingestellt.

6-20
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Messdaten
erfassen

Parametrierdaten

Wahrend der Messung werden die Messdaten im Dateneingabebereich
abgelegt. Die Zuordnung der Messdaten zu einem Messwert und die
jeweiligen Toleranzen finden Sie in der Tabelle oben.

Die nachfolgende Tabelle zeigt den Aufbau des Dateneingabebereichs:

Dateneingabebereich:

Byte |Bit7...Bit0

High-Byte Kanal 0

Low-Byte Kanal 0

High-Byte Kanal 1

Low-Byte Kanal 1

High-Byte Kanal 2

Low-Byte Kanal 2

High-Byte Kanal 3

N OO W N| O

Low-Byte Kanal 3

Hinweis!
Bei Vierleitermessung werden nur die Kanéle 0 und 2 verwendet.

Jeder Kanal ist einzeln parametrierbar. Fir die Parametrierung stehen
10Byte Parametrierdaten zur Verfigung. Sie werden permanent abgelegt
und bleiben auch im ausgeschalteten Zustand erhalten.

Die nachfolgende Tabelle zeigt den Aufbau des Parameterbereichs:

Parameterbereich:

Byte |Bit7...Bit0 Default

0 Diagnosealarm-Byte: 00h
Bit 5 ... O: reserviert
Bit 6: 0: Diagnosealarm gesperrt

1: Diagnosealarm freigegeben
Bit 7: reserviert

1 reserviert 00h
2 Funktions-Nr. Kanal O (siehe Tabelle) 28h
3 Funktions-Nr. Kanal 1 (siehe Tabelle) 28h
4 Funktions-Nr. Kanal 2 (siehe Tabelle) 28h
5 Funktions-Nr. Kanal 3 (siehe Tabelle) 28h
6 Option-Byte Kanal 0 00h
7 Option-Byte Kanal 1 00h
8 Option-Byte Kanal 2 00h
9 Option-Byte Kanal 3 00h
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Parameter Diagnosealarm
Mit Bit 6 von Byte 0 kbnnen Sie den Diagnosealarm freigeben. Im Fehlerfall
werden an Ihr Ubergeordnetes Master-System 4 Diagnose-Bytes geschickt.
Funktions-Nr.
Tragen Sie hier fur jeden Kanal die Funktions-Nummer lhrer Messfunktion
ein. Die Zuordnung der Funktions-Nummer zu einer Messfunktion ent-
nehmen Sie bitte der obigen Tabelle.
Option-Byte
Hier kbnnen Sie fur jeden Kanal die Wandlergeschwindigkeit einstellen.
Des Weiteren sind Selektions- und Hullfunktion implementiert.
Hinweis!
Bitte beachten Sie, dass bei htéheren Wandlergeschwindigkeiten die Auf-
I6sung aufgrund der kirzeren Integrationszeit sinkt.
Das Datenuibergabeformat bleibt gleich. Lediglich die unteren Bits (LSBs)
sind fur den Analogwert nicht mehr aussagekraftig.
Aufbau Option-Byte:
Byte ([Bit7...Bit0 Auflésung | Default
6...9 |Option-Byte: 00h
Bit 3 ... 0: Geschwindigkeit’
0000 15 Wandlungen/s 16
0001 30 Wandlungen/s 16
0010 60 Wandlungen/s 15
0011 123 Wandlungen/s 14
0100 168 Wandlungen/s 12
0101 202 Wandlungen/s 10
0110 3,7 Wandlungen/s 16
0111 7,5 Wandlungen/s 16
Bit 5 ... 4: Selektionsfunktion
00 deaktiviert
01 2 aus 3 Werten verwenden
10 4 aus 6 Werten verwenden
Bit 7 ... 6: Hullfunktion
00 deaktiviert
01 Hulle £ 8
10 Hulle £16
*) Die Angaben beziehen sich auf 1-Kanal-Betrieh. Wenn Sie die angegebenen Wandlerge-
schwindigkeiten durch die Anzahl der aktiven Kandle dividieren, erhalten Sie bei Mehrkanalbetrieb
die Wandlergeschwindigkeit pro Kanal.
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Diagnosedaten

Technische Daten

Sobald Sie die Alarmfreigabe in

Byte 0 des Parameterbereichs aktiviert

haben, werden im Fehlerfall 4 Diagnose-Bytes mit fester Belegung an das
Ubergeordnete System Ubergeben. Bitte beachten Sie, dass fir die
Diagnose nur die ersten zwei Bytes verwendet werden. Die restlichen zwei
Bytes werden nicht benutzt. Die Diagnose-Bytes haben folgende Belegung:

Diagnosedaten:

Byte [Bit7...BitO

Default

0 Bit 0: Stérung im Modul -

Bit 1: konstant O
Bit 2: Fehler extern

Bit 7 ... 4: reserviert

Bit 3: Kanalfehler vorhanden

1 Bit 3 ... 0: Modulklasse

Bit 4: Kanalinformation
Bit 7 ... 5: reserviert

0101 Analogmodul

vorhanden

nicht belegt

Elektrische Daten

VIPA 231-1BD52

Anzahl der Eingange

4 differentielle Eingange

Eingangswiderstand

> 2MQ (Spannungsbereich)
< 50Q (Strombereich)

Eingangsbereiche
- Thermoelemente
- Widerstandsthermometer
- Widerstandsmessung

TypJ,K,N,R, S, T
Pt100, Pt1000, N1100, NI11000
60Q, 600Q, 3kQ

- Spannungsmessung 0..50mV, 0...10V, +4mV, 4V, +10V

- Strommessung 4...20mA, +20mA
Spannungsversorgung 5V Uber Riickwandbus
Stromaufnahme 280mA lber Rickwandbus

Potenzialtrennung

500Veff (Feldspannung-Riuckwandbus)

Statusanzeige

Uber LEDs auf der Frontseite

Programmierdaten

Eingabedaten

8Byte (1 Wort pro Kanal)

Ausgabedaten -
Parameterdaten 10Byte
Diagnosedaten 4Byte
Prozessalarmdaten -

MalRe und Gewicht

Abmessungen (BxHXT)

25,4xX76x88 mm

Gewicht

100g

HB97D - SM - Rev. 11/30
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231-1BD53 - Al 4x16Bit, Multiinput

Bestelldaten Al 4x16Bit Multiinput

VIPA 231-1BD53

Beschreibung Das Modul besitzt 4 Eingange, deren Funktion einzeln parametrierbar sind.
Im Peripheriebereich belegt das Modul insgesamt 8Byte Eingangsdaten

(2Byte pro Kanal).

Die Kandle auf dem Modul sind gegeniber dem Rickwandbus mittels
DC/DC-Wandlern und Optokopplern galvanisch getrennt.

Eigenschaften
schaltbar

die Kanéle kdnnen unterschiedlich parametriert werden und sind ab-

» die Massen der Kanale sind nicht galvanisch verbunden und dirfen bis
zu 5V Spannungsdifferenz erreichen

» Diagnosefunktion

Aufbau

Statusanzeige
Steckerbelegung

LED Beschreibung

FO ... F3 LED (rot):

Leuchtet sobald bei einem der
Kanéle ein Fehler auftritt bzw.
ein Eintrag in den Diagnose-
bytes stattgefunden hat.

\Y

[1] Beschriftungsstreifen fir
Modulbezeichnung

[2] Beschriftungsstreifen fur Bit-
adresse mit Beschreibung

[83] LEDs
[4] Steckerleiste

SM 231

Al 4x16Bit
] & 1
|_|Fol(\ @ 2
] & 3
IFY g |1 a
L % 5
IF2|( @ 6
] & 7
L IF3l(\ @ 8
] @ 9
L] % ‘ 10
31*»2

4
IPA 231-1BD53

Pin

© 00O NO O WD

[EnY
o

Belegung

bei Vierleiteranschluss
Kanal O

+ Kanal 0
Masse Kanal 0
+ Kanal 1
Masse Kanal 1
+ Kanal 2
Masse Kanal 2
+ Kanal 3
Masse Kanal 3

bei Vierleiteranschluss
Kanal 2
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Anschlussbilder Die nachfolgende Abbildung zeigt die Anschlussmoglichkeiten fur die
verschiedenen Messbereiche. Die Zuordnung zu den Messbereichen
entnehmen Sie bitte der Spalte "Anschl." in der Tabelle "Funktions-Nr.
Zuordnung" auf den Folgeseiten.

w 2

Achtung!

Vorubergehend nicht benutzte Eingange sind bei aktiviertem Kanal mit der
zugehoérigen Masse zu verbinden. Sind nicht benutzte Kandle Uber FFh
abgeschaltet, ist diese MaRnahme nicht erforderlich.

Die Nichtbeachtung folgender Punkte kann Schaden am Modul
herbeifuhren:

» Das Modul ist immer zuerst Giber den Riickwandbus zu versorgen, bevor
Sie die externe Versorgung (Strom/Spannung) am Frontstecker an-
schlie3en!

Parametrierter Messbereich muss mit dem angeschlossenen Geber
Ubereinstimmen!

Am Eingang darf keine Spannung > 15V anliegen!
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Funktions-Nr.

Die Zuweisung einer Funktions-Nr. zu einem Kanal erfolgt Uber die

Zuordnung Parametrierung. Mit der Funktions-Nr. 00h wird die in den permanent
abgelegten Parametrierdaten enthaltene Funktions-Nr. nicht beeinflusst.
Durch Angabe von FFh konnen Sie den entsprechenden Kanal
deaktivieren.
Nr. Funktion | Messbereich / Darstellung Anschl.
00h Die Funktions-Nr. in den permanent abgelegten Parametrierdaten wird nicht
geandert.
01h  [Pt100im -200°C ... +850°C / 3
Zweileiteranschluss in Einheit 1/10°C, Zweierkomplement
02h | Pt1000 im -200°C ... +850°C / ®3)
Zweileiteranschluss in Einheit 1/10°C, Zweierkomplement
03h  [NI100 im -60°C ... +250°C / 3
Zweileiteranschluss in Einheit 1/10°C, Zweierkomplement
04h | NI1000 im -60°C ... +250°C / ®3)
Zweileiteranschluss in Einheit 1/10°C, Zweierkomplement
05h Widerstandsmessung -/ 3)
600hm Zweileiter 60Q= Endwert (32767)
06h Widerstandsmessung -/ 3)
6000hm Zweileiter 600Q = Endwert (32767)
07h Widerstandsmessung -/ 3)
30000hm Zweileiter 3000Q = Endwert (32767)
08h Widerstandsmessung -/ 3)
60000hm Zweileiter 6000Q = Endwert (32767)
0%h  [Pt100im -200°C ... +850°C / 4)
Vierleiteranschluss in Einheit 1/10°C, Zweierkomplement
0Ah | Pt1000 im -200°C ... +850°C / (4)
Vierleiteranschluss in Einheit 1/10°C, Zweierkomplement
0Bh  [NI100 im -60°C ... +250°C / 4)
Vierleiteranschluss in Einheit 1/10°C, Zweierkomplement
0Ch | NI1000 im -60°C ... +250°C / (4)
Vierleiteranschluss in Einheit 1/10°C, Zweierkomplement
0Dh | Widerstandsmessung -/ 4)
600hm Vierleiter 60Q= Endwert (32767)
OEh Widerstandsmessung -/ 4)
6000hm Vierleiter 600Q= Endwert (32767)
OFh Widerstandsmessung -/ 4)
30000hm Vierleiter 3000Q = Endwert (32767)
10h | Thermoelement Typ J, ”  |-210°C ... +1200°C / )
Kompensation extern in Einheit 1/10°C, Zweierkomplement
11h  [Thermoelement Typ K, ” [-270°C ... +1372°C/ 2)
Kompensation extern in Einheit 1/10°C, Zweierkomplement
12h [ Thermoelement Typ N, ¥ [-270°C ... +1300°C / )
Kompensation extern in Einheit 1/10°C, Zweierkomplement
13h | Thermoelement Typ R, 7 [-50°C ... +1769°C / 2)
Kompensation extern in Einheit 1/10°C, Zweierkomplement
14h  [Thermoelement Typ T, ” [-270°C ... +400°C / )
Kompensation extern in Einheit 1/10°C, Zweierkomplement
15h | Thermoelement Typ S, ” [-50°C ... +1769°C / 2)
Kompensation extern in Einheit 1/10°C, Zweierkomplement
16h | Thermoelement Typ E, ¥ [-270°C ... +1000°C / )
Kompensation extern in Einheit 1/10°C, Zweierkomplement
18h  |Thermoelement Typ J, ? [-210°C ... +1200°C / (2)
Kompensation intern in Einheit 1/10°C, Zweierkomplement
Fortsetzung ...
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... Fortsetzung
Nr. Funktion Messbereich / Darstellung Anschl.
19h [ Thermoelement Typ K, ¥ |-270°C ... +1372°C / )
Kompensation intern in Einheit 1/10°C, Zweierkomplement
1Ah | Thermoelement Typ N, ?  [-270°C ... +1300°C / (2)
Kompensation intern in Einheit 1/10°C, Zweierkomplement
1Bh [ Thermoelement Typ R, ¥ |-50°C ... +1769°C / )
Kompensation intern in Einheit 1/10°C, Zweierkomplement
1Ch |Thermoelement Typ T,? [-270°C ... +400°C / (2)
Kompensation intern in Einheit 1/10°C, Zweierkomplement
1Dh [ Thermoelement Typ S,  |-50°C ... +1769°C / )
Kompensation intern in Einheit 1/10°C, Zweierkomplement
1Eh  |Thermoelement Typ E,” [-270°C ... +1000°C / (2)
Kompensation intern in Einheit 1/10°C, Zweierkomplement
27h Spannung £50mV +58,79mV / ()
S7-Format von Siemens 58,79mV = Ende Ubersteuerungsbereich (32511)
(Zweierkomplement) -50 ... 50mV= Nennbereich (-27648...27648)
-58,79mV= Ende Untersteuerungsbhereich (-32512)
28h Spannung 10V +11,76V / ()
S7-Format von Siemens 11,76V= Ende Ubersteuerungsbereich (32511)
(Zweierkomplement) -10 ... 10V= Nennbereich (-27648...27648)
-11,76V= Ende Untersteuerungsbereich (-32512)
29h Spannung 4V +4,70V / Q)
S7-Format von Siemens 4,70V = Ende Ubersteuerungsbereich (32511)
(Zweierkomplement) -4 ... 4V = Nennbereich (-27648...27648)
-4,70V = Ende Untersteuerungsbereich (-32512)
2Ah Spannung £400mV +470mV / (1)
S7-Format von Siemens 470mV = Ende Ubersteuerungsbereich (32511)
(Zweierkomplement) -400 ... 400mV = Nennbereich (-27648...27648)
-470mV = Ende Untersteuerungsbereich (-32512)
2Bh Spannung 10V +12,50V / Q)
S5-Format von Siemens 12,50V = Ende Ubersteuerungsbereich (20480)
(Betrag und Vorzeichen) -10 ... 10V = Nennbereich (-16384...16384)
-12,50V = Ende Untersteuerungsbereich (-20480)
2Ch Strom £20mA +23,52mA / Q)
S7-Format von Siemens 23,52mA = Ende Ubersteuerungsbereich (32511)
(Zweierkomplement) -20 ... 20mA = Nennwert (-27648 ... 27648)
-23,52mA = Ende Untersteuerungsbereich (-32512)
2Dh Strom 4...20mA 1,185 .. +22,81mA/ (1)
S7-Format von Siemens 22,81mA = Ende Ubersteuerungsbereich (32511)
(Zweierkomplement) 4 ... 20mA = Nennbereich (0 ... 27648)
1,185mA = Ende Untersteuerungsbereich (-4864)
2Eh Strom 4...20mA 0,8 .. +24,00mA / (1)
S5-Format von Siemens 24,00mA = Ende Ubersteuerungsbereich (20480)
(Betrag und Vorzeichen) 4 ... 20mA = Nennbereich (0 ... 16384)
0,8mA = Ende Untersteuerungsbereich (-3277)
2Fh Strom £20mA +25,00mA / (1)
S5-Format von Siemens 25,00mA = Ende Ubersteuerungsbereich (20480)
(Betrag und Vorzeichen) -20 ... 20mA = Nennwert (-16384 ... 16384)
-25,00mA = Ende Untersteuerungsbereich (-20480)
Fortsetzung ...
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... Fortsetzung
Nr. Funktion Messbereich / Darstellung Anschl.
32h Widerstandsmessung -/ (4)
6000Q Vierleiter 6000Q= Endwert (32767)
33h Widerstandsmessung -/ (4)
6000Q Vierleiter 6000Q= Endwert (6000)
35h Widerstandsmessung 60Q |-/ 3)
Zweileiter 60Q= Endwert (6000)
36h Widerstandsmessung -/ 3)
600Q Zweileiter 600Q = Endwert (6000)
37h Widerstandsmessung -/ 3)
3000Q Zweileiter 3000Q = Endwert (30000)
38h Widerstandsmessung -/ 3)
6000Q Zweileiter 6000Q = Endwert (6000)
3Ah Strom £20mA +25,00mA / (1)
S5-Format von Siemens 25,00mA = Ende Ubersteuerungsbereich (20480)
(Zweierkomplement) -20 ... 20mA = Nennwert (-16384 ... 16384)
-25,00mA = Ende Untersteuerungsbereich (-20480)
3Bh Spannung £10V +12,50V / Q)
S5-Format von Siemens 12,50V = Ende Ubersteuerungsbereich (20480)
(Zweierkomplement) -10 ... 10V = Nennbereich (-16384 ... 16384)
-12,50V = Ende Untersteuerungsbereich (-20480)
3Dh Widerstandsmessung 60Q |-/ 4)
Vierleiter 60Q= Endwert (6000)
3Eh Widerstandsmessung -/ (4)
600Q Vierleiter 600Q= Endwert (6000)
3Fh Widerstandsmessung -/ (4)
3000Q Vierleiter 3000Q = Endwert (30000)
57h Spannung £50mV +58,79mV / (1)
Zweierkomplement 58,79mV = Ende Ubersteuerungsbereich (5879)
-50 ... 50mV = Nennbereich (-5000 ... 5000)
-58,79mV = Ende Untersteuerungsbereich (-5879)
58h Spannung 10V +11,76V / Q)
Zweierkomplement 11,76V= Ende Ubersteuerungsbereich (11760)
-10 ... 10V= Nennbereich (-10000 ... 10000)
-11,76V= Ende Untersteuerungsbereich (-11760)
59h Spannung =4V +4,70V / (1)
Zweierkomplement 4,70V = Ende Ubersteuerungsbereich (4700)
-4 ... 4V = Nennbereich (-4000 ... 4000)
-4,70V = Ende Untersteuerungsbereich (-4700)
5Ah Spannung £400mV +470mV / Q)
Zweierkomplement 470mV = Ende Ubersteuerungsbereich (4700)
-400 ... 400mV = Nennbereich (-4000 ... 4000)
-470mV = Ende Untersteuerungsbereich (-4700)
5Ch Strom £20mA +23,51mA / (1)
Zweierkomplement 23,51mA = Ende Ubersteuerungsbereich (23510)
-20 ... 20mA = Nennwert (-20000 ... 20000)
-23,51mA = Ende Untersteuerungsbereich (-23510)
5Dh Strom 4...20mA 1,185 ... +22,81mA / (1)
Zweierkomplement 22,81mA = Ende Ubersteuerungsbereich (18810)
4 ... 20mA = Nennbereich (0 ... 16000)
1,185mA = Ende Untersteuerungsbereich (-2815)
62h [ Cu50im -50°C ... +150°C / ®3)
Zweileiteranschluss in Einheit 1/10°C, Zweierkomplement
6Ah [ Cu50im -50°C ... +150°C / (4)
Vierleiteranschluss in Einheit 1/10°C, Zweierkomplement
Fortsetzung ...
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... Fortsetzung
Nr. Funktion Messbereich / Darstellung Anschl.
91h |[PTC KTY81-110°7 200°C = Ende Ubersteuerungsbereich (2000) 3)
990-1010Q -55 ... 150°C = Nennbereich (-550... 1500)
Zweileiter -100°C = Ende Untersteuerungsbereich (-1000)
Werte in 0,1°C
92h |[PTC KTY81-120 7 200°C = Ende Ubersteuerungsbereich (2000) (3)
980-1020Q -55 ... 150°C = Nennbereich (-550... 1500)
Zweileiter -100°C = Ende Untersteuerungsbereich (-1000)
Werte in 0,1°C
93h [PTCKTY81-1217 200°C = Ende Ubersteuerungsbereich (2000) (3)
980-1000Q -55 ... 150°C = Nennbereich (-550... 1500)
Zweileiter -100°C = Ende Untersteuerungsbereich (-1000)
Werte in 0,1°C
94h  |[PTC KTY81-1227 200°C = Ende Ubersteuerungsbereich (2000) (3)
1000-1020Q -55 ... 150°C = Nennbereich (-550... 1500)
Zweileiter -100°C = Ende Untersteuerungsbereich (-1000)
Werte in 0,1°C
95h |[PTC KTY81-150 7 200°C = Ende Ubersteuerungsbereich (2000) (3)
950-1050Q -55 ... 150°C = Nennbereich (-550... 1500)
Zweileiter -100°C = Ende Untersteuerungsbereich (-1000)
Werte in 0,1°C
96h |[PTC KTY81-1517 200°C = Ende Ubersteuerungsbereich (2000) (3)
950-1000Q -55 ... 150°C = Nennbereich (-550... 1500)
Zweileiter -100°C = Ende Untersteuerungsbereich (-1000)
Werte in 0,1°C
97h |PTC KTY81-1527 200°C = Ende Ubersteuerungsbereich (2000) 3)
1000-1050Q -55 ... 150°C = Nennbereich (-550... 1500)
Zweileiter -100°C = Ende Untersteuerungsbereich (-1000)
Werte in 0,1°C
FFh Kanal nicht aktiv (abgeschaltet)

1)

Die Kompensation der Kaltstelle muss extern durchgefiihrt werden

2 Die Kompensation der Kaltstelle wird intern durchgefiihrt, indem die Temperatur des Frontsteckers beriicksichtigt
wird. Die Thermoelementleiter sind unmittelbar am Frontstecker anzuschlieRen, ggf. muss mit Thermoelement-
Verlangerungskabel verlangert werden.

® Diese Funktion ist ab der Firmware-Version 143 des Moduls verfiigbar.

Hinweis!

Das Modul ist ab Werk auf den Messbereich "Spannung £10V" im
S7-Format eingestellt.

HB97D - SM - Rev. 11/30
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Messdaten
erfassen

Drahtbrucherkennung
bei Thermoelementen
immer aktiv

Wahrend der Messung werden die Messdaten im Dateneingabebereich
abgeleqgt.

Die nachfolgende Tabelle zeigt den Aufbau des Dateneingabebereichs:
Dateneingabebereich:

Byte [Bit7...Bit0

0 High-Byte Kanal 0

Low-Byte Kanal 0

High-Byte Kanal 1

Low-Byte Kanal 1

High-Byte Kanal 2

Low-Byte Kanal 2

High-Byte Kanal 3

N|OIORWIN|F

Low-Byte Kanal 3

Parametrierdaten

Hinweis!
Bei Vierleitermessung werden nur die Kanéle 0 und 2 verwendet.

Bei Einsatz von Thermoelementen ist die Drahtbrucherkennung immer
aktiv. Sofern Diagnosealarm freigegeben ist, erhalten Sie bei Drahtbruch
eines Thermoelements immer eine Diagnosemeldung fiir den entspre-
chenden Kanal.

Jeder Kanal ist einzeln parametrierbar. Fir die Parametrierung stehen
10Byte Parametrierdaten zur Verfiigung. Die Parametrierdaten werden
permanent abgelegt und bleiben auch im ausgeschalteten Zustand
erhalten. Durch Einsatz des SFC 55 "WR_PARM" kénnen Sie zur Laufzeit
die Parameter im Modul &andern. Hierbei kann die Zeitdauer bis zur
Umparametrierung bis zu 60ms betragen. Wahrend dieser Zeit wird der
Messwert 7FFFh ausgegeben.

Die nachfolgende Tabelle zeigt den Aufbau der Parametrierdaten:
Parameterbereich:

Byte [Bit7...Bit0 Default

0 Diagnose: 00h
Bit 5 ... O: reserviert
Bit 6: Diagnosealarm
0: gesperrt
1: freigegeben
Bit 7: reserviert

1 Bit 7 ... O: reserviert 00h
2 Funktions-Nr. Kanal 0 28h
3 Funktions-Nr. Kanal 1 28h
4 Funktions-Nr. Kanal 2 28h
5 Funktions-Nr. Kanal 3 28h
6 Optionen-Byte Kanal 0 00h
7 Optionen-Byte Kanal 1 00h
8 Optionen-Byte Kanal 2 00h
9 Optionen-Byte Kanal 3 00h
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Parameter

Diagnosealarm

Mit Bit 6 von Byte 0 kbnnen Sie den Diagnosealarm freigeben. Im Fehlerfall
wird an lhr Gbergeordnetes System der 4Byte grof3e Datensatz O Uber-
geben. Zur kanalspezifischen Diagnose haben Sie dann die Mdglichkeit
den 12Byte grofRen Datensatz 1 abzurufen.

Néaheres hierzu finden Sie weiter unten unter "Diagnosedaten”.

Funktions-Nr.

Tragen Sie hier fur jeden Kanal die Funktions-Nummer lhrer Messfunktion
ein. Diese kénnen Sie der entsprechenden Funktions-Nr.-Zuordnung aus
der Tabelle fir den Eingabe-Bereich entnehmen.

Optionen-Byte

Hier konnen Sie fir jeden Eingabe-Kanal die Wandlergeschwindigkeit
einstellen. Bitte beachten Sie, dass bei htheren Wandlergeschwindigkeiten
die Auflésung aufgrund der kiirzeren Integrationszeit sinkt.

Das Datenuibergabeformat bleibt gleich. Lediglich die unteren Bits (LSBs)
sind fur den Analogwert nicht mehr aussagekraftig.

Aufbau Option-Byte:

Byte ([Bit7...Bit0 Auflésung | Default
6...7 |Bit3...0: Geschwindigkeit pro Kanal* 00h

0000 15 Wandlungen/s 16

0001 30 Wandlungen/s 16

0010 60 Wandlungen/s 15

0011 120 Wandlungen/s 14

0100 170 Wandlungen/s 12

0101 200 Wandlungen/s 10

0110 3,7 Wandlungen/s 16

0111 7,5 Wandlungen/s 16

Bit 5 ... 4: Mittelwertbildung
00 deaktiviert
01 2 aus 3 Werten verwenden
10 4 aus 6 Werten verwenden
11 deaktiviert

Bit 7 ... 6: HUllfunktion

00 deaktiviert
01 Hille +8
10 Hulle +16
11 deaktiviert

*) Die Angaben beziehen sich auf 1-Kanal-Betrieh. Wenn Sie die angegebenen Wandlerge-
schwindigkeiten durch die Anzahl der aktiven Kandle dividieren, erhalten Sie bei Mehrkanalbetrieb
die Wandlergeschwindigkeit pro Kanal.
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Hulle:

Mittelwertbildung
Mittelwertfunktion 2 aus 3 Werten:

Nach jeder Messung wird vom Modul intern ein Mittelwert Gber die letzten 3
Werte gebildet. Der Wert, der am weitesten vom Mittelwert entfernt ist, wird
verworfen. Daraufhin wird Uber die verbleibenden 2 Werte erneut ein
Mittelwert gebildet und dieser als Ausgabewert geliefert.

Mittelwertfunktion 4 aus 6 Werten:

Nach jeder Messung wird vom Modul intern ein Mittelwert Gber die letzten 6
Werte gebildet. Die 2 Werte, die am weitesten vom Mittelwert entfernt sind,
werden verworfen. Daraufhin wird Uber die verbleibenden 4 Werte erneut
ein Mittelwert gebildet und dieser als Ausgabewert geliefert.

Hullfunktion

Um einen ausgegebenen Wert wird eine Hulle mit parametrierbarer GréRe
gelegt. Verlasst der gemessene Wert die Hullle nach oben oder unten,
wandert die Hulle in gleicher Richtung mit. Als Ausgabewert erhalten Sie
immer den Mittelwert der Hille.

Nachfolgendes Beispiel soll dies verdeutlichen:

+8/+16

-8/-16

[T
;D % Integrationszeit

Gemessener
Wert

Ausgegebener Wert
(Mittelwert der Hiille)

Messwert innerhalb der Hille - keine Hullverschiebung, Ausgabewert ist Mittelwert der
aktuellen Hullober- und -untergrenze.

Messwert verlasst Hille nach oben — Hiullverschiebung nach oben um die Differenz
zwischen "alter" Hillobergrenze und Messwert, Ausgabewert ist Mittelwert der "neuen"
Hullober- und -untergrenze.

Messwert verlasst Hille nach unten — Hullverschiebung nach unten um die Differenz
zwischen "alter" Hilluntergrenze und Messwert, Ausgabewert ist Mittelwert der "neuen"
Hullober- und -untergrenze.
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Diagnosedaten

Diagnose
auswerten

Datensatz O

Die Diagnosedaten sind 12Byte lang und stehen in den Datensatzen 0 und
1 des Systemdatenbereichs.

Sobald Sie die Diagnosealarmfreigabe in Byte O des Parameterbereichs
aktiviert haben, wird im Fehlerfall Datensatz 0 an das lbergeordnete
System ubergeben.

Der Datensatz 0 hat eine feste Belegung und eine Lange von 4Byte. Die
Inhalte von Datensatz 0 kdnnen Sie im Diagnhosefenster der CPU im
Klartext ausgeben lassen.

Zur erweiterten Diagnose wahrend der Laufzeit haben Sie auch die
Maoglichkeit, Gber die SFCs 51 und 59 den 12Byte grof3en Datensatz 1
auszuwerten.

Bei anstehender Diagnose unterbricht die CPU ihr Anwenderprogramm
und verzweigt in den OB 82. In diesem OB kodnnen Sie durch entspre-
chende Programmierung mit den SFCs 51 und 59 detaillierte Diagnose-
informationen abrufen und auf die Diagnose reagieren.

Nach Abarbeitung des OB 82 wird die Bearbeitung des Anwender-
programms wieder fortgesetzt. Die Diagnosedaten sind bis zum Verlassen
des OB 82 konsistent.

Datensatz 0 (Byte 0 bis 3):

Byte |Bit7...Bit0 Default

0 Bit 0: Stérung im Modul 00h
Bit 1: reserviert

Bit 2: Fehler extern

Bit 3: Kanalfehler vorhanden

Bit 6 ... 4: reserviert

Bit 7: Falsche Parameter im Modul

1 Bit 3 ... 0: Modulklasse 15h
0101 Analogmodul

Bit 4: Kanalinformation vorhanden

Bit 7 ... 5: reserviert

2 reserviert 00h

3 reserviert 00h
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Datensatz 1 Der Datensatz 1 enthalt die 4Byte des Datensatzes 0 und zusétzlich 8Byte
kanalspezifische Diagnosedaten.

Die Diagnosebytes haben folgende Belegung:
Datensatz 1 (Byte 0 bis 11):

Byte |Bit7...Bit0 Default
0 ... 3 |Inhalte Datensatz O (siehe vorherige Seite) -
4 Bit 6 ... 0: Kanaltyp 74h

70h: Digitaleingabe

71h: Analogeingabe

72h: Digitalausgabe

73h: Analogausgabe

74h: Analogein/-ausgabe
Bit 7: reserviert

5 Bit 7 ... 0: Anzahl der Diagnosebits, die das Modul 08h
pro Kanal ausgibt

6 Bit 7 ... 0: Anzahl der gleichartigen Kandle eines 04h
Moduls

7 Bit 0: Kanalfehler Kanal O 00h

Bit 1: Kanalfehler Kanal 1
Bit 2: Kanalfehler Kanal 2
Bit 3: Kanalfehler Kanal 3
Bit 7 ... 4: reserviert

8 Bit O: Drahtbruch Kanal O (nur bei Thermoelement) 00h
Bit 1: Parametrierfehler Kanal O

Bit 2: Messbereichsunterschreitung Kanal 0
Bit 3: Messbereichsiberschreitung Kanal 0
Bit 7 ... 4: reserviert

9 Bit 0: Drahtbruch Kanal 1 (nur bei Thermoelement) 00h
Bit 1: Parametrierfehler Kanal 1

Bit 2: Messbereichsunterschreitung Kanal 1
Bit 3: Messbereichsiberschreitung Kanal 1
Bit 7 ... 4: reserviert

10 Bit O: Drahtbruch Kanal 2 (nur bei Thermoelement) 00h
Bit 1: Parametrierfehler Kanal 2

Bit 2: Messbereichsunterschreitung Kanal 2
Bit 3: Messbereichslberschreitung Kanal 2
Bit 7 ... 4: reserviert

11 Bit 0: Drahtbruch Kanal 3 (nur bei Thermoelement) 00h
Bit 1: Parametrierfehler Kanal 3

Bit 2: Messbereichsunterschreitung Kanal 3
Bit 3: Messbereichsiberschreitung Kanal 3
Bit 7 ... 4: reserviert
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Technische
Daten

Elektrische Daten

VIPA 231-1BD53

Anzahl der Eingange 4

- bei 4-Draht Widerstandsgeber 2
Leitungslange (geschirmt) 200m
Spannungen, Stréme, Potentiale
Konstantstrom fur Widerstandsgeber 1,25mA
Potenzialtrennung

- Kanal / Rickwandbus ja

- zwischen den Kanélen nein
Zulassige Potenzialdifferenz

- zwischen den Eingangen (Ucy) DC 5V

- zwischen den Eingéangen und

MINTERN (UISO) DC 75V/AC 6OV

Isolation geprift mit DC 500V
Stromaufnahme

- aus Ruckwandbus 280mA
Verlustleistung des Moduls 1,4W
Analogwertbildung Wandlungszeit/Auflésung (pro Kanal)
Messprinzip Sigma-Delta
parametrierbar ja
Wandlungsgeschwindigkeit (Hz) 200 170 120 60 30 15 7,5 3,7
Integrationszeit (ms) 5 6 8 17 33 67 133 270
Grundwandlungszeit (ms) 7 8 10 19 35 69 135 272
- zusatzliche Wandlungszeit fur 135 135 135 135 135 135 135 135

Drahtbruchiiberwachung (ms)
- einmalige Servicezeit pro Zyklus (nur |10 10 10 10 10 10 10 10
bei Thermoelementen) (ms)
Auflésung (Bit) 10 12 14 15 16 16 16 16
inkl. Ubersteuerungsbereich
Storspannungsunterdriickung fir nein 50 und 60Hz
Storfrequenz f1 in Hz
Grundausfiihrungszeit des Moduls in 28 32 40 76 140 276 540 1088
ms (alle Kandle freigegeben)
Mittelwertbildung 2 aus 3 bzw. 4 aus 6
Hullfunktion +8 bzw. +16
Storunterdriickung, Fehlergrenzen
Storunterdrickung fur f=n x (f1 £1%) (f1=Storfrequenz, n=1,2,...)
Gleichtaktstérung (Ucy < 5V) > 80dB
Gegentaktstérung > 80dB
(Spitzenwert der Stérung < Nennwert
des Eingangsbereiches)
Ubersprechen zwischen den Eingéangen | > 50dB
Fortsetzung ...
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... Fortsetzung

Gebrauchsfehlergrenze (nur bis 120W/s gultig)
(im gesamten Temperaturbereich, bezogen auf den Eingangsbereich)

Messbereich Toleranz
Spannungseingang +50mV +0,6%
+400mV, 4V, £10V +0,3%
Stromeingang +20mA +0,3%
0...20mA +0,6%
4...20mA +0,8%
Widerstand 0...60Q +0,8%
0...6009Q, 0...3kQ, 0...6kQ +0,4%
Widerstandsthermometer Pt100, Pt1000 +0,4%
Ni100, Ni1000 +1,0%
PTC KTY81-110, 990-1010Q +1,0%

PTC KTY81-120, 980-1020Q
PTC KTY81-121, 980-1000Q
PTC KTY81-122, 1000-1020Q
PTC KTY81-150, 950-1050Q
PTC KTY81-151, 950-1000Q
PTC KTY81-152, 1000-1050Q

+ Toleranz des Gebers

Cu50 +1,4%
Thermoelement Typ J,K,N,R, S, E, T +1,5%
Grundfehlergrenze (nur bis 120W/s guiltig)
(Gebrauchsfehlergrenze bei 25°C, bezogen auf den Eingangsbereich)
Messbereich Toleranz
Spannungseingang +50mV +0,4%
+400mV, 4V, £10V +0,2%
Stromeingang +20mA +0,2%
0...20mA 10,4%
4..20mA 1+0,5%
Widerstand 0...60Q +0,4%
0...600Q, 0...3kQ, 0...6kQ 10,2%
Widerstandsthermometer Pt100, Pt1000 +0,2%
Ni100, Ni1000 +0,5%
PTC KTY81-110, 990-1010Q +0,5%

PTC KTY81-120, 980-1020Q
PTC KTY81-121, 980-1000Q
PTC KTY81-122, 1000-1020Q
PTC KTY81-150, 950-1050Q
PTC KTY81-151, 950-1000Q
PTC KTY81-152, 1000-1050Q

+ Toleranz des Gebers

Cu50 +0,7%
Thermoelement TypJ, K,N,R, S E T +1,0%
Temperaturfehler
(bezogen auf den Eingangsbereich) +0,005%/K
bei Strommessung +0,015%/K
Linearitatsfehler
(bezogen auf den Eingangsbereich) +0,02%
Wiederholgenauigkeit
(eingeschwungener Zustand bei 25°C, +0,05%
bezogen auf den Eingangsbereich)
Temperaturfehler der internen +1,5%
Kompensation
Y PTC-Messungen sind ab der Firmware-Version 143 des Moduls verfugbar.

Fortsetzung ...
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... Fortsetzung

Status, Alarme, Diagnose

Diagnosealarm

parametrierbar

Diagnosefunktionen
- Sammelfehleranzeige

rote SF-LED (pro Kanal)

- Diagnoseinformation auslesbar maoglich
Daten zur Auswahl des Gebers
Spannung

+50mV, £400mV, 4V, +10V 20MQ
Strom

+20mA, 0...20mA, 4...20mA 85Q
Widerstand

0...609Q, 0...6009Q, 0...3kQ, 0...6kQ 20MQ
Widerstandsthermometer

Pt100, Pt1000, Ni100, Ni1000, Cu50 |20MQ
Thermoelement

TypJ,K,N,R,S,E, T 20MQ
Zulassige Eingangsspannung fir 25V
Spannungseingang (Zerstorgrenze)
Zulassige Eingangsstrom fir 30mA
Stromeingang (Zerstérgrenze)
Anschluss der Signalgeber

Spannungsmessung maoglich

Strommessung

als 2-Drahtmessumformer
als 4-Drahtmessumformer
Widerstandsmessung

maoglich, mit externer Versorgung
maglich

mit 2-Leiteranschluss maglich
mit 4-Leiteranschluss maoglich
Kennlinien-Linearisierung
parametrierbar ja

fir Widerstandsthermometer
Thermoelemente

Pt100, Pt1000, Ni100, Ni1000, Cu50
TypJ, K\N,R, S E T

Temperaturkompensation

parametrierbar ja
interne Temperaturkompensation mdglich
externe Temperaturkompensation maoglich
mit Vergleichstelle (0°C)

Einheit fir Temperaturmessung °C

Programmierdaten

Eingabedaten

8Byte (1 Wort pro Kanal)

Parameterdaten 10Byte
Diagnosedaten 12Byte

Male und Gewicht

Abmessungen (BxHXT) 25,4x76x88mm
Gewicht 80g

HB97D - SM - Rev. 11/30
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231-1BD60 - Al 4x12Bit, 4 ... 20mA, potenzialgetrennt

Bestelldaten

Beschreibung

Al 4x12Bit, 4...20mA, potenzialgetrennt VIPA 231-1BD60

Das Modul besitzt 4 Eingange, die fest auf Strommessung (4 ... 20mA)

eingestellt sind. Im Prozessabbild belegt das Modul insgesamt 8Byte
Eingangsdaten (2Byte pro Kanal).

Die Messwerte werden im S5-Format von Siemens ausgegeben. Die
Kanéle auf dem Modul sind mittels DC/DC-Wandlern und Trennverstarkern
sowohl zum Rickwandbus als auch untereinander potenzialgetrennt.

Eigenschaften * 4 Eingange, deren Kandle zum Rickwandbus und untereinander
potenzialgetrennt sind (galvanische Trennung der Kanale durch Trenn-

Aufbau

verstarker)

» Strommessung fest eingestellt

» keine Parametrierung erforderlich
» Geeignet fir Geber mit 4 ... 20mA
» LEDs fur Drahtbrucherkennung

Statusanzeige
Steckerbelegung

LED

Beschreibung

+0 ... +3 LED (rot)

Drahtbrucherkennung

LED leuchtet bei Draht-
bruch bzw. wenn kein
Geber angeschlossen ist.

[1]
[2]

[3]
[4]

SM 231
Al 4x12Bit

il

© 0O N o OB~ WN P

+0

+1
M1
+2
M2
+3
M3

DIRRVNRNRN R D[R]

S

‘1‘5
~

4

VIPA 231-1BD60

Beschriftungsstreifen fur
Modulbezeichnung

Beschriftungsstreifen fur Bit-
adresse mit Beschreibung

LED-Statusanzeige
Steckerleiste

Pin Belegung

pos. Anschluss Kanal 0
Masse Kanal 0
pos. Anschluss Kanal 1
Masse Kanal 1
pos. Anschluss Kanal 2
Masse Kanal 2
pos. Anschluss Kanal 3
Masse Kanal 3

© 0O ~NO Ol ~ WDN P

[EnY
o
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Anschlussbild und  Anschlussbild Prinzipschaltbild

Prinzipschaltbild

=
o

DB
:g
i

Eingabe

Kanal 0
MO

Kanal 1

&

V-Bus <{p P —{ Mux

Drahtbruch- Die Drahtbruchkennung ist immer aktiv. Im Falle eines Drahtbruchs bzw.
kennung wenn kein Geber angeschlossen ist leuchtet die LED des entsprechenden
Kanals. Das Modul ist nicht diagnosefahig.

Zahlendarstellung  Die Eingabedaten werden im S5-Format von Siemens in einem Wort
abgelegt. Das Wort setzt sich zusammen aus dem binaren Wert und In-
formationsbits:

Zahlendarstellung:

Byte

Bit7...Bit0

0

Bit 0: Uberlaufbit
0: Wert liegt im Messbereich
1: Messbereich uberschritten
Bit 1: Fehlerbit (gesetzt bei internem Fehler)
Bit 2: Tatigkeitsbit (immer 0)
Bit 7 ... 3: Binarer Messwert (siehe nachfolgende Tabelle)

Bit 6 ... 0: Bin&rer Messwert (siehe nachfolgende Tabelle)
Bit 7: Vorzeichen

0 positiv

1 negativ

In der nachfolgend aufgefiihrten Tabelle finden Sie die Zuordnung der
Bindrwerte zu den entsprechenden Messwerten.

HB97D - SM - Rev. 11/30
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Zahlendarstellung
im S5-Format von
Siemens

Technische Daten

Messwert | Ein- Binarer Messwert T|F|U|Bereich

in mMA heiten

24,0 2560 [0101000000000 [0]|0 |0 |Ubersteuerungs-
bereich

20,016 2049 |0100000000001 (0|0O]O

20,0 2048 |0100000000000 [0|0]|0 [Nennbereich

19,98 2047 0011111111111 (0|0]|0

12,0 1024 |0010000000000 (0|0O]O

8,0 512 0001000000000 |0f0O|O

6,0 256 0000100000000 |0f0O]|O

50 128 0000010000000 |0f0O|O

4,016 2 0000000000010 |0Of0O]|O

4,008 1 0000000O0O0OOOO1 |0Of0O]|O

4 0 0000000000O0O0OO |OfO]|O

3,984 -2 1111111211120 |0(0{0 |[Untersteuerungs-
bereich

3,0 -128 1111110000000 (0]|0|0

2,0 -256 1111100000000 (0|0|0

1,0 -384 1111010000000 (0]|0|0

0,0 -512 1111000000000 (0|0|O0

Elektrische Daten

VIPA 231-1BD60

Anzahl der Eingange

4 einzeln potenzialgetrennt

Strombereich

4 ... 20mA

Eingangsfilter Zeitverzégerung

3ms

Eingangswiderstand

20Q

Spannungsversorgung

5V Uber Ruckwandbus

Stromaufnahme

280mA lber Rickwandbus

Potenzialtrennung

ja, jeder Kanal einzeln
Isolation geprift mit 500Veff

Statusanzeige

uber LEDs auf der Frontseite

Programmierdaten

Eingabedaten

8Byte (1 Wort pro Kanal)

Ausgabedaten

Parameterdaten

Diagnosedaten

Prozessalarmdaten

MalRe und Gewicht

Abmessungen (BxHXT)

25,4xX76x88mm

Gewicht

120g
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231-1BD70 - Al 4x12Bit, £10V, potenzialgetrennt

Bestelldaten

Beschreibung

Eigenschaften

Aufbau

Steckerbelegung

Al 4x12Bit, £10V, potenzialgetrennt

VIPA 231-1BD70

Das Modul besitzt 4 Eingange, die fest auf Spannungsmessung (£10V)
eingestellt sind. Im Prozessabbild belegt das Modul insgesamt 8Byte
Eingangsdaten (2Byte pro Kanal).

Die Messwerte werden im S5-Format von Siemens ausgegeben. Die
Kanale auf dem Modul sind mittels DC/DC-Wandlern und Trennverstarkern

sowohl zum Rickwandbus als auch untereinander potenzialgetrennt.

4 Eingange, deren Kanale zum Rickwandbus und untereinander
potenzialgetrennt sind (galvanische Trennung der Kanale durch Trenn-

verstarker)

* Spannungsmessung fest eingestellt

» keine Parametrierung erforderlich

» Geeignet fur Geber mit +10V

SM 231
Al 4x12Bit 10V

il

© 0 N o g b~ WN P

MO
+1
M1
+2
M2)
+3
M3

ESIEESRESIIESHESTIENSTIEN IS EN

S

w[x
N

4

VIPA 231-1BD70

[1]
[2]

[3]
[4]

Pin

© 0 ~NO Ol ~ WDN P

Iy
o

Beschriftungsstreifen fur
Modulbezeichnung

Beschriftungsstreifen fur Bit-
adresse mit Beschreibung

LED-Statusanzeige
Steckerleiste

Belegung

pos. Anschluss Kanal 0
Masse Kanal 0
pos. Anschluss Kanal 1
Masse Kanal 1
pos. Anschluss Kanal 2
Masse Kanal 2
pos. Anschluss Kanal 3
Masse Kanal 3

HB97D - SM - Rev. 11/30
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Anschlussbild und

Prinzipschaltbild

Zahlendarstellung

Anschlussbild Prinzipschaltbild

=
o

JHE Y

Eingabe

82kQ 4o
/| Kanal 0
%I 1,6kQ MO

82kQ +1
V-Bus l1» P —MUX—qg 16kQ 0 Kanal 1

Die Eingabedaten werden im S5-Format von Siemens in einem Wort
abgelegt. Das Wort setzt sich zusammen aus dem binaren Wert und In-
formationsbits:

Zahlendarstellung:

Byte

Bit7...Bit0

0

Bit 0: Uberlaufbit
0: Wert liegt im Messbereich
1: Messbereich uberschritten
Bit 1: Fehlerbit (gesetzt bei internem Fehler)
Bit 2: Tatigkeitsbit (immer 0)
Bit 7 ... 3: Bindrer Messwert (siehe nachfolgende Tabelle)

Bit 6 ... 0: Bin&rer Messwert (siehe nachfolgende Tabelle)
Bit 7: Vorzeichen

0 positiv

1 negativ

In der nachfolgend aufgefiihrten Tabelle finden Sie die Zuordnung der
Bindrwerte zu den entsprechenden Messwerten.
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Zahlendarstellung Messwert | Ein- Binarer Messwert T|F|U|Bereich
im S5-Format von inV heiten
Siemens 12,5 2560 [0101000000000 [0]|0 |0 |Ubersteuerungs-
bereich
10,005 2049 |0100000000001 (0|0O]O
10,0 2048 |0100000000000 [0|0]|0 [Nennbereich
5 1024 |0010000000000 (0|0O]O
2,5 512 0001000000000 |0Of0O]|O
1,25 256 0000100000000 |0f0O|O
0,625 128 0000010000000 |0f0O]|O
0,005 1 0000000O0O0OOOO1|0Of0O]|O
0 0 0000000000O0O0OO |OfO]|O
-0,005 -1 1111111111111 (0|0|0
-0,625 -128 1111110000000 (0]|0|0
-1,25 -256 1111100000000 (0|0|0
-2,5 -512 1111000000000 (0]|0|0
-5 -1024 (1110000000000 |0f0O|O
-10,0 -2048 (1100000000000 |0f0O|O
-10,005 |-2049 (1011111111111 |0(0(0 |[Untersteuerungs-
bereich
-12 -2560 (1011000000000 |0f0|0O

Technische Daten Elektrische Daten VIPA 231-1BD70

Anzahl der Eingange 4 einzeln potenzialgetrennt

Spannungsbereich +10V
Eingangsfilter Zeitverzégerung 3ms
Eingangswiderstand 83,5kQ

Spannungsversorgung

5V Uber Rickwandbus

Stromaufnahme

280mA lber Ruckwandbus

Potenzialtrennung

ja, jeder Kanal einzeln
Isolation geprift mit 500Veff

Programmierdaten

Eingabedaten

8Byte (1 Wort pro Kanal)

Ausgabedaten

Parameterdaten

Diagnosedaten

Prozessalarmdaten

MalRe und Gewicht

Abmessungen (BxHXT)

25,4xX76x88mm

Gewicht

120g

HB97D - SM - Rev. 11/30
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231-1BFOO0 - Al 8x16Bit

Bestelldaten Al 8x16Bit VIPA 231-1BF00

Beschreibung Das analoge Eingabe-Modul wandelt analoge Signale aus dem Prozess in
digitale Signale fur die interne Verarbeitung um.

Als Geber kénnen Thermoelemente Typ J, K, T und Widerstandsthermo-
meter PT100, angeschlossen werden.

Das Modul besitzt 8 Eingange, deren Funktion paarweise parametriert wird.

Eigenschaften » 8 Analogeingange
« Uberpriifung auf Drahtbruch
» Messwertauflésung 15Bit + Vorzeichen

Aufbau [1] Beschriftungsstreifen fur

Modulbezeichnung
[2] LED-Statusanzeige
[3] Steckerleiste
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Statusanzeige
Steckerbelegung

LED Beschreibung

FO ... F7 LED (rot):
Fehlermeldung je Kanal

SF LED (rot):
Sammelfehler

Hinweis!

Al 8x16Bit

O
O
=
O
FlU [ O e

O
F2| | O o
O mJ
F3| [ O
O B
Fal [ O ]
O ] ji2
F5l | O BT 13
| O =] 14
Fo| L BT [15
D )] b6
F7| L0 E0] b7
srl Lo ] s

Blo © ~ oo » w N[k

_I_I_ii_z
VIPA 231-1BF00 374

Pin

© 0O NO O WDN -

[ N T = T = Sy Sy iy
o ~NoUhWNEREO

Belegung

nicht benutzt

+ Kanal 0
Masse Kanal 0
+ Kanal 1
Masse Kanal 1
+ Kanal 2
Masse Kanal 2
+ Kanal 3
Masse Kanal 3
+ Kanal 4
Masse Kanal 4
+ Kanal 5
Masse Kanal 5
+ Kanal 6
Masse Kanal 6
+ Kanal 7
Masse Kanal 7
nicht benutzt

Vorubergehend nicht benutzte Eingange sind bei aktiviertem Kanal mit der
zugehorigen Masse zu verbinden.

Sind nicht benutzte Kanéle abgeschaltet, ist diese MalRnahme nicht er-

forderlich.
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Anschlussbilder

L

;‘i

W
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RS R o T O = = L O N I I L R L
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10 10 10
12 12 12 |
13 ( : ) 3 13 % 13
14 14 14
15 < > 5 15 % 15
16 16 16
17 ( : ) 17 % 17
18 18 18
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Funktions-Nr.

Die Zuweisung einer Funktions-Nr. zu einem Kanal erfolgt Uber die

Zuordnung Parametrierung. Mit der Funktions-Nr. 00h wird die in den permanent
abgelegten Parametrierdaten enthaltene Funktions-Nr. nicht beeinflusst.
Durch Angabe von FFh konnen Sie den entsprechenden Kanal de-
aktivieren.
Nr. | Funktion Messbereich / Darstellung Messtoleranz bezogen Anschl.
auf Nennbereich
00h | keinen Einfluss auf die permanent abgelegten Parametrierdaten
01h [RTD PT100im -200 .. +850°C / V23 +0,15% ?3)
Zweileiteranschluss in Einheit 1/10°C, Zweierkomplement
61h [RTD PT100 im -328 .. 1562°F / Y29 +0,15% ®)
Zweileiteranschluss in Einheit 1/10°F, Zweierkomplement
09h [RTD PT100im -200 .. +850°C / Y2 +0,15% 4
Vierleiteranschluss in Einheit 1/10°C, Zweierkomplement
69h |RTD PT100 im -328 .. 1562°F / D2 +0,15% (4)
Vierleiteranschluss in Einheit 1/10°F, Zweierkomplement
10h | Thermoelement Typ J, 0°C..1000°C/ 24 +0,1% (2)
Kompensation extern in Einheit 1/10°C, Zweierkomplement
40h |Thermoelement TypJ, |[32..1832°F/ 2% 1+0,1% 2)
Kompensation extern in Einheit 1/10°F, Zweierkomplement
11h |Thermoelement Typ K, [0 °C .. 1300°C/ V2% +0,1% 2)
Kompensation extern in Einheit 1/10°C, Zweierkomplement
41h | Thermoelement Typ K, 32..2372°F / 24 +0,1% (2)
Kompensation extern in Einheit 1/10°F, Zweierkomplement
14h |Thermoelement Typ T,  [-200 °C .. +400°C / 124 -200...-60,1 +0,5% )
Kompensation extern in Einheit 1/10°C, Zweierkomplement -60...400 +0,2%
44h |[Thermoelement Typ T, [-328.. 752°F/ 1214 -328.. -76,1 +0,5% )
Kompensation extern in Einheit 1/10°F, Zweierkomplement -76...752 £0,2%
18h | Thermoelement Typ J, 0°C..1000°C/ 25 +1,0% (2)
Kompensation intern in Einheit 1/10°C, Zweierkomplement
48h |Thermoelement TypJ, |[32..1832°F/ 2R +1,0% 2)
Kompensation intern in Einheit 1/10°F, Zweierkomplement
19h [Thermoelement Typ K, |0 °C .. 1300°C / V2P 1+1,0% )
Kompensation intern in Einheit 1/10°C, Zweierkomplement
49h [ Thermoelement Typ K, 32..2372°F / 25 +1,0% (2)
Kompensation intern in Einheit 1/10°F, Zweierkomplement
1Ch | Thermoelement Typ T, -200 °C .. +400°C / D28 42 0% (2)
Kompensation intern in Einheit 1/10°C, Zweierkomplement
4Ch |Thermoelement Typ T, [-328 .. 752°F / 2R 42 0% 2)
Kompensation intern in Einheit 1/10°F, Zweierkomplement
26h [ Spannung 0...60mV 0...60mV = Nennbereich (0-27648) Y +0,1% (1)
56h | Spannung 0...60mV 0...60mV = Nennbereich (0-6000) D +0,1% ()
in Einheit 1/100mV
FFh | Kanal nicht aktiv (abgeschaltet)

D ermittelt bei Umgebungstemperatur 25°C, Geschwindigkeit 15 Wandlungen/s
2 ausgenommen sind Fehler durch Ungenauigkeit des Gebers

3 ausgenommen sind Fehler durch Ubergangswiderstande an Kontakten sowie Leitungswiderstande
 die Kompensation der Kaltstelle muss extern durchgefiihrt werden

% die Kompensation der Kaltstelle wird intern durchgefiihrt indem die Temperatur des Frontsteckers berucksichtigt wird. Die Thermo-
elementleiter sind unmittelbar am Frontstecker anzuschlie3en, ggf. muss mit Thermoelement-Verlangerungskabel verlangert werden.

HB97D - SM - Rev. 11/30
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Messdaten Wahrend der Messung werden die Messdaten im Dateneingabebereich
erfassen abgelegt. Die Zuordnung der Messdaten zu einem Messwert und die
jeweiligen Toleranzen finden Sie in der Tabelle oben.

Die nachfolgende Tabelle zeigt den Aufbau des Dateneingabebereichs:
Dateneingabebereich:
Byte |Bit7...Bit0

0 High-Byte Kanal 0

1 Low-Byte Kanal 0

2 High-Byte Kanal 1

3 Low-Byte Kanal 1

4 High-Byte Kanal 2

5 Low-Byte Kanal 2

6 High-Byte Kanal 3

7 Low-Byte Kanal 3

8 High-Byte Kanal 4

9 Low-Byte Kanal 4

10 High-Byte Kanal 5

11 Low-Byte Kanal 5

12 High-Byte Kanal 6

13 Low-Byte Kanal 6

14 High-Byte Kanal 7

15 Low-Byte Kanal 7
Hinweis!
Bei Vierleitermessung werden nur die Kanéle 0, 2, 4 und 6 verwendet.
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Parametrierdaten Die Kandle sind paarweise parametrierbar. Fir die Parametrierung stehen
10Byte Parametrierdaten zur Verfigung. Sie werden permanent abgelegt
und bleiben auch im ausgeschalteten Zustand erhalten.

Die nachfolgende Tabelle zeigt den Aufbau des Parameterbereichs:

Parameterbereich:

Byte [Bit7...Bit0 Default
0 Diagnosealarm-Byte: OFh
Bit 0: 0: Drahtbrucherkennung Kanal 0/1 aus
1: Drahtbrucherkennung Kanal 0/1 ein
Bit 1: 0: Drahtbrucherkennung Kanal 2/3 aus
1: Drahtbrucherkennung Kanal 2/3 ein
Bit 2: 0: Drahtbrucherkennung Kanal 4/5 aus
1: Drahtbrucherkennung Kanal 4/5 ein
Bit 3: 0: Drahtbrucherkennung Kanal 6/7 aus
1: Drahtbrucherkennung Kanal 6/7 ein
Bit 4, 5: reserviert
Bit 6: 0: Diagnosealarm gesperrt
1: Diagnosealarm freigegeben
Bit 7: reserviert
1 reserviert 00h
2 Funktions-Nr. Kanal 0/1 (siehe Tabelle) 26h
3 Funktions-Nr. Kanal 2/3 (siehe Tabelle) 26h
4 Funktions-Nr. Kanal 4/5 (siehe Tabelle) 26h
5 Funktions-Nr. Kanal 6/7 (siehe Tabelle) 26h
6 Option-Byte Kanal 0/1 00h
7 Option-Byte Kanal 2/3 00h
8 Option-Byte Kanal 4/5 00h
9 Option-Byte Kanal 6/7 00h
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Parameter

Diagnosealarm

Mit Bit 6 von Byte 0 kbnnen Sie den Diagnosealarm freigeben. Im Fehlerfall
werden an Ihr Ubergeordnetes Master-System 4 Diagnose-Bytes geschickt.

Funktions-Nr.

Tragen Sie hier fur je 2 Kanale die Funktions-Nummer Ihrer Messfunktion
ein. Die Zuordnung der Funktions-Nummer zu einer Messfunktion ent-
nehmen Sie bitte der obigen Tabelle.

Option-Byte
Hier konnen Sie fiir je 2 Kanéle die Wandlergeschwindigkeit einstellen.

Hinweis!

Bitte beachten Sie, dass bei htéheren Wandlergeschwindigkeiten die Auf-
I6sung aufgrund der kirzeren Integrationszeit sinkt.

Das Datenulibergabeformat bleibt gleich. Lediglich die unteren Bits (LSBs)
sind fur den Analogwert nicht mehr aussagekraftig.

Aufbau Option-Byte:

Byte ([Bit7...Bit0 Auflésung | Default
6...9 |Option-Byte: 00h
Bit 3 ... 0: Geschwindigkeit *
0000 15,0 Wandlungen/s 16
0001 30,1 Wandlungen/s 16
0010 60;0 Wandlungen/s 15
0011 123,2 Wandlungen/s 14
0100 168,9 Wandlungen/s 12
0101 202,3 Wandlungen/s 10
0110 3,76 Wandlungen/s 16
0111 7,51 Wandlungen/s 16
Bit 7 ... 4: reserviert

*) Die Angaben beziehen sich auf 1-Kanal-Betrieb. Wenn Sie die angegebenen Wandlergeschwin-
digkeiten durch die Anzahl der aktiven Kanale dividieren, erhalten Sie bei Mehrkanalbetrieb die
Wandlergeschwindigkeit pro Kanal.
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Diagnosedaten

Diagnose
auswerten

Datensatz O

Die Diagnosedaten sind 12Byte lang und stehen in den Datensatzen 0 und
1 des Systemdatenbereichs.

Sobald Sie die Diagnosealarmfreigabe in Byte O des Parameterbereichs
aktiviert haben, wird im Fehlerfall Datensatz 0 an das lbergeordnete
System ubergeben.

Der Datensatz 0 hat eine feste Belegung und eine Lange von 4Byte. Die
Inhalte von Datensatz 0 kdnnen Sie im Diagnhosefenster der CPU im
Klartext ausgeben lassen.

Zur erweiterten Diagnose wahrend der Laufzeit haben Sie auch die
Maoglichkeit, Gber die SFCs 51 und 59 den 12Byte grof3en Datensatz 1
auszuwerten.

Bei anstehender Diagnose unterbricht die CPU ihr Anwenderprogramm
und verzweigt in den OB 82. In diesem OB kodnnen Sie durch entspre-
chende Programmierung mit den SFCs 51 und 59 detaillierte Diagnose-
informationen abrufen und auf die Diagnose reagieren.

Nach Abarbeitung des OB 82 wird die Bearbeitung des Anwender-
programms wieder fortgesetzt. Die Diagnosedaten sind bis zum Verlassen
des OB 82 konsistent.

Byte 0 bis 3:

Datensatz O (Byte 0 bis 3):

Byte |Bit7...Bit0 Default

0 Bit 0: Stérung im Modul 00h
Bit 1: reserviert

Bit 2: Fehler extern

Bit 3: Kanalfehler vorhanden

Bit 6 ... 4: reserviert

Bit 7: Falsche Parameter im Modul

1 Bit 3 ... 0: Modulklasse 15h
0101 Analogmodul

Bit 4: Kanalinformation vorhanden

Bit 7 ... 5: reserviert

2 nicht belegt 00h

3 Bit 5 ... O: reserviert 00h
Bit 6: Prozessalarm verloren (siehe Prozessalarm)
Bit 7: reserviert
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Datensatz 1 Byte O bis 11:

Der Datensatz 1 enthélt die 4Byte des Datensatzes 0 und zusétzlich 8Byte
modulspezifische Diagnosedaten.

Die Diagnosebytes haben folgende Belegung:

Datensatz 1 (Byte 0 bis 11):

Byte |Bit7...Bit0 Default
0 ... 3 |Inhalte Datensatz O (siehe vorherige Seite) -
4 Bit 6 ... 0: Kanaltyp 71h

70h: Digitaleingabe

71h: Analogeingabe

72h: Digitalausgabe

73h: Analogausgabe
Bit 7: reserviert

5 Bit 7 ... 0: Anzahl der Diagnosebits, die das Modul 04h
pro Kanal ausgibt

6 Bit 7 ... 0: Anzahl der gleichartigen Kandle eines 08h
Moduls

7 Bit 0: Kanalfehler Kanal O 00h

Bit 1: Kanalfehler Kanal 1
Bit 2: Kanalfehler Kanal 2
Bit 3: Kanalfehler Kanal 3
Bit 4: Kanalfehler Kanal 4
Bit 5: Kanalfehler Kanal 5
Bit 6: Kanalfehler Kanal 6
Bit 7: Kanalfehler Kanal 7
8 Bit O: Drahtbruch Kanal 0 00h
Bit 1: Parametrierungsfehler Kanal O

Bit 2: Messbereichsunterschreitung Kanal 0
Bit 3: Messbereichsiberschreitung Kanal 0
Bit 4: Drahtbruch Kanal 1

Bit 5: Parametrierungsfehler Kanal 1

Bit 6: Messbereichsunterschreitung Kanal 1
Bit 7: Messbereichsiberschreitung Kanal 1
9 Bit O: Drahtbruch Kanal 2 00h
Bit 1: Parametrierungsfehler Kanal 2

Bit 2: Messbereichsunterschreitung Kanal 2
Bit 3: Messbereichslberschreitung Kanal 2
Bit 4: Drahtbruch Kanal 3

Bit 5: Parametrierungsfehler Kanal 3

Bit 6: Messbereichsunterschreitung Kanal 3
Bit 7: Messbereichsiberschreitung Kanal 3

Fortsetzung ...
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... Fortsetzung
Byte |Bit7...Bit0 Default
10 Bit 0: Drahtbruch Kanal 4 00h
Bit 1: Parametrierungsfehler Kanal 4
Bit 2: Messbereichsunterschreitung Kanal 4
Bit 3: Messbereichsluberschreitung Kanal 4
Bit 4: Drahtbruch Kanal 5
Bit 5: Parametrierungsfehler Kanal 5
Bit 6: Messbereichsunterschreitung Kanal 5
Bit 7: Messbereichsuberschreitung Kanal 5
11 Bit 0: Drahtbruch Kanal 6 00h
Bit 1: Parametrierungsfehler Kanal 6
Bit 2: Messbereichsunterschreitung Kanal 6
Bit 3: Messbereichsiberschreitung Kanal 6
Bit 4: Drahtbruch Kanal 7
Bit 5: Parametrierungsfehler Kanal 7
Bit 6: Messbereichsunterschreitung Kanal 7
Bit 7: Messbereichsuberschreitung Kanal 7

Technische Elektrische Daten VIPA 231-1BF00
Daten Anzahl der Eingange 8
Eingangswiderstand > 2MQ
Eingangsbereiche
- Thermoelemente TypJ, K, T
- Widerstandsthermometer | Pt100
- Spannungsmessung 0...60mV
Spannungsversorgung 5V Uber Rickwandbus
Stromaufnahme 280mA Uber Riickwandbus

Potenzialtrennung

500Veff (Feldspannung-Ruckwandbus)

Verlustleistung

typ. 1,3W

Statusanzeige

Uber LEDs auf der Frontseite

Programmierdaten

Eingabedaten

16Byte (1 Wort pro Kanal)

Ausgabedaten -
Parameterdaten 10Byte
Diagnosedaten 12Byte
Prozessalarmdaten -

Maf3e und Gewicht

Abmessungen (BxHXT) 25,4x76x88mm
Gewicht 120g

HB97D - SM - Rev. 11/30
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231-1FDO0O0 - Al 4x16Bit f

Bestelldaten Al 4x16Bit f VIPA 231-1FDO00

Beschreibung Das Modul besitzt 4 schnelle (f=fast) Eingange, deren Funktion einzeln
parametrierbar sind. Im Prozessabbild belegt das Modul insgesamt 8Byte
Eingangsdaten (2Byte pro Kanal).

Die Kandle auf dem Modul sind gegeniber dem Rickwandbus mittels
DC/DC-Wandlern und Optokopplern galvanisch getrennt.

Eigenschaften Zykluszeit betragt bei Betrieb aller 4 Kanale ca. 0,8ms

» Kandle kodnnen unterschiedlich parametriert werden und sind ab-
schaltbar

« LED fiir Drahtbrucherkennung und Uberstrom im Strommessbereich
» Diagnosefunktion
* Auflésung 16Bit

» Einfacher Anschluss von 2-Draht-Stromgebern durch Verteilung der
Frontspannung

» Versorgung von Potentiometern tUber interne Referenzspannung

Aufbau [1] Beschriftungsstreifen fur

Modulbezeichnung
[2] LED-Statusanzeige
[3] Steckerleiste
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Statusanzeige
Steckerbelegung

LED Beschreibung Pin Belegung
FO LED (rot): Al 4x16Bit f 1 L+ (In
(ro) | RS (In)
... leuchtet, wenn bei [ | [an) 1] 2 +2,5V
F3  Strommessung der L (O] |2 3 pos. Anschluss Kanal 0
Wert auf3erhalb vom ] 3 4 Anschl Kanal 0
Bereich 4. 20mA - mu]| neg. Anschluss Kana
: | |[(Dm] |4 5 L+ (Oup
liegt (Drahtbruch “» | Mro 5
oder Uberlast). —— ’% o] 6 +2,5V
— Sl |7 7 pos. Anschluss Kanal 1
| |omls 8  neg. Anschluss Kanal 1
L F1| [ O =] [9] 9 L+ (Out)
|| Lo =) po 10 +2,5V
o — % i; 11  pos. Anschluss Kanal 2
o . (O ] b3 12  neg. Anschluss Kanal 2
— O B0] 15 14 42,5V
N (O = ne 15  pos. Anschluss Kanal 3
> | [TFe| L ED] 7 16  neg. Anschluss Kanal 3
mplEEE]E
[ | : 17 L+ (Out)
VIPA 231-1FD00 §|721 18 GND

Hinweis!

Vorubergehend nicht benutzte Eingange sind bei aktiviertem Kanal mit der
zugehoérigen Masse zu verbinden. Sind nicht benutzte Kanale tUber FFh
abgeschaltet, ist diese MaRhahme nicht erforderlich.

Die Nichtbeachtung folgender Punkte kann Schaden am Modul
herbeifuhren:

» Das Modul ist immer zuerst Gber den Riickwandbus zu versorgen, bevor
Sie die externe Versorgung (Strom/Spannung) am Frontstecker an-
schlieRen!

» Der parametrierte Messbereich muss mit dem angeschlossenen Geber
Ubereinstimmen!

* Am Eingang darf keine Spannung > 15V anliegen!
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Anschlusshbilder

W

L L+ (In)
2
Channel 0 @
5 L+ (Out)
6
Channel 1 @
9 L+ (Out)
10
11

\Y)
2 F:hannel 2 @

13

L+ (Out)
14
15,
16 f:hannel 3 @
17 L+ (Out)
8 GND

2)

L L+ (In)
+2.5V

5 L+ (Out)
+2.5V

9 L+ (Out)

10 +2.5V

11

12

13 L+ (Out)

14 +2.5V

15

16

17 L+ (Out)

18 &N

3

L L+ (In)
2 [

+ 2-wire
3 _ sensor
4
5 L+ (Out)
6 | [

+ 2-wire
7 _ sensor
8
9 L+ (Out)
10| [,

+ 2-wire
11 _ sensor
12

13 L+ (Out)

+ .
2-wire
15 _ sensor

17 L+ (Out)

=—— GND
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Prinzipschaltbilder
DC/DC 100
2V5 100
UberSiCht Riickwandbus i 100
Ref 100
- - L L+(In)
L 2] +2.5V 7
3 +
4.  Channel 0
S L+(Out) ~
6 +2.5V 7
7 +
8. r Channel 1
D/l | 9
V-Bus < uP | ] | Mux L+(Out) ~
A 10 +2.5V 7
1],
12| r Channel 3
13 L+(Out) ~
14 +2.5V 7
15|,
16| r Channel 4
17 L+(Out) ~
18
_——1GND
Anschlussvarianten 1L+
DC/DC 100 2
2V5 100
Rickwandbus 7 ! 100
Ref 100
T .
3|+
4 _ChanneIO
Mol
Channell@
D /| | 8- +
V-Bus < P/ EMux pc2av (=)
m R shunt Channel 2@
12| -
M sl
- 2-wire
m R Channel 3 , sensor :‘E
Shunt —
16| -
£
17{ L+(Out)
18| GND

*) Die Masseverbindung ist zum Messzeitpunkt geschlossen.

Achtung!

Bei der Verwendung einer oder mehrerer externer Differenzquellen (z.B.
Strom-Shunts) darf von diesen keine weitere Verbindung zu GND (Pin 18)
vorhanden sein! Dies kann das Modul beschadigen.
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Funktions-Nr.

Die Zuweisung einer Funktions-Nr. zu einem Kanal erfolgt Uber die

Zuordnung Parametrierung. Mit der Funktions-Nr. 00Oh wird die in den permanent
abgelegten Parametrierdaten enthaltene Funktions-Nr. nicht beeinflusst.
Durch Angabe von FFh konnen Sie den entsprechenden Kanal de-
aktivieren.
Nr. | Funktion | Messbereich / Darstellung Anschlussbild
00h [ keinen Einfluss auf die permanent abgelegten Parametrierdaten
28h [ Defaulteinstellung +10V @), (2)
Spannung +10V 9,9 ... 10V (27371 ... 27648) ¥
S7-Format von Siemens |-9,9...9,9V= Nennbereich (-27370... 27370)
(Zweierkomplement) -10V ... -9,9V (-27648 ... -27371) Y
29h | Spannung +4V 14,70V / @), (2)
S7-Format von Siemens | 4,70V = Ende Ubersteuerungsbereich (32511)
(Zweierkomplement) -4...4V = Nennbereich (-27648...27648)
-4,70V = Ende Untersteuerungsbereich (-32512)
2Ah [ Spannung +400mV +470mV / Q)
S7-Format von Siemens | 470mV = Ende Ubersteuerungsbereich (32511)
(Zweierkomplement) -400...400mV = Nennbereich (-27648...27648)
-470mV = Ende Untersteuerungsbereich (-32512)
2Ch | Strom +20mA +23,51mA/ 2), (3)
S7-Format von Siemens | 23,51mA = Ende Ubersteuerungsbereich (32511)
(Zweierkomplement) -20...20mA = Nennwert (-27648...27648)
-23,51mA = Ende Untersteuerungsbereich (-32512)
2Dh | Strom 4...20mA 1,185 .. +22,81mA/ 1@, @®
S7-Format von Siemens | 22,81mA = Ende Ubersteuerungsbereich (32511)
(Zweierkomplement) 4...20mA = Nennbereich (0...27648)
1,18mA = Ende Untersteuerungsbereich (-4864)
58h | Spannung +10V +10V @), (2)
(Zweierkomplement) 9,9 ... 10V (9901 ... 10000) b
-9,9 ... 9.9V Nennbereich (-9900 ... 9900)
-10 ... -9,9V (-10000 ... -9901) ¥
59h | Spannung +4V +4,95V / 1), (2
(Zweierkomplement) 4,95V = Ende Ubersteuerungsbereich (4950)
-4...4V = Nennbereich (-4000...4000)
-4,95V = Ende Untersteuerungsbereich (-4950)
5Ah [ Spannung +400mV +495mV / ()
(Zweierkomplement) 495mV = Ende Ubersteuerungsbereich (4950)
-400...400mV = Nennbereich (-4000...4000)
-495mV = Ende Untersteuerungsbereich (-4950)
5Ch | Strom +20mA +25mA / @, 3
(Zweierkomplement) 25mA = Ende Ubersteuerungsbereich (25000)
-20...20mA = Nennwert (-20000...20000)
-25mA = Ende Untersteuerungsbereich (-25000)
5Dh | Strom 4...20mA 0,8 .. +24,00mA / . 3
(Zweierkomplement) 24,00mA = Ende Ubersteuerungsbereich (20000)
4...20mA = Nennbereich (0...16000)
0,8mA = Ende Untersteuerungsbereich (-3200)
FFh | Kanal nicht aktiv (abgeschaltet)

1) héangt vom Kalibrierungsfaktor ab, der Wert ist nicht garantiert

Hinweis!

Das Modul ist ab Werk auf den Messbereich "Spannung £10V" im
S7-Format von Siemens eingestellt.
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Zahlendarstellung
im S7-Format von

Die Darstellung des Analogwertes erfolgt im Zweierkomplement.

Siemens Zahlendarstellung:
Byte |Bit7...Bit0
0 Bit 7 ... O: Binarer Messwert
1 Bit 6 ... 0: Bindrer Messwert
Bit 7: Vorzeichen
0 positiv
1 negativ
+/- 10V
Spannung Dezimal Hex Formeln fur die Berechnung:
-10V -27648 9400 U 10
—g\\// —13(2)324 CA(\)OO Wert :27648%1 U =Wert E)%
5V 13824 3600 U: Spannungswert, Wert: Dezimalwert
10V 27648 6C00
+/-4V
Spannung Dezimal Hex Formeln fir die Berechnung:
-4V -27648 9400 Wert = 27648 EH U = Wert 4
ov 0 0 o= 1 =Wt 648
v 27648 6co0 U: Spannungswert, Wert: Dezimalwert
+/-400mV
Spannung Dezimal Hex Formeln fur die Berechnung:
-400mV -27648 9400 Wert = 27648EUH U =Wert 400
oV 0 0 o oo’ Y =Wt e
400mv 27648 6€Q0 U: Spannungswert, Wert: Dezimalwert
4....20mA .
Strom Dezimal Hex Formeln fur die Berechnung'
4mA 0 0 B E B
12mA 13824 3600 Wert = 27648 | =Wert % 648
20mA 27648 6€00 I: Stromwert, Wert: Dezimalwert
+/- 20mA
Strom Dezimal Hex Formeln fir die Berechnung:
-20mA -27648 9400 |
-10mA -13824 CAO00 Wert —27648%, | =Wert 7648
OmA 0 0 .
10mA 13824 3600 I: Stromwert, Wert: Dezimalwert
20mA 27648 6C00
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Messdaten
erfassen

Parametrierdaten

Wahrend der Messung werden die Messdaten im Dateneingabebereich
abgelegt. Die Zuordnung der Messdaten zu einem Messwert und die
jeweiligen Toleranzen finden Sie in der Tabelle oben.

Die nachfolgende Tabelle zeigt den Aufbau des Dateneingabebereichs:

Dateneingabebereich:

Byte

Bit7 ... BitO

High-Byte Kanal 0

Low-Byte Kanal 0

High-Byte Kanal 1

Low-Byte Kanal 1

High-Byte Kanal 2

Low-Byte Kanal 2

High-Byte Kanal 3

N OO W N| O

Low-Byte Kanal 3

Jeder Kanal ist einzeln parametrierbar. Fir die Parametrierung stehen
32Byte Parametrierdaten zur Verflgung. Sie werden permanent abgelegt
und bleiben auch im ausgeschalteten Zustand erhalten.

Die nachfolgende Tabelle zeigt den Aufbau des Parameterbereichs:

Parameterbereich:

Byte [Bit7...Bit0 Default
0 Diagnosealarm-Byte: 00h
Bit 5 ... O: reserviert
Bit 6: 0: Diagnosealarm gesperrt
1: Diagnosealarm freigegeben
Bit 7: reserviert
1 Grenzwertliiberwachung: 00h
Bit 0: Grenzwertiberwachung Kanal O
Bit 1: Grenzwertiberwachung Kanal 1
Bit 2: Grenzwertliberwachung Kanal 2
Bit 3: Grenzwertiberwachung Kanal 3
Bit 7 ... 4: reserviert
2 Funktions-Nr. Kanal O (siehe Tabelle) 28h
3 Funktions-Nr. Kanal 1 (siehe Tabelle) 28h
4 Funktions-Nr. Kanal 2 (siehe Tabelle) 28h
5 Funktions-Nr. Kanal 3 (siehe Tabelle) 28h
6-9 reserviert 00h
Fortsetzung ...
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... Fortsetzung

Byte |Bit7...Bit0 Default
10 Bit 2 ... 0: Mittelwert 00h

000: deaktiviert

001: Mittelwert Gber 2 Werte

010: Mittelwert Gber 4 Werte

011: Mittelwert Gber 8 Werte

100: Mittelwert Gber 16 Werte

101, 011, 111: deaktiviert

Bit 7 ... 3: reserviert
11-15 |reserviert 00h

16 Kanal 0, oberer Grenzwert, High-Byte 7Fh
17 Kanal 0, oberer Grenzwert, Low-Byte FFh
18 Kanal O, unterer Grenzwert, High-Byte 80h
19 Kanal 0, unterer Grenzwert, Low-Byte 00h
20 Kanal 1, oberer Grenzwert, High-Byte 7Fh
21 Kanal 1, oberer Grenzwert, Low-Byte FFh
22 Kanal 1, unterer Grenzwert, High-Byte 80h
23 Kanal 1, unterer Grenzwert, Low-Byte 00h
24 Kanal 2, oberer Grenzwert, High-Byte 7Fh
25 Kanal 2, oberer Grenzwert, Low-Byte FFh
26 Kanal 2, unterer Grenzwert, High-Byte 80h
27 Kanal 2, unterer Grenzwert, Low-Byte 00h
28 Kanal 3, oberer Grenzwert, High-Byte 7Fh
29 Kanal 3, oberer Grenzwert, Low-Byte FFh
30 Kanal 3, unterer Grenzwert, High-Byte 80h
31 Kanal 3, unterer Grenzwert, Low-Byte 00h
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Diagnosedaten

Diagnose
auswerten

Datensatz O

Die Diagnosedaten sind 12Byte lang und stehen in den Datensatzen 0 und
1 des Systemdatenbereichs.

Sobald Sie die Diagnosealarmfreigabe in Byte O des Parameterbereichs
aktiviert haben, wird im Fehlerfall Datensatz 0 an das lbergeordnete
System ubergeben.

Der Datensatz 0 hat eine feste Belegung und eine Lange von 4Byte. Die
Inhalte von Datensatz 0 kdnnen Sie im Diagnhosefenster der CPU im
Klartext ausgeben lassen.

Zur erweiterten Diagnose wahrend der Laufzeit haben Sie auch die
Maoglichkeit, Gber die SFCs 51 und 59 den 12Byte grof3en Datensatz 1
auszuwerten.

Bei anstehender Diagnose unterbricht die CPU ihr Anwenderprogramm
und verzweigt in den OB 82. In diesem OB kodnnen Sie durch entspre-
chende Programmierung mit den SFCs 51 und 59 detaillierte Diagnose-
informationen abrufen und auf die Diagnose reagieren.

Nach Abarbeitung des OB 82 wird die Bearbeitung des Anwender-
programms wieder fortgesetzt. Die Diagnosedaten sind bis zum Verlassen
des OB 82 konsistent.

Byte 0 bis 3:

Datensatz O (Byte 0 bis 3):

Byte |Bit7...Bit0 Default

0 Bit 0: Stérung im Modul 00h
Bit 1: reserviert

Bit 2: Fehler extern

Bit 3: Kanalfehler vorhanden

Bit 6 ... 4: reserviert

Bit 7: Falsche Parameter im Modul

1 Bit 3 ... 0: Modulklasse 15h
0101 Analogmodul

Bit 4: Kanalinformation vorhanden

Bit 7 ... 5: reserviert

2 nicht belegt 00h

3 Bit 5 ... O: reserviert 00h
Bit 6: Prozessalarm verloren (siehe Prozessalarm)
Bit 7: reserviert
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Datensatz 1 Byte O bis 11:

Der Datensatz 1 enthélt die 4Byte des Datensatzes 0 und zusétzlich 8Byte
modulspezifische Diagnosedaten.

Die Diagnosebytes haben folgende Belegung:

Datensatz 1 (Byte 0 bis 11):

Byte

Bit7...Bit0

Default

0..3

Inhalte Datensatz O (siehe vorherige Seite)

4

Bit 6 ... 0: Kanaltyp
70h: Digitaleingabe
71h: Analogeingabe
72h: Digitalausgabe
73h: Analogausgabe
Bit 7: reserviert

71h

Bit 7 ... 0: Anzahl der Diagnosebits, die das Modul
pro Kanal ausgibt

04h

Bit 7 ... 0: Anzahl der gleichartigen Kandle eines
Moduls

04h

Bit 0: Kanalfehler Kanal O
Bit 1: Kanalfehler Kanal 1
Bit 2: Kanalfehler Kanal 2
Bit 3: Kanalfehler Kanal 3
Bit 7 ... 4: reserviert

00h

Bit O: reserviert

Bit 1. Parametrierfehler Kanal O
Bit 4 ... 2: reserviert

Bit 5. Parametrierfehler Kanal 1
Bit 6, 7: reserviert

00h

Bit O: reserviert

Bit 1: Parametrierfehler Kanal 2
Bit 4 ... 2: reserviert

Bit 5: Parametrierfehler Kanal 3
Bit 6, 7: reserviert

00h

10...11

reserviert

00h

HB97D - SM - Rev. 11/30
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Prozessalarm

Der obere und untere Grenzwert ist fir jeden Kanal parametrierbar. Beim
Parametrieren ist zu berticksichtigen, dass die Grenzwertliberwachung im
Parameterbyte 1 freigegeben sein muss.

Verlasst das Signal den definierten Arbeitsbereich, so wird ein Prozess-
alarm ausgeldst. In der CPU wird der Prozessalarmbaustein (OB 40) auf-
gerufen.

Die 4Byte der Prozessalarmzusatzinformation sind wie folgt belegt:

Prozessalarmzusatzinformation

Byte |Bit7...Bit0 Default

0 Bit 0: oberer Grenzwert Uberschritten Kanal O 00h
Bit 1. oberer Grenzwert Uberschritten Kanal 1
Bit 2: oberer Grenzwert Uberschritten Kanal 2
Bit 3: oberer Grenzwert Uberschritten Kanal 3
Bit 7 ... 4: reserviert

1 Bit 0: unterer Grenzwert unterschritten Kanal 0 00h
Bit 1: unterer Grenzwert unterschritten Kanal 1
Bit 2: unterer Grenzwert unterschritten Kanal 2
Bit 3: unterer Grenzwert unterschritten Kanal 3
Bit 7 ... 4: reserviert

2 reserviert 00h
3 reserviert 00h
Hinweis!

Wenn der Prozessalarm von der CPU noch nicht quittiert worden ist und
ein neuer Prozessalarm vom gleichen Typ in diesem Kanal auftritt, so wird
ein Diagnosealarm mit der Information "Prozessalarm verloren" (Diagnose-
daten Byte 3) ausgeldst.
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Technische
Daten

Baugruppenbezeichnung

VIPA 231-1FD00

MafRe und Gewicht

Abmessungen (BxHXT)

25,4 X 76 x 88mm

Gewicht

80g

Baugruppenspezifische Daten

Anzahl der Eingange

4 differentielle Eingange

Leitungslange
- geschirmt

200m

Programmierdaten

Eingabedaten

8Byte (1Wort pro Kanal)

Parameterdaten 32Byte
Diagnosedaten 12Byte
Prozessalarmdaten 4Byte
Spannungen, Strome, Potentiale
Spannungsversorgung Uber Rickwandbus 5V
Potentialtrennung

- zwischen Kanéalen und Rickwandbus ja

- zwischen den Kanélen nein
Zuldssige Potentialdifferenz

- zwischen den Eingangen (Ucy) DC 2,0V

- zwischen den Eingangen und Miytern (Uiso) DC 75V / AC 60V
Isolation gepruft mit DC 500V
Stromaufnahme

- aus Ruckwandbus (5V) 300mA
Verlustleistung der Baugruppe 1,5W

Analogwertbildung

- Auflosung (inkl. Ubersteuerungsbereich) in Bit

Messprinzip Sukzessive Approximation
Integrations-/Wandlungszeit/Auflosung (pro Kanal)

- parametrierbar nein

- Grundwandlungszeit nx0,2ms

(n = Anzahl der Kanale)
15Bit + Vorzeichen

Mittelwertbildung 2,4,8,16
Stdrunterdriickung
Storunterdrickung fur f=nx (f1+1%)
(f1=Stoérfrequenz, n=1,2,...)
- Gleichtaktstérung (Ucu<1,5V) >80dB
Ubersprechen zwischen den Eingangen >50dB
Fortsetzung ...
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... Fortsetzung

Fehlergrenzen

VIPA 231-1FD00

Gebrauchsfehlergrenze (im gesamten
Temperaturbereich bezogen auf den Eingangsbereich)

- Spannungseingang +400mV +0,4%

- Spannungseingang +4V +0,2%

- Spannungseingang +10V +0,2%

- Stromeingang £20mA +0,2%

- Stromeingang 4...20mA +0,5%
Grundfehlergrenze (Gebrauchsfehlergrenze bei 25°C
bezogen auf den Eingangsbereich)

- Spannungseingang +400mV +0,3%

- Spannungseingang +4V +0,1%

- Spannungseingang +10V +0,1%

- Stromeingang £20mA +0,1%

- Stromeingang 4...20mA +0,3%
Temperaturfehler (bezogen auf Eingangsbereich) +0,005%/K

- bei Strommessung
Linearitatsfehler (bezogen auf Eingangsbereich) +0,02%
Wiederholgenauigkeit (im eingeschwungenen Zustand +0,05%
bei 25°C, bezogen auf Eingangsbereich)
Status, Alarme, Diagnose
Alarme

- Prozessalarm bei Uberschreiten des Grenzwerts parametrierbar

- Diagnosealarm parametrierbar

Diagnosefunktionen
- Kanalfehleranzeige
- Diagnoseinformationen auslesbar

rote LED (FO ... F3)
maglich

Daten zur Auswahl eines Gebers

Eingangsbereich

Eingangswiderstand

- Spannung £400mV, 4V, £10V 10MQ

- Strom 4...20mA, £20mA 57Q
Zulassige Eingangsspannung flr Spannungseingang max. 15V
(Zerstorgrenze)
Zulassiger Eingangsstrom fiir Stromeingang max. 50mA
(Zerstorgrenze)
Anschluss der Signalgeber

- fir Spannungsmessung maoglich

- flr Strommessung
als 2-Drahtmessumformer

als 4-Drahtmessumformer

madglich (mit externer Versorgung)

siehe Anschlussbild 3
maoglich
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Teil 7

Uberblick

Inhalt

Analoge Ausgabe-Module

Inhalt dieses Kapitels ist der Aufbau und die Funktionsweise der analogen
Ausgabe-Module von VIPA.

Thema Seite
Teil 7 Analoge Ausgabe-Module.........cccoiiiiiii 7-1
SYStEMUDEISICAL. ... 7-2
AlIGEMEINES. ...t e e e e e e e e e 7-3
ANAIOGWETT ...t e e e e e ettt e e e e e e eeeennane 7-4
232-1BD30 - AO 4x12Bit 10V, 0 ... 10V - ECO.....oovvviiiiiiriiiiieeeeine 7-7
232-1BD40 - AO 4x12Bit 0/4...20MA - ECO ....oooviiiiiiiiiiiiiiieeeee e 7-12
232-1BD51 - AO 4x12Bit, MUltioutput..........coovvviiiiiiiiie e, 7-17
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Systemubersicht

Ausgabe-Module

SM 232
SM 232 7, SM 232 ?J SM 232 d
AO 4x12Bit J AO 4x12Bit Jd AO 4x12Bit J
(@ 1 f J+flg [ Th é e 1 /
e |2 e ]l |2 e ] |2
- e ] |3 e ]l s 7 i
(72 P a4 4 O 72 L P
1 (e 5 ? el |s ? ENEANE %
T (el el i 1 (Ce |l e : (|
O (72 | O {Ca ]l |7 4 O e ] |7 4
H 7 8 N @ 8 ] & 8
I (72 fd (e e gd CsF@ | o fd
] & 10 5 O & 10 6 ] & ‘ 10 5
VIPA 232-1BD30 VIPA 232-1BD40 VIPA 232-1BD51,
Bestelldaten Typ Bestellnummer | Seite
Ausgabe-Modul AO 4x12Bit +10V, 0...10V - ECO VIPA 232-1BD30 |7-7
AO 4x12Bit 0/4...20mA - ECO VIPA 232-1BD40 |7-12
AO 4x12Bit, Multioutput VIPA 232-1BD51 |7-17
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Allgemeines

Leitungen fur
Analogsignale

AnschlieRen von
Lasten und
Aktoren

Parametrierung
und Diagnose zur
Laufzeit

Fur die Analogsignale muissen Sie geschirmte Leitungen verwenden.
Hierdurch verringern Sie die Stérbeeinflussung. Den Schirm der
Analogleitungen sollten Sie an beiden Leitungsenden erden. Wenn
Potenzialunterschiede zwischen den Leitungsenden bestehen, so kann ein
Potenzialausgleichstrom flie3en, der die Analogsignale stéren kdnnte. In
diesem Fall sollten Sie den Schirm nur an einem Leitungsende erden.

Mit den Analogausgabe-Modulen kénnen Sie Lasten und Aktoren mit
Strom oder Spannung versorgen.

Hinweis!
Bitte achten Sie beim Anschluss der Aktoren immer auf richtige Polaritat!
Lassen Sie die Ausgangsklemmen der nicht benutzten Kanale unbe-

schaltet und stellen Sie im Hardware-Konfigurator von Siemens die
Ausgabeart des Kanals auf "deaktiviert".

Durch Einsatz der SFCs 55, 56 und 57 konnen Sie zur Laufzeit Uber die
CPU 21x die Parameter in Ihren Analog-Modulen andern.

Zur Diagnoseauswertung zur Laufzeit stehen lhnen die beiden SFCs 51
und 59 zur Verfugung. Hiermit kdnnen Sie detaillierte Diagnoseinforma-
tionen abrufen und auf die Diagnose reagieren.
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Analogwert
Analogwert- Die Analogwerte werden ausschlieflich in binarer Form von der CPU
darstellung verarbeitet. Hierbei wird eine binare Wortvariable der CPU in ein analoges
Prozesssignal gewandelt und Gber den entsprechenden Kanal ausgegeben.
Der Aufbau der Wortvariable ist fur Eingabe- und Ausgabewerte bei
gleichem Nennbereich derselbe.
Je nach Modul und gewdahltem Ausgabebereich haben Sie folgende
Auflésungen:
Analogwert
High-Byte Low-Byte
Bitnummer | 15|14 |13 1211|109 |8 [ 7|6 [543 ][2]1]0
Auflésung VZ Analogwert (Wort)
12Bit + VZ |VZ |Relevanter Ausgabewert X | X | X
11Bit+ VZ |VZ |Relevanter Ausgabewert X | X | X | X
10Bit + VZ |VZ |Relevanter Ausgabewert ‘ X| X | X | X | X

* Die niederwertigsten irrelevanten Bit des Ausgabewerts sind mit "X" gekennzeichnet.

Vorzeichen Bit (VZ)

Bit 15 dient als Vorzeichenbit. Hierbei gilt:
Bit 15 ="0" - positiver Wert
Bit 15 ="1" - negativer Wert

7-4
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Umrechnung im Bitte beachten Sie, dass der Siemens SIMATIC Manager bei der dezimalen
S5-Format von Darstellung ausschlie8lich das Siemens S7-Format (Zweierkomplement)
Siemens unterstutzt. Bei Einsatz des Siemens S5-Formats werden die Dezimalwerte

fehlerhaft dargestellt.

Mit folgenden Formeln kénnen Sie im Siemens S5 Format zwischen
Dezimalwert und Ausgabewert umrechnen:

+/- 10V
Spannung Dezimal Hex Formeln fiir die Berechnung:
-10V -16384 C000 U 10
-(')5\\// -8%)92 E%OO Wert :16384%1 U =Wert 6334
5\ 8192 2000 U: Spannungswert, Wert: Dezimalwert
10V 16384 4000
0...10V
Spannung Dezimal Hex Formeln fir die Berechnung:
oV 0 0000 u 10
15(;(/ 186139824 421888 Wert = 16384 %’ U =Wert 6384
U: Spannungswert, Wert: Dezimalwert
1..5V
Spannung Dezimal Hex Formeln fur die Berechnung:
3V 8192 2000 Wert :16384ET- U =Wert 6384 +1
5V 16384 4000 ,
U: Spannungswert, Wert: Dezimalwert
4...20mA
Strom Dezimal Hex Formeln fir die Berechnung:
4mA 0 0 _ 16
12mA 8192 2000 Wert :16384%1 I =Wert 6334 +4
20mA 16384 4000 .
I: Stromwert, Wert: Dezimalwert
+/- 20mA
Strom Dezimal Hex Formeln fur die Berechnung:
-20mA -16384 C000 | 20
-10mA -8192 EO000 Wert :16384%1 | =Wert 6384
OmA 0 0 _
10mA 8192 2000 I: Stromwert, Wert: Dezimalwert
20mA 16384 4000
0...20mA
Strom Dezimal Hex Formeln fur die Berechnung:
OmA 0 0 I 20
10mA 8192 2000 Wert = 163845261 | =Wert 6384
20mA 16384 4000

I: Stromwert, Wert: Dezimalwert

HB97D - SM - Rev. 11/30 7-5



Teil 7 Analoge Ausgabe-Module Handbuch VIPA System 200V

Umrechnung im Mit folgenden Formeln konnen Sie im Siemens S7 Format zwischen
S7-Format von Dezimalwert und Ausgabewert umrechnen:
Siemens
+/- 10V
Spannung Dezimal Hex Formeln fur die Berechnung:
-10V -27648 9400 10
-5V -13824 CAO00 Wert = 27648[«}']—1 U=WertB——
oV 5 5 10 27648
5V 13824 3600 U: Spannungswert, Wert: Dezimalwert
10V 27648 6C00
0...10V
Spannung Dezimal Hex Formeln fir die Berechnung:
2 0 2000 W 2764800, U =Wert 32
ert = , =Wert
10v 2700 000 0 27648
U: Spannungswert, Wert: Dezimalwert
1..5V
Spannung Dezimal Hex Formeln fir die Berechnung:
1v 0 0 -
3V 13824 3600 Wert = 27648ﬂJ4—]'1 U =Wert E;% +1
5V 27648 6C00 .
U: Spannungswert, Wert: Dezimalwert
4....20mA .
Strom Dezimal Hex Formeln fur die Berechnung:
4mA 0 0 _ ! -4 _ 16
12mA 13824 3600 Wert = 270481 1 =Wert e * 4
20mA 27648 6C00 I: Stromwert, Wert: Dezimalwert
+/- 20mA
Strom Dezimal Hex Formeln fir die Berechnung:
-20mA -27648 9400 |
-10mA -13824 CA00 Wert = 27648%’ I =Wert G
OmA 0 0 _
10mA 13824 3600 I: Stromwert, Wert: Dezimalwert
20mA 27648 6C00
0...20mA
Strom Dezimal Hex Formeln fir die Berechnung:
OmA 0 0 | 20
10mA 13824 3600 Wert = 2764805, | =Wert G- o
20mA 27648 6C00

I: Stromwert, Wert: Dezimalwert
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232-1BD30 - AO 4x12Bit +10V, 0 ... 10V - ECO

Bestelldaten AO 4x12Bit, 10V, 0 ... 10V VIPA 232-1BD30

Beschreibung Das Modul besitzt 4 Ausgénge, deren Funktion Sie einzeln parametrieren
kénnen. Im Prozessabbild belegt das Modul insgesamt 8Byte Aus-
gangsdaten (2Byte pro Kanal). Die Werte sind im Zweierkomplement
linksbilindig vorzugeben.

Die Kanéale auf dem Modul sind gegeniber dem Rickwandbus und der ext.
Versorgungsspannung mittels DC/DC-Wandlern und Optokopplern galva-
nisch getrennt. Das Modul ist extern mit DC 24V zu versorgen.

Eigenschaften » 4 Ausgange, deren Massen verbunden sind
» flr jeden Ausgang einzelparametrierbare Funktionalitat
* Geeignet fur Aktoren mit den Eingangen £10V oder O ... 10V

Aufbau [1] Beschriftungsstreifen fur

Modulbezeichnung

[2] Beschriftungsstreifen fur Bit-
adresse mit Beschreibung

[3] LED-Statusanzeige
[4] Steckerleiste

Statusanzeige
Steckerbelegung

LED Beschreibung Pin Belegung

L+  LED (grin) 0 o
Versorgungsspannung
liegt an -

Versorgungsspg. DC 24V
+ Kanal 0

Masse Kanal O

+ Kanal 1

Masse Kanal 1

+ Kanal 2

Masse Kanal 2

+ Kanal 3

Masse Kanal 3
Versorgungsspg. Masse

L+

© 00 N o g b~ W NP

© 00O NO O WDN -

ESTIENENEESTI NI BN RS EN RN EN
S

|

[ =Y
o

yrz

374
VIPA 232-1BD30
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Anschlussbild und
Prinzipschaltbild

Anschlussbild Prinzipschaltbild
1 L+

2 Ausgabe
4:7

| +0
Kanal 0

MO

| +1
Kanal 1

@DCMV V-Bus ¢»| UP || L L

|
(o

™1

10 M

Datenausgabe Die auszugebenden Werte tragen Sie im Datenausgabebereich ein. Die
Zuordnung lhres Ausgabewertes zu einem entsprechenden Spannungs-
wert kdnnen Sie fur jeden Kanal Uber Funktions-Nr. parametrieren.

Den Aufbau des Datenausgabebereichs sehen Sie in der nachfolgenden
Tabelle:
Datenausgabebereich:
Byte |Bit7...Bit0
0 High-Byte Kanal O
1 Low-Byte Kanal 0
2 High-Byte Kanal 1
3 Low-Byte Kanal 1
4 High-Byte Kanal 2
5 Low-Byte Kanal 2
6 High-Byte Kanal 3
7 Low-Byte Kanal 3
Hinweis!
Werden neue Werte von der CPU an das Modul Ubertragen, so ist ein
Zyklusdurchlauf erforderlich, bis die Werte an den Ausgabekandlen
anliegen d.h. andern sich innerhalb eines Zyklus Werte, so liegen diese
erst am Ende des darauffolgenden Zyklus an den entsprechenden
Ausgabekanalen an.
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Parametrierdaten

Funktions-Nr.

Fur die Parametrierung stehen 6Byte Parametrierdaten zur Verfligung. Die

Parametrierdaten werden permanent abgelegt und bleiben auch im aus-
geschalteten Zustand erhalten.

Die nachfolgende Tabelle zeigt den Aufbau der Parametrierdaten:
Parameterbereich:

Byte |Bit7...Bit0 Default

0,1 reserviert 00h
2 Funktions-Nr. Kanal 0 09h
3 Funktions-Nr. Kanal 1 09h
4 Funktions-Nr. Kanal 2 09h
5 Funktions-Nr. Kanal 3 09h

Die Zuweisung einer Funktions-Nr. zu einem Kanal erfolgt Uber die

Zuordnung Parametrierung. Mit der Funktions-Nr. 00h erfolgt keine Ausgabe.
Mit der Funktions-Nr. FFh wird der Kanal abgeschaltet.
Nr. Funktion | Ausgabebereich
00h keinen Einfluss auf die permanent abgelegten Parametrierdaten
01h Spannung £10V +12,5V
S5-Format von Siemens 12,5V = Ende Ubersteuerungsbereich (20480)
(Zweierkomplement) -10...10V = Nennbereich (-16384...16384)
-12,5V = Ende Untersteuerungsbereich (-20480)
05h Spannung 0...10V 0..12,5v
S5-Format von Siemens 12,5V = Ende Ubersteuerungsbereich (20480)
(Zweierkomplement) 0...10V = Nennbereich (0...16384)
kein Untersteuerungsbereich
0%h Spannung £10V +11,76V
S7-Format von Siemens 11,76V= Ende Ubersteuerungsbereich (32511)
(Zweierkomplement) -10V...10V = Nennbereich (-27648...27648)
-11,76 = Ende Untersteuerungsbereich (-32512)
0Dh Spannung 0...10V 0..11,76V
S7-Format von Siemens 11,76V = Ende Ubersteuerungsbereich (32511)
(Zweierkomplement) 0...10V = Nennbereich (0...27648)
kein Untersteuerungsbereich
FFh Kanal nicht aktiv (abgeschaltet)

Hinweis!

» Das Modul ist ab Werk auf den Messbereich "Spannung £10V" im
S7-Format von Siemens eingestellt.

« Beim Uberschreiten des Ubersteuerungsbereiches bzw. Unterschreiten
des Untersteuerungsbereiches wird in allen Modi der Wert 0 ausge-

geben.

HB97D - SM - Rev. 11/30

7-9




Teil 7 Analoge Ausgabe-Module

Handbuch VIPA System 200V

Technische Daten

Elektrische Daten

VIPA 232-1BD30

Anzahl der Ausgangskanale
Leitungslange: geschirmt
Versorgungsspannung
- Verpolschutz
Potentialtrennung
- zwischen Kanalen / Ruckwandbus
- zwischen Kanalen /
Spannungsversorgung Elektronik
- zwischen den Kanélen
- zwischen Kanélen / Lastspannung L+
Zulassige Potenzialdifferenz
- zwischen den Ausgangen und
MINTERN (UISO)
Isolation gepruft mit
Stromaufnahme
- aus Ruckwandbus
- aus Lastspannung L+ (ohne Last)
Verlustleistung des Moduls

4
200m
DC 24v
ja

ja
ja
nein
ja

DC 75V / AC 60V
DC 500V

60mA
100mA
2, 7W

Analogwertbildung Ausgabekanéle

Auflésung
+10V
0...10v
Zykluszeit (alle Kanale)
Einschwingzeit
- ohmsche Last
- kapazitive Last
- induktive Last

11Bit + Vorzeichen
11Bit
700us

1,5ms
3,0ms

Storunterdriickung, Fehlergrenzen Ausgan

ge

Ubersprechen zwischen den Ausgangen | > 40dB
Gebrauchsfehlergrenze (im gesamten Temperaturbereich bezogen auf den Ausgangsbereich)
Messbereich Toleranz
Spannungsausgang 10V +0,2%
0...10v +0,4%
Grundfehlergrenze (Gebrauchsfehlergrenze, bei 25°C, bezogen auf den Ausgangsbereich)
Messbereich Toleranz
Spannungsausgang 10V +0,1%
0...10v +0,2%
Temperaturfehler (bezogen auf den +0,01%/K
Ausgangsbereich)
Linearitatsfehler 10,05%
(bezogen auf Ausgangsbereich)
Wiederholgenauigkeit +0,05%
(im eingeschwungenen Zustand bei
25%C bezogen auf Ausgangsbereich)
Ausgangswelligkeit; +0,05%
Bandbreite O bis 50kHz
(bezogen auf Ausgangsbereich)
Fortsetzung ...

7-10
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... Fortsetzung

Daten zur Auswahl! des Aktors

Ausgangsbereiche (Nennwerte)

Spannung 10V
0...10v
Burdenwiderstand (im Nennbereich des Ausganges)
bei Spannungsausgangen min. 5kQ
- kapazitive Last max. 1uF
Spannungsausgang
Kurzschlussschutz ja
Kurzschlussstrom max. 6mA
Zerstbrgrenze gegen von auf3en angelegte
Spannungen/Stréme
Spannung an den Ausgangen gegen Mana max. 15V
Strom max. 30mA

Anschluss der Aktoren
Spannungsausgang

2-Leiteranschluss

Status, Alarme, Diagnose

Diagnosealarm
Diagnosefunktionen
Sammelfehleranzeige
Diagnoseinformation auslesbar
Ersatzwerte aufschaltbar

Programmierdaten

Eingabedaten
Ausgabedaten
Parameterdaten
Diagnosedaten

8Byte (1Wort pro Kanal)
6Byte

MalRe und Gewicht

Abmessungen (BxHXT)
Gewicht

25,4x76x88mm
100g

HB97D - SM - Rev. 11/30
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232-1BD40 - AO 4x12Bit 0/4...20mA - ECO

Bestelldaten AO 4x12Bit, 0...20mA, 4 ... 20mA VIPA 232-1BD40
Beschreibung Das Modul besitzt 4 Ausgénge, deren Funktion Sie einzeln parametrieren
konnen.

Im Prozessabbild belegt das Modul insgesamt 8Byte Ausgangsdaten
(2Byte pro Kanal). Die Werte sind im Zweierkomplement linksbiindig

vorzugeben.

Die Kanale auf dem Modul sind gegeniiber dem Riickwandbus und der ext.
Versorgungsspannung mittels DC/DC-Wandlern und Optokopplern galva-
nisch getrennt. Das Modul ist extern mit DC 24V zu versorgen.

Eigenschaften * 4 Ausgange, deren Massen verbunden sind

» flr jeden Ausgang einzelparametrierbare Funktionalitat
» Geeignet fur Aktoren mit den Eingangen O ... 20mA oder 4 ... 20mA

Aufbau [1]
[2]

[3]
[4]

Statusanzeige
Steckerbelegung

LED Beschreibung

L+ LED (grtn) A

Versorgungsspannung

liegt an —H-(e_
[] @ 2
] @ 3
] & 4
L] & 5
L] & 6
] & 7
] & 8
] & 9
3 K& ] o
;ﬂ%

VIPA 232-1BD40

Beschriftungsstreifen fur
Modulbezeichnung

Beschriftungsstreifen fur Bit-
adresse mit Beschreibung

LED-Statusanzeige
Steckerleiste

Pin

© 0 NO O b WN P

=
o

Belegung

Versorgungsspg. DC 24V
+ Kanal 0

Masse Kanal 0

+ Kanal 1

Masse Kanal 1

+ Kanal 2

Masse Kanal 2

+ Kanal 3

Masse Kanal 3
Versorgungsspg. Masse

7-12

HB97D - SM - Rev. 11/30



Handbuch VIPA System 200V Teil 7 Analoge Ausgabe-Module

Anschlussbild und  Anschlussbild Prinzipschaltbild
Prinzipschaltbild 1 L+
2 Ausgabe
4:7

| +0
Kanal 0

MO

| +1
Kanal 1

D
- 41>
{—)DCZW V-Bus pP L . -

|
(o

™1

—T
9
10 M
Datenausgabe Die auszugebenden Werte tragen Sie im Datenausgabebereich ein. Die

Zuordnung lIhres Ausgabewertes zu einem entsprechenden Stromwert
konnen Sie fir jeden Kanal tber Funktions-Nr. parametrieren.

Den Aufbau des Datenausgabebereichs sehen Sie in der nachfolgenden
Tabelle:

Datenausgabebereich:

Bit7 ... BitO

High-Byte Kanal 0
Low-Byte Kanal 0
High-Byte Kanal 1
Low-Byte Kanal 1
High-Byte Kanal 2
Low-Byte Kanal 2
High-Byte Kanal 3
Low-Byte Kanal 3

w
=
®

N OO W[N] | O

Hinweis!

Werden neue Werte von der CPU an das Modul Ubertragen, so ist ein
Zyklusdurchlauf erforderlich, bis die Werte an den Ausgabekanélen
anliegen d.h. andern sich innerhalb eines Zyklus Werte, so liegen diese
erst am Ende des darauffolgenden Zyklus an den entsprechenden
Ausgabekanalen an.

HB97D - SM - Rev. 11/30 7-13



Teil 7 Analoge Ausgabe-Module
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Parametrierdaten

Funktions-Nr.

Fur die Parametrierung stehen 6Byte Parametrierdaten zur Verfligung. Die

Parametrierdaten werden permanent abgelegt und bleiben auch im aus-
geschalteten Zustand erhalten.

Die nachfolgende Tabelle zeigt den Aufbau der Parametrierdaten:
Parameterbereich:

Byte |Bit7...Bit0 Default

0,1 reserviert 00h
2 Funktions-Nr. Kanal 0 OEh
3 Funktions-Nr. Kanal 1 OEh
4 Funktions-Nr. Kanal 2 OEh
5 Funktions-Nr. Kanal 3 OEh

Die Zuweisung einer Funktions-Nr. zu einem Kanal erfolgt Uber die

Zuordnung Parametrierung. Mit der Funktions-Nr. 00h erfolgt keine Ausgabe.
Mit der Funktions-Nr. FFh wird der Kanal abgeschaltet.
Nr. Funktion | Ausgabebereich
00h keinen Einfluss auf die permanent abgelegten Parametrierdaten
04h Strom 4...20mA 0...24mA
S5-Format von Siemens 24mA = Ende Ubersteuerungsbereich (20480)
(Zweierkomplement) 4...20mA = Nennbereich (0...16384)
0mA = Ende Untersteuerungsbereich (-4096)
06h Strom 0...20mA 0...25mA
S5-Format von Siemens 25mA = Ende Ubersteuerungsbereich (20480)
(Zweierkomplement) 0...20mA = Nennbereich (0...16384)
kein Untersteuerungsbereich
0Ch Strom 4...20mA 0...22,81mA
S7-Format von Siemens 22,81mA = Ende Ubersteuerungsbereich (32511)
(Zweierkomplement) 4...20mA = Nennbereich (0...27648)
0mA = Ende Untersteuerungsbereich (-6912)
OEh Strom 0...20mA 0...23,52mA
S7-Format von Siemens 23,52mA = Ende Ubersteuerungsbereich (32511)
(Zweierkomplement) 0...20mA = Nennbereich (0...27648)
kein Untersteuerungsbereich
FFh Kanal nicht aktiv (abgeschaltet)

Hinweis!

 Das Modul ist ab Werk auf den Messbereich "0...20mA" im S7-Format
von Siemens eingestellt.

« Beim Uberschreiten des Ubersteuerungsbereiches bzw. Unterschreiten
des Untersteuerungsbereiches wird in allen Modi der Wert 0 ausge-

geben.

7-14
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Teil 7 Analoge Ausgabe-Module

Technische Daten

Elektrische Daten

VIPA 232-1BD40

Anzahl der Ausgangskanale
Leitungslange: geschirmt
Versorgungsspannung
- Verpolschutz
Potentialtrennung
- zwischen Kanalen / Ruckwandbus
- zwischen Kanalen /
Spannungsversorgung Elektronik
- zwischen den Kanélen
- zwischen Kanélen / Lastspannung L+
Zulassige Potenzialdifferenz
- zwischen den Ausgange und

4
200m
DC 24v
ja

ja
ja
nein
ja

Mintern (Uiso) DC 75V / AC 60V
Isolation gepruft mit DC 500V
Stromaufnahme

- aus Ruckwandbus 60mA

- aus Lastspannung L+ (ohne Last) 50mA
Verlustleistung des Moduls 1,5W
Analogwertbildung Ausgabekanéle
Auflésung
0...20mA 12Bit
4..20mA 11Bit
Zykluszeit (alle Kanale) 700ps
Einschwingzeit

- ohmsche Last 0,03ms

- kapazitive Last -

- induktive Last 1,5ms

Storunterdriickung, Fehlergrenzen Ausgan

ge

Ubersprechen zwischen den Ausgangen | > 40dB
Gebrauchsfehlergrenze (im gesamten Temperaturbereich bezogen auf den Ausgangsbereich)
Messbereich Toleranz
Stromausgang 0...20mA +0,4%
4..20mA +0,5%
Grundfehlergrenze (Gebrauchsfehlergrenze, bei 25°C, bezogen auf den Ausgangsbereich)
Messbereich Toleranz
Stromausgang 0...20mA +0,2%
4...20mA +0,3%
Temperaturfehler (bezogen auf den +0,01%/K
Ausgangsbereich)
Linearitatsfehler 10,05%
(bezogen auf Ausgangsbereich)
Wiederholgenauigkeit +0,05%
(im eingeschwungenen Zustand bei
25%C bezogen auf Ausgangsbereich)
Ausgangswelligkeit; +0,05%
Bandbreite O bis 50kHz
(bezogen auf Ausgangsbereich)
Fortsetzung ...

HB97D - SM - Rev. 11/30
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... Fortsetzung

Daten zur Auswahl! des Aktors

Ausgangsbereiche (Nennwerte)

Strom 0...20mA
4..20mA

Burdenwiderstand (im Nennbereich des Ausganges)
bei Stromausgangen max. 350Q

induktive Last max. 10mH
Stromausgang

Leerlaufspannung 12v
Zerstorgrenze gegen von auf3en
angelegte Spannungen/Stréme

Spannung an den Ausgangen max. 12V

gegen Mana

Strom max. 30mA
Anschluss der Aktoren

Stromausgang 2-Leiteranschluss

Status, Alarme, Diagnose

Diagnosealarm
Diagnosefunktionen
Sammelfehleranzeige
Diagnoseinformation auslesbar
Ersatzwerte aufschaltbar

Programmierdaten

Eingabedaten
Ausgabedaten
Parameterdaten
Diagnosedaten

8Byte (1 Wort pro Kanal)
6Byte

MalRe und Gewicht

Abmessungen (BxHXT) 25,4x76x88mm
Gewicht 100g
7-16 HB97D - SM - Rev. 11/30
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232-1BD51 - AO 4x12Bit, Multioutput

Bestelldaten

Beschreibung

Eigenschaften

Aufbau

Statusanzeige

Steckerbelegung

AO 4x12Bit Multioutput VIPA 232-1BD51

Bitte beachten Sie, dass dieses Modul am Profibus-DP-Slave mit Ausgabe-
stand 4 oder kleiner nicht betrieben werden kann. Verwenden Sie hierzu
das funktionsgleiche (Ersatzteil-) Modul mit der Best.-Nr. VIPA 232-1BD50!

Das Modul besitzt 4 Ausgange, deren Funktion Sie einzeln parametrieren
kénnen. Im Prozessabbild belegt das Modul insgesamt 8Byte Aus-
gangsdaten (2Byte pro Kanal). Die Werte sind im Zweierkomplement
linksbiindig vorzugeben.

Die Kanale auf dem Modul sind gegentber dem Rickwandbus und der ext.
Versorgungsspannung mittels DC/DC-Wandlern und Optokopplern galva-
nisch getrennt. Das Modul ist extern mit DC 24V zu versorgen.

4 Ausgange, deren Massen verbunden sind
» flr jeden Ausgang einzelparametrierbare Funktionalitat

» Geeignet fur Aktoren mit den Eingdngen +10V, 1 ... 5V, 0 ... 10V,
+20mA, 4 ... 20mA oder 0 ... 20mA

» Diagnose-LED und Diagnosefunktion

[1] Beschriftungsstreifen fur
Modulbezeichnung

[2] Beschriftungsstreifen fur Bit-
adresse mit Beschreibung

[3] LED-Statusanzeige
[4] Steckerleiste

LED Beschreibung Pin Belegung
SF  Sammeldiagnose LED SM 232 1 Versorgungsspg. DC 24V
leuchtet rot wenn: B / 2 + Kanal 0
- Kurzschluss bei ] & 1 3 Masse Kanal 0
(72 P
Spannungsau;gabe il wal ¥ 4 + Kanal 1
- Drahtbruch be (AR 5 Masse Kanal 1
Stromausgabe o gl s 5 + Kanal 2
- falsche Parameter im (N ana
Modul H e |7 7 Masse Kanal 2
: : oo Ce ] s
- Modul nicht mit gl s 8 + Kanal 3
Spannung versorgt 0 Wzl o 9 Masse Kanal 3
xs 10 Versorgungsspg. Masse
\;I:’A 232-1BD51
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Anschlussbild und
Prinzipschaltbild

Anschlussbild Prinzipschaltbild
1 L+

2 Ausgabe
4:7

| +0
Kanal 0

MO

| +1
Kanal 1

M1

@Dczw V-Bus <% | uP || -

|
oY

10 M

Achtung!

Durch Aus- und wieder Einschalten der Lastnennspannung (L+) kann es
am Ausgang ca. 80ms lang zu falschen Zwischenwerten kommen!

Datenausgabe Die auszugebenden Werte tragen Sie im Datenausgabebereich ein. Die
Zuordnung lhres Ausgabewertes zu einem entsprechenden Strom- bzw.
Spannungswert kdnnen Sie fur jeden Kanal Uber Funktions-Nr. parame-
trieren.

Den Aufbau des Datenausgabebereichs sehen Sie in der nachfolgenden
Tabelle:
Datenausgabebereich:
Byte |Bit7...Bit0
0 High-Byte Kanal 0
1 Low-Byte Kanal 0
2 High-Byte Kanal 1
3 Low-Byte Kanal 1
4 High-Byte Kanal 2
5 Low-Byte Kanal 2
6 High-Byte Kanal 3
7 Low-Byte Kanal 3
Hinweis!
Werden neue Werte von der CPU an das Modul Ubertragen, so ist ein
Zyklusdurchlauf erforderlich, bis die Werte an den Ausgabekanélen
anliegen d.h. andern sich innerhalb eines Zyklus Werte, so liegen diese
erst am Ende des darauffolgenden Zyklus an den entsprechenden
Ausgabekanalen an.
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Parametrierdaten

Parameter

Diagnosedaten

Fur die Parametrierung stehen 6Byte Parametrierdaten zur Verfligung. Die
Parametrierdaten werden permanent abgelegt und bleiben auch im aus-

geschalteten Zustand erhalten.
Die nachfolgende Tabelle zeigt den Aufbau der Parametrierdaten:
Parameterbereich:

Byte [Bit7...BitO

0 Diagnosealarm-Byte:
Bit 5 ... O: reserviert
Bit 6: 0: Diagnosealarm gesperrt
1: Diagnosealarm freigegeben
Bit 7: reserviert

reserviert

Funktions-Nr. Kanal O

Funktions-Nr. Kanal 1

Funktions-Nr. Kanal 2

g | W[ N -

Funktions-Nr. Kanal 3

Diagnosealarm

Mit Bit 6 von Byte 0 kénnen Sie den Diagnosealarm freigeben. Im Fehlerfall

werden an lhr Gbergeordnetes System 4 Diagnose-Bytes geschickt.

Funktions-Nr.

Tragen Sie hier fur jeden Kanal die Funktions-Nummer lhrer Ausgabe-
funktion ein. Die Zuordnung der Funktions-Nummer zu einer Ausgabe-

funktion entnehmen Sie bitte der Funktions-Nr. Zuordnung.

Sobald Sie die Alarmfreigabe in Byte 0 des Parameterbereichs aktiviert
haben, werden im Fehlerfall 4 Diagnose-Bytes mit fester Belegung an das
Ubergeordnete System Ubergeben. Bitte beachten Sie, dass fur die
Diagnose nur die ersten zwei Bytes verwendet werden. Die restlichen zwei

Bytes werden nicht benutzt.
Die Diagnose-Bytes haben folgende Belegung:
Diagnosedaten:

Byte [Bit7...BitO

0 Bit 0: Stérung im Modul

Bit 1: reserviert

Bit 2: Fehler extern

Bit 3: Kanalfehler vorhanden (Drahtbruch/Kurzschluss)
Bit 6 ... 4: reserviert

Bit 7: Falsche Parameter im Modul

1 Bit 3 ... 0: Modulklasse

0101 Analogmodul
Bit 4: Kanalinformation vorhanden
Bit 7 ... 5: reserviert

2 nicht belegt

3 nicht belegt

HB97D - SM - Rev. 11/30
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Funktions-Nr.

Die Zuweisung einer Funktions-Nr. zu einem Kanal erfolgt Uber die

Zuordnung Parametrierung.
Nr. Funktion | Ausgabebereich
00h keinen Einfluss auf die permanent abgelegten Parametrierdaten
01h Spannung £10V +12,5V
S5-Format von Siemens 12,5V = Ende Ubersteuerungsbereich (20480)
(Zweierkomplement) -10...10V = Nennbereich (-16384...16384)
-12,5V = Ende Untersteuerungsbereich (-20480)
02h Spannung 1...5V 0...6V
S5-Format von Siemens 6V = Ende Ubersteuerungsbereich (20480)
(Zweierkomplement) 1...5V = Nennbereich (0...16384)
0V = Ende Untersteuerungsbereich (-4096)
05h Spannung 0...10V 0..12,5vV
S5-Format von Siemens 12,5V = Ende Ubersteuerungsbereich (20480)
(Zweierkomplement) 0...10V = Nennbereich (0...16384)
kein Untersteuerungsbereich
0%h Spannung £10V +11,76V
S7-Format von Siemens | 11,76V= Ende Ubersteuerungsbereich (32511)
(Zweierkomplement) -10V...10V = Nennbereich (-27648...27648)
-11,76 = Ende Untersteuerungsbereich (-32512)
0Ah Spannung 1...5V 0...5,704v
S7-Format von Siemens 5,704V = Ende Ubersteuerungsbereich (32511)
(Zweierkomplement) 1...5V = Nennbereich (0...27648)
0V = Ende Untersteuerungsbereich (-6912)
0Dh Spannung 0...10V 0..11,76V
S7-Format von Siemens 11,76V = Ende Ubersteuerungsbereich (32511)
(Zweierkomplement) 0...10V = Nennbereich (0...27648)
kein Untersteuerungsbereich
03h Strom +20mA +25mA
S5-Format von Siemens 25mA = Ende Ubersteuerungsbereich (20480)
(Zweierkomplement) -20...20mA = Nennbereich (-16384...16384)
-25mA = Ende Untersteuerungsbereich (-20480)
04h Strom 4...20mA 0...24mA
S5-Format von Siemens 24mA = Ende Ubersteuerungsbereich (20480)
(Zweierkomplement) 4...20mA = Nennbereich (0...16384)
0mA = Ende Untersteuerungsbereich (-4096)
06h Strom 0...20mA 0...25mA
S5-Format von Siemens 25mA = Ende Ubersteuerungsbereich (20480)
(Zweierkomplement) 0...20mA = Nennbereich (0...16384)
kein Untersteuerungsbereich
0Bh Strom +20mA +23,52mA
S7-Format von Siemens 23,52mA = Ende Ubersteuerungsbereich (32511)
(Zweierkomplement) -20...20mA = Nennbereich (-27648...27648)
-23,52mA = Ende Untersteuerungsbereich (-32512)
0Ch Strom 4...20mA 0...22,81mA
S7-Format von Siemens 22,81mA = Ende Ubersteuerungsbereich (32511)
(Zweierkomplement) 4...20mA = Nennbereich (0...27648)
0mA = Ende Untersteuerungsbereich (-6912)
OEh Strom 0...20mA 0...23,52mA
S7-Format von Siemens 23,52mA = Ende Ubersteuerungsbereich (32511)
(Zweierkomplement) 0...20mA = Nennbereich (0...27648)
kein Untersteuerungsbereich
FFh Kanal nicht aktiv (abgeschaltet)
Hinweis!
Das Modul ist ab Werk auf den Messbereich "Spannung +10V" im S7-
Format von Siemens eingestellt. Beim Uberschreiten des Ubersteuerungs-
bereiches bzw. Unterschreiten des Untersteuerungsbereiches wird in allen
Modi der Wert 0 ausgegeben.
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Technische Daten

Elektrische Daten

VIPA 232-1BD51

Anzahl der Ausgangskanale
Leitungslange: geschirmt
Versorgungsspannung
- Verpolschutz
Potentialtrennung
- zwischen Kanalen / Ruckwandbus
- zwischen Kanalen /
Spannungsversorgung Elektronik
- zwischen den Kanélen
- zwischen Kanélen / Lastspannung L+
Isolation gepruft mit
Stromaufnahme
- aus Ruckwandbus
- aus Lastspannung L+ (ohne Last)
Verlustleistung des Moduls

4
200m
DC 24v
ja

ja

ja

nein

ja

DC 500V
75mA

60mA
1,8W

Analogwertbildung Ausgabekanéle

Auflosung (inkl. Ubersteuerungsbereich)
+10V, £20mA

11Bit + Vorzeichen

4..20mA, 1...5V 10Bit
0...10V,0... 20mA 11Bit
Wandlungszeit (pro Kanal) 450us
Einschwingzeit

- ohmsche Last 0,05ms

- kapazitive Last 0,5ms

- induktive Last 0,1ms
Storunterdriickung, Fehlergrenzen Ausgange
Ubersprechen zwischen den Ausgangen | > 40dB

Gebrauchsfehlergrenze (im gesamten Temperaturbereich bezogen auf den Ausgangsbereich)

Messbereich Toleranz
Spannungsausgang 1..5V +0,8%"
0..10V +0,6%"
+10V +0,4%"
Stromausgang 4 ... 20mA +0,8%"°
0...20mA +0,6%"
+20mA +0,3%"
Grundfehlergrenze (Gebrauchsfehlergrenze, bei 25°C, bezogen auf den Ausgangsbereich)
Messbereich Toleranz
Spannungsausgang 1..5V +0,4%"
0..10V +0,3%"
+10V +0,2%"
Stromausgang 4 ... 20mA +0,5%"°
0...20mA +0,4%"
+20mA +0,2%"
Temperaturfehler +0,01%/K
(bezogen auf Ausgangsbereich)
Fortsetzung ...

HB97D - SM - Rev. 11/30
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... Fortsetzung

Linearitatsfehler +0,05%
(bezogen auf Ausgangsbereich)

Wiederholgenauigkeit +0,05%

(im eingeschwungenen Zustand bei
25%C bezogen auf Ausgangsbereich)

Ausgangswelligkeit; +0,05%
Bandbreite O bis 50kHz
(bezogen auf Ausgangsbereich)

Daten zur Auswahl! des Aktors

Ausgangsbereiche (Nennwerte)

Spannung 1..5Vv,0..10V, 10V

Strom 4 ..20mA, 0... 20mA, £20mA
Burdenwiderstand (im Nennbereich des Ausganges)
bei Spannungsausgangen min. 1kQ

- kapazitive Last max. 1uF
bei Stromausgangen max. 500Q

- induktive Last max. 10mH
Spannungsausgang

Kurzschlussschutz ja

Kurzschlussstrom max. 31mA
Stromausgang

Leerlaufspannung max. 13V

Zerstorgrenze gegen von auf3en
angelegte Spannungen/Stréme

Spannung an den Ausgangen max. 15V

gegen Mana

Strom max. 30mA
Anschluss der Aktoren

Spannungsausgang 2-Leiteranschluss

Stromausgang 2-Leiteranschluss
Status, Alarme, Diagnose
Diagnosealarm parametrierbar
Diagnosefunktionen parametrierbar
Sammelfehleranzeige rote LED SF
Diagnoseinformation auslesbar mdoglich
Ersatzwerte aufschaltbar nein

Programmierdaten

Eingabedaten -

Ausgabedaten 8Byte (1 Wort pro Kanal)
Parameterdaten 6Byte

Diagnosedaten 4Byte

Mafl3e und Gewicht

Abmessungen (BxHXT) 25,4x76x88mm

Gewicht 100g

b Die Fehlergrenzen wurden mit einer Last R=1GQ ermittelt. Bei Spannungsausgabe betragt der Ausgangswiderstand
des Moduls 30Q.

2 Die Fehlergrenzen wurden mit einer Last von R=10Q ermittelt.
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Teil 8

Uberblick

Inhalt

Analoge Ein-/Ausgabe-Module

Inhalt dieses Kapitels ist der Aufbau und die Funktionsweise der analogen
Ein-/Ausgabe-Module von VIPA.
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Systemubersicht

Ein-/Ausgabe-
Module SM 234

Bestelldaten
Ein-/Ausgabe-
Module

g =y

SM 234
AI2/AO2 x12Bit
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Typ Bestellnummer Seite
Al2/AO 2x12Bit, Multi In/Output | VIPA 234-1BD50 8-4
Al4/AO 2x12Bit, Multi In/Output | VIPA 234-1BD60 8-17

Sicherheitshinweis zur Bereichseinstellung

Achtung!

Bitte beachten Sie, dass die hier vorgestellten Modul keine hardwareseitige
Absicherung gegen Falschparametrierung besitzen. Die Vorgabe des ent-
sprechenden Mess- bzw. Ausgabe-Bereichs erfolgt ausschlie3lich bei der

Projektierung.

Beispielsweise kdnnen die Module einen Defekt bekommen, sobald Sie bei
projektierter Strommessung falschlicherweise eine Spannung anlegen.

Bei der Projektierung des Moduls ist duRRerste Sorgfalt geboten.

8-2
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Allgemeines

Leitungen fir
Analogsignale

Anschlief3en von
Messwertgebern

AnschlieRen von
Lasten und
Aktoren

Parametrierung
und Diagnose zur
Laufzeit

Fur die Analogsignale missen Sie geschirmte und paarweise verdrillte
Leitungen verwenden. Hierdurch verringern Sie die Stoérbeeinflussung. Den
Schirm der Analogleitungen sollten Sie an beiden Leitungsenden erden.
Wenn Potenzialunterschiede zwischen den Leitungsenden bestehen, kann
ein Potenzialausgleichstrom flieRen, der die Analogsignale stdren kénnte.
In diesem Fall sollten Sie den Schirm nur an einem Leitungsende erden.

Die analogen Eingabe-Module bieten vielfaltige Anschlussmoglichkeiten fur
2-Draht- und 4-Draht-Messumformer. Bitte beachten Sie, dass die Mess-
umformer extern zu versorgen sind. Schleifen Sie bei 2-Draht-
Messumformern eine externe Spannungsversorgung in lhre Messleitung
ein. Folgende Abbildung soll den Anschluss von 2- und 4-Draht-Messum-
formern verdeutlichen:

2-Draht-Anschuss 4-Draht-Anschluss

Mess- Mess-
46% umformer _ | umformer

Da auch die Aktoren extern zu versorgen sind, konnen Sie Aktoren in 2-
und in 4-Draht-Technik anschlieRen. Bei der Ausgabe von Stellwerten an
2-Draht-Aktoren ist eine Spannungsquelle in die Steuerleitung einzu-
schleifen. 4-Draht-Aktoren sind extern zu versorgen.

Hinweis!
Bitte achten Sie beim Anschluss der Aktoren immer auf richtige Polaritat!

Lassen Sie die Ausgangsklemmen der nicht benutzten Kanale unbe-
schaltet!

Durch Einsatz der SFCs 55, 56 und 57 konnen Sie zur Laufzeit Uber die
CPU 21x die Parameter in Ilhren Analog-Modulen &ndern.

Zur Diagnoseauswertung zur Laufzeit stehen Ihnen die beiden SFCs 51
und 59 =zur Verfigung. Hiermit kdnnen Sie detaillierte Diagnose-
informationen abrufen und auf die Diagnose reagieren.

Achtung!

VorlUbergehend nicht benutzte Eingange sind bei aktiviertem Kanal mit der
zugehorigen Masse zu verbinden. Sind nicht benutzte Kanéle Uber FFh
abgeschaltet, ist diese Maflinahme nicht erforderlich.

Die Nichtbeachtung folgender Punkte kann Schaden an den Modul herbei-
fuhren:

» Das Modul ist immer zuerst Giber den Riickwandbus zu versorgen, bevor
Sie die externe Versorgung (Strom/Spannung) am Frontstecker an-
schlieRen!

o Parametrierter Messbereich muss mit dem angeschlossenen Geber
Ubereinstimmen!

* Am Eingang darf keine Spannung > 15V anliegen!
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234-1BD50 - Al 2/A0 2x12Bit - Multi-In-/Output

Bestelldaten Al 2/A0 2x12Bit Multi-In-/Output

VIPA 234-1BD50

Beschreibung Das Modul besitzt 2 analoge Eingéange und 2 analoge Ausgéange, deren
Funktion Sie einzeln parametrieren kdnnen. Im Prozessabbild belegt das
Modul 4Byte Eingabe- und 4Byte Ausgabedaten

Die Kanéle auf dem Modul sind gegeniiber dem Rickwandbus und der ext.
Versorgungsspannung mittels DC/DC-Wandlern und Optokopplern galva-
nisch getrennt. Es ist extern mit DC 24V zu versorgen.

Eigenschaften

2 Eingange und 2 Ausgange, deren Masse verbunden ist

 fur jeden Ein-/Ausgang einzelparametrierbare Funktionalitat

» Geeignet fir Geber bzw. Aktoren mit den Ein- bzw. Ausgangsbereichen:
10V, 1...5V, 0 ... 10V, £20mA, 0 ... 20mA oder 4 ... 20mA

» Diagnose-LED

Aufbau

Statusanzeige
Steckerbelegung

LED Beschreibung

L+ LED (gelb)

Versorgungsspannung
liegt an

SF Sammelfehler LED (rot)

Leuchtet, sobald bei
einem der Kanéle ein
Fehler auftritt bzw. ein
Eintrag in den
Diagnosebytes
stattgefunden hat.

[1]
[2]

3]
[4]

SM 234
AI2/AO2 x12Bit

L+
+0
MO|
+1
M1|
QO
MO|
Q1
M1|
SF

w|x
NS

VRIRNRXRQRNRNR R D] =D

© 0 ~N O O D W N =

S

VIPA 234-1BD50

Beschriftungsstreifen fur
Modulbezeichnung

Beschriftungsstreifen fur Bit-
adresse mit Beschreibung

LED-Statusanzeige
Steckerleiste

Pin Belegung

1 Versorgungsspg.
+ DC 24V

pos. Anschluss Kanal O
Masse Kanal 0
pos. Anschluss Kanal 1
Masse Kanal 1
pos. Anschluss Kanal 2
Masse Kanal 2
pos. Anschluss Kanal 3
Masse Kanal 3
Versorgungsspg. Masse

© 00 ~NO O~ WN

=
o
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Anschlussbild und
Prinzipschaltbild

Dateneingabe-/
Datenausgabe-
Bereich

Anschlussbild
1 L+ DC24V

Prinzipschaltbild

Eingabe / Ausgabe

N

| +0

Kanal 0

MO

4 H H H Mux +0

Kanal 1

V-Bus < puP M1

| Q0
Kanal 2

MO
| Q1
Kanal 3

M1

§
NAETA

Achtung!

Die Nichtbeachtung folgender Punkte kann Schaden am Modul herbei-
fuhren:

» Das Modul ist immer zuerst Gber den Rickwandbus zu versorgen, bevor
Sie die externe Versorgung (Strom/Spannung) am Frontstecker an-
schlieRen!

e Parametrierter Messbereich muss mit dem angeschlossenen Geber
Ubereinstimmen!

* Am Eingang darf keine Spannung > 15V anliegen!

Dateneingabebereich:

Wahrend der Messung werden die Messdaten im Dateneingabebereich
abgeleqgt.

Die nachfolgende Tabelle zeigt den Aufbau des Dateneingabebereichs:

Byte |Bit7...Bit0

0 High-Byte Kanal 0

Low-Byte Kanal 0

1
2 High-Byte Kanal 1
3 Low-Byte Kanal 1

Hinweis!

Bei Drei- bzw. Vierleitermessung werden die Messdaten im Bereich von
Kanal 0 abgelegt.

Datenausgabebereich

Die auszugebenden Werte tragen Sie im Datenausgabebereich ein. Die
Funktionalitat konnen Sie fur jeden Kanal uber Funktions-Nr. parame-
trieren.

Byte |Bit7...Bit0

0 High-Byte Kanal 2

Low-Byte Kanal 2

1
2 High-Byte Kanal 3
3 Low-Byte Kanal 3
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Parametrierung Fir die Parametrierung stehen 12Byte Parametrierdaten zur Verfugung.
Die Parametrierdaten werden permanent abgelegt und bleiben auch im
ausgeschalteten Zustand erhalten.

Die nachfolgende Tabelle zeigt den Aufbau der Parametrierdaten:

Parameterbereich:
Byte |Bit7 ... Bit0 Default
0 |Drahtbrucherkennung und Diagnose: 00h
Bit 0: Drahtbrucherkennung Kanal O
0: deaktiviert
1: aktiviert

Bit 1: Drahtbrucherkennung Kanal 1
0: deaktiviert
1: aktiviert

Bit 5 ... 2: reserviert

Bit 6: Diagnosealarm
0: gesperrt
1: freigegeben

Bit 7: reserviert

1 |[Bit O: reserviert 00h

Bit 1: reserviert

Bit 2: CPU-Stop-Verhalten fur Kanal 2
0: Ersatzwert Kanal 2 aufschalten”
1: Letzten Wert Kanal 2 halten

Bit 3: CPU-Stop-Verhalten fur Kanal 3
0: Ersatzwert Kanal 3 aufschalten
1: Letzten Wert Kanal 3 halten

Bit 7 ... 4: reserviert

)

2 | Funktions-Nr. Kanal 0 28h
(siehe Tabelle der Eingangsbereiche)

3 | Funktions-Nr. Kanal 1 28h
(siehe Tabelle der Eingangsbereiche)

4 | Funktions-Nr. Kanal 2 09h
(siehe Tabelle der Ausgangsbereiche)

5 | Funktions-Nr. Kanal 3 09h
(siehe Tabelle der Ausgangsbereiche)

6 | Messzyklus Kanal 0 00h

7 | Messzyklus Kanal 1 00h

8 |High-Byte Ersatzwert Kanal 2 00h

9 | Low-Byte Ersatzwert Kanal 2 00h

10 |High-Byte Ersatzwert Kanal 3 00h

11 |Low-Byte Ersatzwert Kanal 3 00h

) Soll bei CPU-STOP der Ausgabekanal OA bzw. OV ausgeben, so ist folgender
Ersatzwert bei Stromausgabe (4...20mA) bzw. Spannungsausgabe (1...5V) vorzugeben:

E500h fir das S7-Format von Siemens und FOOOh fiir das S5-Format von Siemens.
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Parameter

Drahtbrucherkennung

Uber die Bits 0 und 1 von Byte 0 kénnen Sie die Drahtbrucherkennung fur
die Eingabekanéle aktivieren. Die Drahtbrucherkennung kann ausschliel3-
lich im 4...20mA Strommessbereich aktiviert werden. Sinkt wéahrend der
Strommessung der Strom unter 1,18mA, wird ein Drahtbruch erkannt.

Tritt bei aktivierter Drahtbrucherkennung ein Drahtbruch auf, erfolgt ein
Eintrag im Diagnosebereich. Dies wird Gber die SF-LED angezeigt.

Ist zusatzlich Diagnosealarm aktiviert, erfolgt eine Diagnosemeldung an
das Ubergeordnete System.

Diagnosealarm

Mit Bit 6 von Byte 0 kénnen Sie den Diagnosealarm freigeben. Im Fehlerfall
wird an lhr Ubergeordnetes System der 4Byte grofe Datensatz 0
Ubergeben. Zur erweiterten Diagnose haben Sie dann die Mdglichkeit den
12Byte groRen Datensatz 1 abzurufen.

Néaheres hierzu finden Sie weiter unten unter "Diagnosedaten”.

CPU-Stop-Verhalten und Ersatzwert

Mit Bit 2 und 3 von Byte 1 und Byte 8 ... 11 kdénnen Sie je Ausgabekanal
das Verhalten des Moduls bei CPU-Stop vorgeben.

Uber Byte 8 ... 11 geben Sie einen Ersatzwert vor, der am Analogausgang
anzuliegen hat sobald die CPU in Stop geht.

Durch Setzen von Bit 2 bzw. 3 bleibt bei CPU-Stop der letzte Ausgabe-
Wert am Ausgang stehen. Ein Ricksetzen schaltet den Ersatzwert auf.

Funktions-Nr.

Tragen Sie hier fir jeden Kanal die Funktions-Nummer lhrer Mess- bzw.
Ausgabefunktion ein. Diese kdnnen Sie der entsprechenden Funktions-Nr.-
Zuordnung aus der Tabelle fur den Ein- bzw. Ausgabe-Bereich entnehmen.

Messzyklus

Hier konnen Sie fir jeden Eingabe-Kanal die Wandlergeschwindigkeit
einstellen. Bitte beachten Sie, dass bei héheren Wandlergeschwindigkeiten
die Auflésung aufgrund der kiirzeren Integrationszeit sinkt.

Das Datenlibergabeformat bleibt gleich. Lediglich die unteren Bits (LSBs)
sind fur den Analogwert nicht mehr aussagekraftig.

Aufbau Messzyklus:

Byte (Bit7...Bit0O Auflésung | Default
6...7 |Bit3...0: Geschwindigkeit pro Kanal 00h

0000 15 Wandlungen/s 16

0001 30 Wandlungen/s 16

0010 60 Wandlungen/s 15

0011 123 Wandlungen/s 14

0100 168 Wandlungen/s 12

0101 202 Wandlungen/s 10

0110 3,7 Wandlungen/s 16

0111 7,5 Wandlungen/s 16

Bit 7 ... 4: reserviert
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Funktions-Nr.
Zuordnung

Die Zuweisung einer Funktions-Nr. zu einem Kanal erfolgt Uber die
Parametrierung. Mit der Funktions-Nr. 00h wird die in den permanent
abgelegten Parametrierdaten enthaltene Funktions-Nr. nicht beeinflusst.
Durch Angabe von FFh kénnen Sie einen gewunschten Kanal deaktivieren.
In den nachfolgenden Tabellen, sind alle Funktionen aufgefiihrt, die von
dem entsprechenden Kanal untersttitzt werden.

Hinweis!

Bei Uberschreitung des Ubersteuerungsbereichs erfolgt die Ausgabe des
Werts 7FFFh (32767) und bei Unterschreitung des Untersteuerungs-
bereichs der Wert 8000h (-32768).

Eingabe-Bereich (Kanal 0, Kanal 1)

S7-Format von Siemens
(Zweierkomplement)

Nr. Funktion | Messbereich / Darstellung
00h Die Funktions-Nr. in den permanent abgelegten Parametrierdaten wird nicht gedndert.
3Bh Spannung 10V +12,5V/
S5-Format von Siemens 12,5V = Ende Ubersteuerungsbereich (20480)
(Zweierkomplement) -10...10V = Nennbereich (-16384...16384)
-12,5V = Ende Untersteuerungsbereich (-20480)
2Bh Spannung 10V +12,5V/
S5-Format von Siemens 12,5V = Ende Ubersteuerungsbereich (20480)
(Betrag und Vorzeichen) -10...10V = Nennbereich (-16384...16384)
-12,5V = Ende Untersteuerungsbereich (-20480)
72h Spannung 1...5V 0...6V
S5-Format von Siemens 6V = Ende Ubersteuerungsbereich (20480)
(Betrag und Vorzeichen) 1...5V = Nennbereich (0...16384)
0V = Ende Untersteuerungsbereich (-4096)
75h Spannung 0...10V 0..12,5v
S5-Format von Siemens 12,5V = Ende Ubersteuerungsbereich (20480)
(Betrag und Vorzeichen) 0...10V = Nennbereich (0...16384)
kein Untersteuerungsbereich
28h Spannung 10V +11,76V /
S7-Format von Siemens 11,76V= Ende Ubersteuerungsbereich (32511)
(Zweierkomplement) -10...10V= Nennbereich (-27648...27648)
-11,76V= Ende Untersteuerungshereich (-32512)
7Ah Spannung 1...5V 0...5,704Vv

5,704V = Ende Ubersteuerungsbereich (32511)
1...5V = Nennbereich (0...27648)
0V = Ende Untersteuerungsbereich (-6912)

Fortsetzung ...

8-8
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... Fortsetzung Funktions-Nr. Eingabe-Bereich (Kanal 0, Kanal 1)

Nr. Funktion Messbereich / Darstellung
7Dh Spannung 0...10V 0..11,76V
S7-Format von Siemens 11,76V = Ende Ubersteuerungsbereich (32511)
(Zweierkomplement) 0...10V = Nennbereich (0...27648)
kein Untersteuerungsbereich
3Ah Strom +20mA +25,0mA /
S5-Format von Siemens 25,0mA = Ende Ubersteuerungsbereich (20480)
(Zweierkomplement) -20...20mA = Nennwert (-16384...16384)
-25,0mA = Ende Untersteuerungsbereich (-20480)
2Fh Strom £20mA +25,0mA/
S5-Format von Siemens 25,0mA = Ende Ubersteuerungsbereich (20480)
(Betrag und Vorzeichen) -20...20mA = Nennwert (-16384...16384)
-25,0mA = Ende Untersteuerungsbereich (-20480)
2Eh Strom 4...20mA 0,8...+24,0mA /
S5-Format von Siemens 24,0mA = Ende Ubersteuerungsbereich (20480)
(Betrag und Vorzeichen) 4 ... 20mA = Nennbereich (0...16384)
0,8mA = Ende Untersteuerungsbereich (-3277)
76h Strom 0...20mA 0...25mA
S5-Format von Siemens 25mA = Ende Ubersteuerungsbereich (20480)
(Betrag und Vorzeichen) 0...20mA = Nennbereich (0...16384)
kein Untersteuerungsbereich
2Ch Strom +20mA +23,51mA/
S7-Format von Siemens 23,51mA = Ende Ubersteuerungsbereich (32511)
(Zweierkomplement) -20...20mA = Nennwert (-27648...27648)
-23,51mA = Ende Untersteuerungsbereich (-32512)
2Dh Strom 4...20mA 1,185...+22,81mA /
S7-Format von Siemens 22,81mA = Ende Ubersteuerungsbereich (32511)
(Zweierkomplement) 4...20mA = Nennbereich (0...27648)
1,18mA = Ende Untersteuerungsbereich (-4864)
7Eh Strom 0...20mA 0...23,52mA
S7-Format von Siemens 23,52mA = Ende Ubersteuerungsbereich (32511)
(Zweierkomplement) 0...20mA = Nennbereich (0...27648)
kein Untersteuerungsbereich
FFh Kanal nicht aktiv (abgeschaltet)

Hinweis!

Das Modul ist ab Werk auf den Messbereich "Spannung £10V" im S7
Format von Siemens eingestellt.

HB97D - SM - Rev. 11/30
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Ausgabe-Bereich (Kanal 2, Kanal 3)

Nr. | Funktion | Ausgabebereich
00h Die Funktions-Nr. in den permanent abgelegten Parametrierdaten wird nicht gedndert.
01h Spannung 10V +12,5V
S5-Format von Siemens 12,5V = Ende Ubersteuerungsbereich (20480)
(Zweierkomplement) -10...10V = Nennbereich (-16384...16384)
-12,5V = Ende Untersteuerungsbereich (-20480)
02h Spannung 1...5V 0...6V
S5-Format von Siemens 6V = Ende Ubersteuerungsbereich (20480)
(Zweierkomplement) 1...5V = Nennbereich (0...16384)
0V = Ende Untersteuerungsbereich (-4096)
05h Spannung 0...10V 0..12,5v
S5-Format von Siemens 12,5V = Ende Ubersteuerungsbereich (20480)
(Zweierkomplement) 0...10V = Nennbereich (0...16384)
kein Untersteuerungsbereich
0%h Spannung £10V +11,76V
S7-Format von Siemens 11,76V= Ende Ubersteuerungsbereich (32511)
(Zweierkomplement) -10V...10V = Nennbereich (-27648...27648)
-11,76 = Ende Untersteuerungsbereich (-32512)
0Ah Spannung 1...5V 0...5,704Vv
S7-Format von Siemens 5,704V = Ende Ubersteuerungsbereich (32511)
(Zweierkomplement) 1...5V = Nennbereich (0...27648)
0V = Ende Untersteuerungsbereich (-6912)
0Dh Spannung 0...10V 0..11,76V
S7-Format von Siemens 11,76V = Ende Ubersteuerungsbereich (32511)
(Zweierkomplement) 0...10V = Nennbereich (0...27648)
kein Untersteuerungsbereich
03h Strom £20mA +25mA
S5-Format von Siemens 25mA = Ende Ubersteuerungsbereich (20480)
(Zweierkomplement) -20...20mA = Nennbereich (-16384...16384)
-25mA = Ende Untersteuerungsbereich (-20480)
04h Strom 4...20mA 0...24mA
S5-Format von Siemens 24mA = Ende Ubersteuerungsbereich (20480)
(Zweierkomplement) 4...20mA = Nennbereich (0...16384)
0mA = Ende Untersteuerungsbereich (-4096)
06h Strom 0...20mA 0...25mA
S5-Format von Siemens 25mA = Ende Ubersteuerungsbereich (20480)
(Zweierkomplement) 0...20mA = Nennbereich (0...16384)
kein Untersteuerungsbereich
0Bh Strom £20mA +23,52mA
S7-Format von Siemens 23,52mA = Ende Ubersteuerungsbereich (32511)
(Zweierkomplement) -20...20mA = Nennbereich (-27648...27648)
-23,52mA = Ende Untersteuerungsbereich (-32512)
0Ch Strom 4...20mA 0...22,81mA
S7-Format von Siemens 22,81mA = Ende Ubersteuerungsbereich (32511)
(Zweierkomplement) 4...20mA = Nennbereich (0...27648)
0mA = Ende Untersteuerungsbereich (-6912)
OEh Strom 0...20mA 0...23,52mA
S7-Format von Siemens 23,52mA = Ende Ubersteuerungsbereich (32511)
(Zweierkomplement) 0...20mA = Nennbereich (0...27648)
kein Untersteuerungsbereich
FFh Kanal nicht aktiv (abgeschaltet)

Hinweis!

Beim Verlassen des definierten Bereichs wird 0V bzw. 0A ausgegeben!

8-10
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Zahlendarstellung
im S5-Format von

Siemens

Die Eingabe- und Ausgabedaten werden im S5-Format von Siemens in
einem Wort abgelegt. Das Wort setzt sich zusammen aus dem binaren
Wert und den Informationsbits.

Bitte beachten Sie, dass der Siemens SIMATIC Manager bei der dezimalen
Darstellung ausschlie8lich das Siemens S7-Format (Zweierkomplement)
unterstitzt. Bei Einsatz des Siemens S5-Formats werden die Dezimalwerte
fehlerhaft dargestellt.

Zahlendarstellung:

Byte

Bit 7 ... Bit0

0 Bit 0: Uberlaufbit

0: Wert liegt im Messbereich
1: Messbereich tUberschritten

Bit 1. Fehlerbit (gesetzt bei internem Fehler)
Bit 2: Tatigkeitsbit (immer 0)
Bit 7 ... 3: Bindrer Messwert
1 Bit 6 ... O: Binarer Messwert
Bit 7: Vorzeichen
0: positiv
1: negativ
+/- 10V (Zweierkomplement)
Spannung Dezimal Hex Formeln fur die Berechnung:
-10V -16384 C000 U 10
-5V -8192 E000 Wert =16384 05—, U =Wert
oV 0 0000 | i
5V 8192 2000 U: Spannungswert, Wert: Dezimalwert
10V 16384 4000
+/- 10V (Betrag und Vorzeichen)
Spannung Dezimal Hex Zahlendarstellung
-10V -16384 C000 High Byte Low Byte
_5V '8192 AOOO 7 6 5 4 3 210 7 6 5 43 210
oV ) 0000 I_|||\||||||_||||\°|0\°|I
5V 8192 2000 ‘ -
10V 16384 4000 Vorzeichen
4...20mA /1 ... 5V (Betrag und Vorzeichen) Zahlendarstellung
Strom/Spannung Dezimal Hex High Byte Low Byte
4mA/1V 0 0000 7 6 543 210 7 6 5 43 210
12mA / 3V 8192 2000 |_||| [TTTT LI T] ‘°|0‘°|‘
20mA /5V 16384 4000 ‘ [
Betrag
+/- 20mA (Zweierkomplement) Vorzeichen
Strom Dezimal Hex Formeln fiir die Berechnung:
-20mA -16384 C000 | 20
-10mA -8192 E000 Wert = 16384 v | =Wert
OmA 0 0000 20 , 6384
10mA 8192 2000 I: Stromwert, Wert: Dezimalwert
20mA 16384 4000
+/- 20mA (Betrag und Vorzeichen)
Strom Dezimal Hex Zahlendarstellung
-20mA -16384 C000 High Byte Low Byte
_10mA _8192 AOOO 76 5 4 3 210 7 6 5 4 3 2 10
LTI TTTT] EL T T Jefofo]
OmA 0 0000 | :
10mA 8192 2000 L o
20mA 16384 4000 Vorzeichen

HB97D - SM - Rev. 11/30
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Zahlendarstellung
im S7-Format von
Siemens

Die Darstellung des Analogwertes erfolgt im Zweierkomplement

Zahlendarstellung:

Byte |Bit7...Bit0
0 Bit 7 ... O: Binarer Messwert
1 Bit 6 ... O: Bindrer Messwert
Bit 7: Vorzeichen
0: positiv
1: negativ
+/- 10V
Spannung Dezimal Hex Formeln fir die Berechnung:
-10V -27648 9400 U 10
—g\\// —13(2)324 CA(\)OO Wert = 27648 % v U =Wert E)%
5V 13824 3600 U: Spannungswert, Wert: Dezimalwert
10V 27648 6C00
0...10V
Spannung Dezimal Hex Formeln fir die Berechnung:
2 . 2000 W 27648 o U=W 10
5V 13824 3600 er = ot YUsWethoog
ey 10V 27648 6co0 U: Spannungswert, Wert: Dezimalwert
Spannung Dezimal Hex Formeln fur die Berechnung:
1V 0 0 U-1 4
3V 13824 3600 Wert:27648E)T, U :WertE)%+1
p Vv 27648 6€00 U: Spannungswert, Wert: Dezimalwert
+/-4V
Spannung Dezimal Hex Formeln fir die Berechnung:
-4V -27648 9400 U
i 27648 6€00 U: Spannungswert, Wert: Dezimalwert
+/-400mV _
Spannung Dezimal Hex Formeln fir die Berechnung:
-400mV -27648 9400 Wert = 27648EU% U =Wert 400
ov 0 0 o= 200" T 7648
400mV 27648 6€a0 U: Spannungswert, Wert: Dezimalwert
4....20mA _
Strom Dezimal Hex Formeln fir die Berechnung:
AmA 0 0 Wert = 27648012, | =Wert B> +4
12mA 13824 3600 ert = 16 | TWethooet
20mA 27648 6C00 I: Stromwert, Wert: Dezimalwert
+/- 20mA
Strom Dezimal Hex Formeln fur die Berechnung:
-20mA -27648 9400 | o
-10mA -13824 CA00 Wert =2764805,5» | =Wert G- o0
OmA 0 0 .
10mA 13824 3600 I: Stromwert, Wert: Dezimalwert
20mA 27648 6C00
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Diagnosedaten

Diagnose
auswerten

Datensatz O

Die Diagnosedaten sind 12Byte lang und stehen in den Datensatzen 0 und
1 des Systemdatenbereichs.

Sobald Sie die Diagnosealarmfreigabe in Byte 0 des Parameterbereichs
aktiviert haben, wird im Fehlerfall Datensatz 0 an das Ubergeordnete
System Ubergeben.

Der Datensatz 0 hat eine feste Belegung und eine Lange von 4Byte. Die
Inhalte von Datensatz 0 kdnnen Sie im Diagnosefenster der CPU im
Klartext ausgeben lassen.

Zur erweiterten Diagnose waéhrend der Laufzeit haben Sie auch die
Maoglichkeit, Gber die SFCs 51 und 59 den 12Byte groRen Datensatz 1
auszuwerten.

Bei anstehender Diagnose unterbricht die CPU ihr Anwenderprogramm
und verzweigt in den OB 82. In diesem OB konnen Sie durch entspre-
chende Programmierung mit den SFCs 51 und 59 detaillierte Diagnose-
informationen abrufen und auf die Diagnose reagieren.

Nach Abarbeitung des OB 82 wird die Bearbeitung des Anwender-
programms wieder fortgesetzt. Die Diagnosedaten sind bis zum Verlassen
des OB 82 konsistent.

Byte 0 bis 3:

Datensatz O (Byte 0 bis 3):

Byte |Bit7...Bit0O Default

0 Bit 0: Stérung im Modul 00h
Bit 1: reserviert

Bit 2: Fehler extern

Bit 3: Kanalfehler vorhanden

Bit 4: externe Versorgungsspannung fehlt
Bit 5,6: reserviert

Bit 7: Falsche Parameter im Modul

1 Bit 3 ... 0: Modulklasse 15h
0101 Analogmodul

Bit 4: Kanalinformation vorhanden

Bit 7 ... 5: reserviert

2 reserviert 00h

3 reserviert 00h
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Datensatz 1 Byte 0 bis 11.:

Der Datensatz 1 enthalt die 4Byte des Datensatzes 0 und zuséatzlich 8Byte
modulspezifische Diagnosedaten.

Die Diagnosebytes haben folgende Belegung:

Datensatz 1 (Byte 0 bis 11):

Byte |Bit7...Bit0O Default
0 ... 3 |Inhalte Datensatz O (siehe vorherige Seite) -
4 Bit 6 ... 0: Kanaltyp 74h

70h: Digitaleingabe

71h: Analogeingabe

72h: Digitalausgabe

73h: Analogausgabe

74h: Analogeingabe/-ausgabe
Bit 7: reserviert

5 Bit 7 ... 0: Anzahl der Diagnosebits, die das Modul 08h
pro Kanal ausgibt

6 Bit 7 ... 0: Anzahl der gleichartigen Kanéle eines 04h
Moduls

7 Bit 0: Kanalfehler Kanal O 00h

Bit 1: Kanalfehler Kanal 1
Bit 2: Kanalfehler Kanal 2
Bit 3: Kanalfehler Kanal 3
Bit 7 ... 4: reserviert

8 Bit O: Drahtbruch Kanal 0 00h
Bit 1: Parametrierfehler Kanal O

Bit 2: Messbereichsunterschreitung Kanal 0
Bit 3: Messbereichsiberschreitung Kanal 0
Bit 7 ... 4: reserviert

9 Bit 0: Drahtbruch Kanal 1 00h
Bit 1: Parametrierfehler Kanal 1

Bit 2: Messbereichsunterschreitung Kanal 1
Bit 3: Messbereichslberschreitung Kanal 1
Bit 7 ... 4: reserviert

10 Bit O: Drahtbruch bei Stromausgabe bzw. 00h
Kurzschluss bei Spannungsausgabe Kanal 2

Bit 1: Parametrierungsfehler Kanal 2
Bit 7 ... 2: reserviert

11 Bit 0: Drahtbruch bei Stromausgabe bzw. 00h
Kurzschluss bei Spannungsausgabe Kanal 3

Bit 1: Parametrierungsfehler Kanal 3
Bit 7 ... 2: reserviert
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Technische Daten

Elektrische Daten VIPA 234-1BD50
Anzahl der Ein/Ausgénge 2/2
Spannungsversorgung DC 5V uber Ruckwandbus
DC 24V (20,4 ... 28,8V)
Stromaufnahme Ruckwandbus: 100mA
DC 24V extern: 100mA
Kurzschlussstrom 30mA
Bereiche +10V, 1...5V,0... 10V, £20mA, 0 ... 20mA, 4 ... 20mA
Analogwertbildung Eingange Wandlungszeit/Auflésung
(pro Kanal)
parametrierte Geschwindigkeit (Hz) |3,7 7,5 15 30 60 123 (168 |202
Grundwandlungszeit (ms) 268 (135 |69 355 |19 10 8 6,75
Zusatzliche Wandlungszeit 10 10 10 10 10 10 10 10
(wird einmal pro Zyklus
abgearbeitet) (ms)
Zusatzliche Wandlungszeit fuir 6,5 6,5 6,5 6,5 6,5 6,5 6,5 6,5
Drahtbruchiiberwachung (ms)
Auflésung in Bit 16 16 16 16 15 14 12 10
Analogwertbildung Ausgénge
Auflosung (inkl. Ubersteuerungsbit)
+10V, +20mA 11Bit + Vorzeichen
4..20mA,1...5V 10Bit
0..10V,0... 20mA 11Bit
Zykluszeit 2,5ms
Einschwingzeit
- ohmsche Last 0,05ms
- kapazitive Last 0,5ms
- induktive Last 0,1ms
Fehlergrenzen Messbereich Toleranz
- Spannungsein- /-ausgang +10V +0,2%
0..10Vv +0,4%
1..5V +0,6%
- Stromein- /-ausgang +20mA +0,3%
0 ... 20mA +0,6%
4 ... 20mA +0,8%
Fortsetzung ...
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... Fortsetzung

Elektrische Daten

Daten zur Auswahl des Gebers

- Spannungseingang 100kQ
- Stromeingang 50Q
Daten zur Auswahl des Aktors Burdenwiderstand

- Spannungsausgange

- Stromausgéange

ohmsche Last - min. 1kQ
kapazitive Last - max. 1uF
ohmsche Last - max. 500Q
kapazitive Last - max. 10mH

Diagnosealarm
Potenzialtrennung

Statusanzeige

parametrierbar

500Veff
(Feldspannung-Rickwandbus)
Uber LEDs auf der Frontseite

Programmierdaten

Eingabedaten

4Byte (1 Wort pro Kanal)

Ausgabedaten 4Byte (1 Wort pro Kanal)
Parameterdaten 12Byte

Diagnosedaten 12Byte

Maf3e und Gewicht

Abmessungen (BxHXT) 25,4xX76x88mm

Gewicht 100g

8-16
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234-1BD60 - Al 4/A0 2x12Bit - Multi-In-/Output

Bestelldaten

Beschreibung

Al 4/A0 2x12Bit Multi-In-/Output

VIPA 234-1BD60

Das Modul besitzt 4 analoge Eingdnge und 2 analoge Ausgange, deren

Funktion Sie einzeln parametrieren kénnen. Im Peripheriebereich belegt
das Modul 8Byte Eingabe- und 4Byte Ausgabedaten. Die Kandle auf dem
Modul sind gegeniiber dem Ruckwandbus und der ext. Versorgungs-
spannung mittels DC/DC-Wandlern und Optokopplern galvanisch getrennt.

Eigenschaften

4 Eingange und 2 Ausgange mit gemeinsamer Masse

 fur jeden Ein-/Ausgang einzelparametrierbare Funktionalitat

» Kanal 0 bis 2 geeignet flr Geber mit den Eingangsbereichen:
Spannung £10V, 1 ... 5V, 0 ... 10V, 4V, £400mV
Strom £20mA, 4...20mA, 0 ... 20mA

» Kanal 3 geeignet fur Geber mit den Eingangsbereichen:
Pt100, Pt1000, NI100, NI1000 und Widerstandsmessung 600Q, 3000Q

» Kanal 4 bis 5 geeignet fur Aktoren mit den Ausgangsbereichen:
+10V, 1...5V, 0 ... 10V, £20mA, 0 ... 20mA oder 4 ... 20mA

Aufbau

=

Statusanzeige
Steckerbelegung

LED Beschreibung

SF Sammelfehler LED
(rot)

Leuchtet, sobald bei
einem der Kanale
ein Fehler auftritt
bzw. ein Eintrag in
den Diagnosebytes
stattgefunden hat.

Al4/AQ2 x12Bit
S

[ |

[ |

0 0

[ ]

[ |

0 0

0 0]

[ ]

0N OBA WN R

[ ]

0 0]

[ ]

[ |

0 @]

0 0]

[ |

[ |

0 0]

S|

I=N=s]

I

3&[’721

VIPA 234-1BD60

[1]

2]
[3]

5

P RERERRRRRER
O~NOOUDWNEREO

Beschriftungsstreifen fir
Modulbezeichnung

LED-Statusanzeige
Steckerleiste

Belegung

DC 24V Spannungsversorgung
Spannungsmessung Kanal 0
Strommessung Kanal 0

Masse Kanal 0
Spannungsmessung Kanal 1
Strommessung Kanal 1

Masse Kanal 1
Spannungsmessung Kanal 2
Strommessung Kanal 2

Masse Kanal 2
Widerstandsmessung Kanal 3 (Pt, Ni, R)
Masse Kanal 3

QO Ausgabekanal 4

M4 Ausgabekanal 4

Q1 Ausgabekanal 5

M5 Ausgabekanal 5
reserviert
Spannungsvers. Masse

HB97D - SM - Rev. 11/30
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Anschlussbild und
Prinzipschaltbild

Anschlussbild Prinzipschaltbild

Yo /
( |
“‘\1-) \@ _ Eingabe / Ausgabe

33 | mo Kanal 0

33 Kanal 1

Mux U2

|12
Kanal 2

wl

VAN

. @
. \v«l o (/ A> V-Bus <} » U'P 3 Kanal 3
11 Rx 11 Rx
12 12
_____________ — s IE oo
14 14 A : Kanal 4
ouT 15 15 5 file
16 16 L L >_DQ1
v B A L fnals
. o I wms
Achtung!
Die Nichtbeachtung folgender Punkte kann Schaden am Modul herbei-
fuhren:

» Das Modul ist immer zuerst Gber den Rickwandbus zu versorgen, bevor
Sie die externe Versorgung (Strom/Spannung) am Frontstecker an-
schlieRen!

o Parametrierter Messbereich muss mit dem angeschlossenen Geber
Ubereinstimmen!

* Am Eingang darf keine Spannung > 15V anliegen!
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Teil 8 Analoge Ein-/Ausgabe-Module

Dateneingabe-/ Dateneingabebereich:
Datenausgabe- Wahrend der Messung werden die Messdaten im Dateneingabebereich
Bereich abgelegt.
Die nachfolgende Tabelle zeigt den Aufbau des Dateneingabebereichs:
Byte |Bit7...Bit0O

0 High-Byte Kanal 0

1 Low-Byte Kanal O

2 High-Byte Kanal 1

3 Low-Byte Kanal 1

4 High-Byte Kanal 2

5 Low-Byte Kanal 2

6 High-Byte Kanal 3

7 Low-Byte Kanal 3

Datenausgabebereich:

Zur Ausgabe tragen Sie einen Wert im Datenausgabebereich ein.

Byte |Bit7...Bit0O
0 High-Byte Kanal 4
1 Low-Byte Kanal 4
2 High-Byte Kanal 5
3 Low-Byte Kanal 5

HB97D - SM - Rev. 11/30
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Parametrierung

Fur die Parametrierung stehen 16Byte Parametrierdaten zur Verfigung.
Die Parametrierdaten werden permanent abgelegt und bleiben auch im
ausgeschalteten Zustand erhalten. Durch Einsatz des SFC 55
"WR_PARM" kdnnen Sie zur Laufzeit die Parameter im Modul andern.
Hierbei kann die Zeitdauer bis zur Umparametrierung bis zu 50ms
betragen. Wéahrend dieser Zeit wird der Messwert 7FFFh ausgegeben.

Die nachfolgende Tabelle zeigt den Aufbau des Parameterbereichs:

Parameterbereich:

Byte [Bit7...Bit0 Default
0 Drahtbrucherkennung Kanal O 00h
Bit 0: 0 = deaktiviert
1 = aktiviert

Drahtbrucherkennung Kanal 1
Bit 1: 0 = deaktiviert
1 = aktiviert
Drahtbrucherkennung Kanal 2
Bit 2: 0 = deaktiviert
1 = aktiviert
Drahtbrucherkennung Kanal 3
Bit 3: 0 = deaktiviert
1 = aktiviert
Bit 4, 5: reserviert
Diagnosealarm
Bit 6: 0 = Diagnosealarm gesperrt
1 = Diagnosealarm freigegeben
Bit 7: reserviert

1 Bit 3 ... O: reserviert 00h
Verhalten bei CPU_STOP fiir Kanal 4
Bit 4: 0 = Ersatzwert aufschalten”

1 = Letzten Wert halten
Verhalten bei CPU_STOP fiir Kanal 5
Bit 5: 0 = Ersatzwert aufschalten”

1 = Letzten Wert halten
Bit 6, 7: reserviert

2 Funktions-Nr. Kanal O (siehe Tabelle Eingabe-Bereich) 28h
3 Funktions-Nr. Kanal 1 (siehe Tabelle Eingabe-Bereich) 28h
4 Funktions-Nr. Kanal 2 (siehe Tabelle Eingabe-Bereich) 28h
5 Funktions-Nr. Kanal 3 (siehe Tabelle Eingabe-Bereich) 01h
6 Kanal 0: Messzyklus (siehe Tabelle nichste Seite) 00h
7 Kanal 1: Messzyklus (siehe Tabelle nichste Seite) 00h
8 Kanal 2: Messzyklus (siehe Tabelle nichste Seite) 00h
9 Kanal 3: Messzyklus (siehe Tabelle nichste Seite) 00h

10 |Kanal 4: Funktion (siehe Tabelle der Ausgabe-Bereich) 09h

11 |Kanal 5: Funktion (siehe Tabelle der Ausgabe-Bereich) 09h

12 |Kanal 4: High-Byte Ersatzwert 00h
13 | Kanal 4: Low-Byte Ersatzwert 00h
14 | Kanal 5: High-Byte Ersatzwert 00h
15 |Kanal 5: Low-Byte Ersatzwert 00h

) Soll bei CPU-STOP der Ausgabekanal OA bzw. OV ausgeben, so ist folgender
Ersatzwert bei Stromausgabe (4...20mA) bzw. Spannungsausgabe (1...5V) vorzugeben:

E500h fir das S7-Format von Siemens.

8-20
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Parameter

Drahtbrucherkennung

Uber die Bits 0...3 von Byte 0 kénnen Sie die Drahtbrucherkennung fiir die
Eingabekanéle aktivieren. Die Drahtbrucherkennung kann ausschlief3lich
im 4...20mA Strommessbereich und bei (Thermo-)Widerstandsmessung
aktiviert werden. Sinkt bei 4..20mA Strommessung der Strom unter
1,18mA bzw. geht bei der (Thermo-)Widerstandsmessung der Widerstand
gegen Unendlich. Wird ein Drahtbruch erkannt, ein Diagnoseeintrag
ausgefihrt und dies Uber die SF-LED angezeigt.

Ist Diagnosealarm aktiviert, erfolgt bei Drahtbruch eine Diagnosemeldung
an das Ubergeordnete System.

Diagnosealarm

Mit Bit 6 von Byte 0 kénnen Sie den Diagnosealarm freigeben. Im Fehlerfall
wie z.B. Drahtbruch wird an das Ubergeordnetes System Datensatz 0
(4Byte) Ubergeben. Zur erweiterten Diagnose haben Sie dann die
Mdoglichkeit Datensatz 1 (12Byte) abzurufen (siehe "Diagnosedaten™).

CPU-Stop-Verhalten und Ersatzwert

Mit Bit 4 und 5 von Byte 1 und Byte 12 ... 15 kbénnen Sie je Ausgabekanal
das Verhalten des Moduls bei CPU-Stop vorgeben.

Uber Byte 12 ... 15 geben Sie einen Ersatzwert vor, der am Analogaus-
gang anzuliegen hat sobald die CPU in Stop geht.

Durch Setzen von Bit 4 bzw. 5 bleibt bei CPU-Stop der letzte Ausgabe-
Wert am Ausgang stehen. Ein Ricksetzen schaltet den Ersatzwert auf.

Funktions-Nr.

Tragen Sie hier fur jeden Kanal die Funktions-Nummer Ihrer Mess- bzw.
Ausgabefunktion ein. Eine Ubersicht der Funktions-Nummern finden Sie
auf der Folgeseite.

Messzyklus

Hier konnen Sie fir jeden Eingabe-Kanal die Wandlergeschwindigkeit
einstellen. Bitte beachten Sie, dass bei htheren Wandlergeschwindigkeiten
die Auflésung aufgrund der kiirzeren Integrationszeit sinkt.

Das Datenubergabeformat bleibt gleich. Lediglich die unteren Bits (LSBSs)
sind far den Analogwert nicht mehr aussagekraftig.

Aufbau Messzyklus-Byte:

Byte (Bit7...Bit0O Auflésung | Default
6...9 |Bit3...0: Geschwindigkeit pro Kanal 00h

0000 15 Wandlungen/s 16

0001 30 Wandlungen/s 16

0010 60 Wandlungen/s 15

0011 120 Wandlungen/s 14

0100 170 Wandlungen/s 12

0101 200 Wandlungen/s 10

0110 3,7 Wandlungen/s 16

0111 7,5 Wandlungen/s 16

Bit 7 ... 4: reserviert
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Funktions-Nr.
Zuordnung

Die Zuweisung einer Funktions-Nr. zu einem Kanal erfolgt Uber die
Parametrierung. Mit der Funktions-Nr. 00h wird die in den permanent
abgelegten Parametrierdaten enthaltene Funktions-Nr. nicht beeinflusst.

Durch Angabe von FFh kénnen Sie einen gewunschten Kanal deaktivieren.

In den nachfolgenden Tabellen sind alle Funktionen aufgefihrt, die von
dem entsprechenden Kanal untersttitzt werden.

Den unter "Anschluss" aufgefiihrten Anschlusstyp finden Sie auf dem
"Anschlussbild" weiter oben.

Hinweis!

Bei Uberschreitung des Ubersteuerungsbereichs erfolgt die Ausgabe des
Werts 7FFFh (32767) und bei Unterschreitung des Untersteuerungs-
bereichs der Wert 8000h (-32768).

Eingabe-Bereich (Kanal 0 ... 2)

Nr. Funktion | Messbereich / Darstellung Anschluss
00h | Die Funktions-Nr. in den permanent abgelegten Parametrierdaten wird nicht
geandert.
7Dh [ Spannung O ... 10V -1,76 ... 11,76V / (1)
S7-Format von Siemens 11,76V= Ende Ubersteuerungsbereich (32511)
(Zweierkomplement) 0...10V= Nennbereich (0 ... 27648)
-1,76 V= Ende Untersteuerungsbereich (-4864)
7Ah | Spannung l...5V 0,3..570V/ (1)
S7-Format von Siemens 5,70V= Ende Ubersteuerungsbereich (32511)
(Zweierkomplement) 1...5V= Nennbereich (0 ... 27648)
0,30V= Ende Untersteuerungsbereich (-4864)
28h Spannung 10V +11,76V / ()
S7-Format von Siemens 11,76V= Ende Ubersteuerungsbereich (32511)
(Zweierkomplement) -10...10V= Nennbereich (-27648...27648)
-11,76V= Ende Untersteuerungsbereich (-32512)
29h [ Spannung +4V 4,70V / Q)
S7-Format von Siemens 4,70V = Ende Ubersteuerungsbereich (32511)
(Zweierkomplement) -4...4V = Nennbereich (-27648...27648)
-4,70V = Ende Untersteuerungsbereich (-32512)
2Ah | Spannung +400mV +470mV / Q)
S7-Format von Siemens 470mV = Ende Ubersteuerungsbereich (32511)
(Zweierkomplement) -400...400mV = Nennbereich (-27648...27648)
-470mV = Ende Untersteuerungsbereich (-32512)
7Eh [ Strom O ... 20mA -3,61 ... 23,51mA/ (2
S7-Format von Siemens 23,51mA = Ende Ubersteuerungsbereich (32511)
(Zweierkomplement) 0...20mA = Nennwert (0...27648)
-3,51mA = Ende Untersteuerungsbereich (-4864)
2Ch | Strom +20mA +23,51mA/ @)
S7-Format von Siemens 23,51mA = Ende Ubersteuerungsbereich (32511)
(Zweierkomplement) -20...20mA = Nennwert (-27648...27648)
-23,51mA = Ende Untersteuerungsbereich (-32512)
2Dh [ Strom 4...20mA 1,185...+22,81mA / (2)
S7-Format von Siemens 22,81mA = Ende Ubersteuerungsbereich (32511)
(Zweierkomplement) 4...20mA = Nennbereich (0...27648)
1,18mA = Ende Untersteuerungsbereich (-4864)
FFh | Kanal nicht aktiv (abgeschaltet)
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Eingabe-Bereich (Kanal 3)

Nr. Funktion | Messbereich / Darstellung Anschl.
00h Die Funktions-Nr. in den permanent abgelegten Parametrierdaten wird nicht
geandert.
01lh | Pt100 im Zweileiteranschluss | -200 .. +850°C / 1,2
in Einheit 1/10°C, Zweierkomplement
02h Pt1000 im Zweileiteranschluss |-200 .. +500°C / 1, 2)
in Einheit 1/10°C, Zweierkomplement
03h NI100 im Zweileiteranschluss -50 .. +250°C/ 1, 2)
in Einheit 1/10°C, Zweierkomplement
04h NI1000 im Zweileiteranschluss |-50 .. +250°C / 1, 2)
in Einheit 1/10°C, Zweierkomplement
06h Widerstandsmessung 6000hm |-/ 1, 2)
Zweileiter 600Q = Endwert (32767)
07h Widerstandsmessung -/ 1, 2)
30000hm Zweileiter 3000Q = Endwert (32767)
FFh Kanal nicht aktiv (abgeschaltet)

Ausgabe-Bereich (Kanal 4, Kanal 5)

Nr. | Funktion | Ausgabebereich
00h | Die Funktions-Nr. in den permanent abgelegten Parametrierdaten wird nicht geéndert.
09h | Spannung +10V +11,76V
S7-Format von Siemens 11,76V= Ende Ubersteuerungsbereich (32511)
(Zweierkomplement) -10V...10V = Nennbereich (-27648...27648)
-11,76 = Ende Untersteuerungsbereich (-32512)
0OAh | Spannung 1...5V 0...5,704Vv
S7-Format von Siemens 5,704V = Ende Ubersteuerungsbereich (32511)
(Zweierkomplement) 1...5V = Nennbereich (0...27648)
0V = Ende Untersteuerungsbereich (-6912)
0Dh | Spannung 0...10V 0..11,76V
S7-Format von Siemens 11,76V = Ende Ubersteuerungsbereich (32511)
(Zweierkomplement) 0...10V = Nennbereich (0...27648)
kein Untersteuerungsbereich
0Bh | Strom +20mA +23,52mA
S7-Format von Siemens 23,52mA = Ende Ubersteuerungsbereich (32511)
(Zweierkomplement) -20...20mA = Nennbereich (-27648...27648)
-23,52mA = Ende Untersteuerungsbereich (-32512)
0Ch | Strom 4...20mA 0...22,81mA
S7-Format von Siemens 22,81mA = Ende Ubersteuerungsbereich (32511)
(Zweierkomplement) 4...20mA = Nennbereich (0...27648)
0mA = Ende Untersteuerungsbereich (-6912)
OEh | Strom 0...20mA 0...23,52mA
S7-Format von Siemens 23,52mA = Ende Ubersteuerungsbereich (32511)
(Zweierkomplement) 0...20mA = Nennbereich (0...27648)
kein Untersteuerungsbereich
FFh | Kanal nicht aktiv (abgeschaltet)

Hinweis!

Beim Verlassen des definierten Bereichs wird OV bzw. 0A ausgegeben!
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Zahlendarstellung  Die Darstellung des Analogwertes erfolgt im Zweierkomplement:
im S7-Format von  zahlendarstellung:

Siemens Byte |Bit7..BitO
0 Bit 7 ... O: Binarer Messwert
1 Bit 6 ... 0: Bindrer Messwert
Bit 7: Vorzeichen (0: positiv / 1: negativ)

+/- 10V
Spannung Dezimal Hex Formeln fur die Berechnung:

-10V -27648 9400 EP—

3V; -13824 CAO00 Wert = 27648 10' U =Wert 7648

oV 0 0

+5V 13824 3600 U: Spannungswert, Wert: Dezimalwert
+10V +27648 6C00

0...10V
Spannung Dezimal Hex Formeln fir die Berechnung:
oV 0 0 ~ U B 10
=Y 13892 3600 Wert =27648{ U =Wert -
10v 27648 6C00 U: Spannungswert, Wert; Dezimalwert
1.5V
Spannung Dezimal Hex Formeln fiir die Berechnung:

v 0 0 Wert = 27648 5 U =Wert 32— +1

+3V +13824 3600 o= g - TEtees

*+5V +27648 6C00 U: Spannungswert, Wert: Dezimalwert

+/-4V
Spannung Dezimal Hex Formeln fiir die Berechnung:
-4V -27648 9400 _ U _ 4
4v 27648 6C00 U: Spannungswert, Wert: Dezimalwert
+/-400mV
Spannung Dezimal Hex Formeln fur die Berechnung:
-4()0(i/mv -27(()348 94000 Wert = 27648 U U =Wert 400
400 27648
400mV 27648 6C00 U: Spannungswert, Wert: Dezimalwert
0....20mA

Strom Dezimal Hex Formeln fur die Berechnung:

OmA 0 0 _ | _ 20
+10mA +13824 3600 Wert = 2764810+ | =Wert_— 2
+20mA +27648 6C00 I: Stromwert, Wert: Dezimalwert

4...20mA

Strom Dezimal Hex Formeln fur die Berechnung:
ama > 0 Wert = 27648 -2 1 =Wert G>— +4
+12mA +13824 3600 ert= 16 | FWertho o
+20mA +27648 6C00 I: Stromwert, Wert: Dezimalwert

+/- 20mA

Strom Dezimal Hex Formeln fir die Berechnung:
-20mA -27648 9400 _ | _ 20
-10mA -13824 CA00 Wert =2764805,5. | =Wert G- oo

OmA 0 0 I: Stromwert, Wert: Dezimalwert
+10mA +13824 3600
+20mA +27648 6C00
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Diagnosedaten

Diagnose
auswerten

Datensatz O

Die Diagnosedaten sind 12Byte lang und stehen in den Datensatzen 0 und
1 des Systemdatenbereichs.

Sobald Sie die Diagnosealarmfreigabe in Byte 0 des Parameterbereichs
aktiviert haben, wird im Fehlerfall Datensatz 0 an das Ubergeordnete
System Ubergeben.

Der Datensatz 0 hat eine feste Belegung und eine Lange von 4Byte. Die
Inhalte von Datensatz 0 kdnnen Sie im Diagnosefenster der CPU im
Klartext ausgeben lassen.

Zur erweiterten Diagnose waéhrend der Laufzeit haben Sie auch die
Maoglichkeit, Gber die SFCs 51 und 59 den 12Byte groRen Datensatz 1
auszuwerten.

Bei anstehender Diagnose unterbricht die CPU ihr Anwenderprogramm
und verzweigt in den OB 82. In diesem OB konnen Sie durch entspre-
chende Programmierung mit den SFCs 51 und 59 detaillierte Diagnose-
informationen abrufen und auf die Diagnose reagieren.

Nach Abarbeitung des OB 82 wird die Bearbeitung des Anwender-
programms wieder fortgesetzt. Die Diagnosedaten sind bis zum Verlassen
des OB 82 konsistent.

Byte 0 bis 3:

Datensatz O (Byte 0 bis 3):

Byte |Bit7...Bit0O Default

0 Bit 0: Stérung im Modul 00h
Bit 1: reserviert

Bit 2: Fehler extern

Bit 3: Kanalfehler vorhanden

Bit 4: externe Versorgungsspannung fehlt
Bit 5, 6: reserviert

Bit 7: Falsche Parameter im Modul

1 Bit 3 ... 0: Modulklasse 15h
0101 Analogmodul

Bit 4: Kanalinformation vorhanden

Bit 7 ... 5: reserviert

2 reserviert 00h

3 reserviert 00h
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Teil 8 Analoge Ein-/Ausgabe-Module Handbuch VIPA System 200V

Datensatz 1 Byte 0 bis 11.:

Der Datensatz 1 enthélt die 4Byte des Datensatzes 0 und zusétzlich 8Byte
modulspezifische Diagnosedaten.

Die Diagnosebytes haben folgende Belegung:

Datensatz 1 (Byte 0 bis 11):

Byte |Bit7...Bit0 Default
0 ... 3 [Inhalte Datensatz O (siehe vorherige Seite) -
4 Bit 6 ... 0: Kanaltyp 74h

70h: Digitaleingabe

71h: Analogeingabe

72h: Digitalausgabe

73h: Analogausgabe

74h: Analogeingabe/-ausgabe
Bit 7: reserviert

5 Bit 7 ... 0: Anzahl der Diagnosebits, die das Modul 04h
pro Kanal ausgibt

6 Bit 7 ... 0: Anzahl der gleichartigen Kanéle eines 06h
Moduls

7 Bit 0: Kanalfehler Kanal 0 00h

Bit 1: Kanalfehler Kanal 1

Bit 2: Kanalfehler Kanal 2

Bit 3: Kanalfehler Kanal 3

Bit 4: Kanalfehler Kanal 4

Bit 5: Kanalfehler Kanal 5

Bit 6, 7: reserviert

8 Bit 0: Drahtbruch Kanal O 00h

Bit 1: Parametrierfehler Kanal O

Bit 2: Messbereichsunterschreitung Kanal 0

Bit 3: Messbereichslberschreitung Kanal O

Bit 4: Drahtbruch Kanal 1

Bit 5: Parametrierfehler Kanal 1

Bit 6: Messbereichsunterschreitung Kanal 1

Bit 7: Messbereichsuberschreitung Kanal 1

9 Bit O: Drahtbruch Kanal 2 00h

Bit 1: Parametrierfehler Kanal 2

Bit 2: Messbereichsunterschreitung Kanal 2

Bit 3: Messbereichsliberschreitung Kanal 2

Bit 4: Drahtbruch Kanal 3

Bit 5: Parametrierfehler Kanal 3

Bit 6: Messbereichsunterschreitung Kanal 3

Bit 7: Messbereichsiuberschreitung Kanal 3

10 Bit O: Drahtbruch bei Stromausgabe bzw. 00h
Kurzschluss bei Spannungsausgabe Kanal 4

Bit 1. Parametrierungsfehler Kanal 4

Bit 2, 3: reserviert

Bit 4: Drahtbruch bei Stromausgabe bzw.
Kurzschluss bei Spannungsausgabe Kanal 5

Bit 5: Parametrierungsfehler Kanal 5

Bit 6, 7: reserviert

11 reserviert 00h
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Handbuch VIPA System 200V

Teil 8 Analoge Ein-/Ausgabe-Module

Technische Daten

Elektrische Daten

VIPA 234-1BD60

Anzahl der Strom-/Spannungseingange |3
Anzahl der Widerstandseingéange 1
Anzahl der Ausgange 2
Leitungslange: geschirmt 200m
Spannungen, Stréme, Potentiale
Spannungsversorgung DC 24V

- Verpolschutz ja
Konstantstrom fur Widerstandsgeber 1,25mA
Potenzialtrennung

- Kanal / Ruckwandbus ja

- Kanal / Spannungsversorgung

Elektronik ja

- zwischen den Kanélen nein
Zulassige Potenzialdifferenz

- zwischen den Eingangen (Ucy) DC4Vv

- zwischen den Eingéangen und

MINTERN (U|so) DC?SV/ACGOV

Isolation gepruft mit DC 500V
Stromaufnahme

- aus Ruckwandbus 100mA

- aus Versorgungsspannung L+ 60mA (ohne Last)
Verlustleistung des Moduls 2W
Analogwertbildung Eingéange Wandlungszeit/Aufldsung (pro Kanal)
Messprinzip Sigma-Delta
parametrierbar ja
Wandlungsgeschwindigkeit (Hz) 200 170 120 60 30 15 7,5 3,7
Integrationszeit (ms) 5 6 8 17 33 67 133 270
Grundwandlungszeit (ms) 7 8 10 19 35 69 135 272
Aufldsung (Bit) 10 12 14 15 16 16 16 16
inkl. Ubersteuerungsbereich
Storspannungsunterdrickung fur nein 50 und 60Hz
Storfrequenz f1 in Hz
Grundausfuhrungszeit des Moduls in 28 32 40 76 140 276 540 1088
ms (alle Kanale freigegeben)
Glattung der Messwerte keine
Analogwertbildung Ausgéange
Auflésung inkl. Ubersteuerungsbereich

+10V, £20mA 11Bit + Vorzeichen

4..20mA,1...5V 10Bit

0..10V,0...20mA 11Bit
Wandlungszeit (pro Kanal) 1,5ms
Einschwingzeit

ohmsche Last 0,3ms

kapazitive Last 1,0ms

induktive Last 0,5ms

Fortsetzung ...
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Handbuch VIPA System 200V

... Fortsetzung

Storunterdriickung, Fehlergrenzen Eingénge

Storunterdrickung far f=n x (f1 +1%) (f1=Stérfrequenz, n=1,2,...)

Gleichtaktstérung (Ucy < 5V)
Gegentaktstorung

(Spitzenwert der Stérung < Nennwert
des Eingangsbereiches

Ubersprechen zwischen den Eingéngen

> 80dB
> 80dB

> 50dB

Gebrauchsfehlergrenze (nur bis 120W/s giiltig)
(im gesamten Temperaturbereich, bezogen auf den Eingangsbereich)

Messbereich Toleranz
Spannungseingang +400mV, £4V, £10V +0,3%
1..5V +0,7%
0..1l0Vv +0,4%
Stromeingang +20mA +0,3%
0...20mA +0,6%
4 ...20mA +0,8%
Widerstand 0...600Q, 0 ... 3kQ +0,4%
Widerstandsthermometer Pt100, Pt1000 +0,4%
Ni100, Ni1000 +1,0%
Grundfehlergrenze (nur bis 120W/s giiltig)
(Gebrauchsfehlergrenze bei 25°C, bezogen auf den Eingangsbereich)
Messbereich Toleranz
Spannungseingang 400mV, £4V, £10V +0,2%
1.5V +0,5%
0..1l0Vv +0,3%
Stromeingang +20mA +0,2%
0...20mA +0,4%
4 ...20mA +0,5%
Widerstand 0...600Q, 0 ... 3kQ +0,2%
Widerstandsthermometer Pt100, Pt1000 +0,2%
Ni100, Ni1000 +0,5%
Temperaturfehler
(bezogen auf den Eingangsbereich) +0,005%/K
bei Strommessung +0,015%/K
Linearitatsfehler
(bezogen auf den Eingangsbereich) +0,02%
Wiederholgenauigkeit
(eingeschwungener Zustand bei 25°C, +0,05%

bezogen auf den Eingangsbereich)

Storunterdriickung, Fehlergrenzen Ausgange

Ubersprechen zwischen den
Ausgangen

> 40dB

Gebrauchsfehlergrenze (im gesamten Temperaturbereich bezogen auf den Ausgangsbereich)

Messbereich Toleranz
Spannungsausgang +10V +0,4%"
0..10V +0,6%"
1..5V +0,8%"
Stromausgang +20mA +0,3%"°
0... 20mA +0,6%"
4 ... 20mA +0,8%"°
Fortsetzung ...
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... Fortsetzung
Grundfehlergrenze (Gebrauchsfehlergrenze, bei 25°C, bezogen auf den Ausgangsbereich)
Messbereich Toleranz
Spannungsausgang 1..5V +0,4%"
0..10V +0,3%"
+10V +0,2%"
Stromausgang +20mA +0,2%"°
0...20mA +0,4%")
4 ...20mA +0,5%"°
Temperaturfehler 1+0,01%/K
(bezogen auf Ausgangsbereich)
Linearitatsfehler +0,05%
(bezogen auf Ausgangsbereich)
Wiederholgenauigkeit +0,05%
(im eingeschwungenen Zustand bei
25%C bezogen auf Ausgangsbereich)
Ausgangswelligkeit; +0,05%
Bandbreite O bis 50kHz
(bezogen auf Ausgangsbereich)
Status, Alarme, Diagnhose
Diagnosealarm parametrierbar
Diagnosefunktionen
- Sammelfehleranzeige rote LED (SF)
- Diagnoseinformation auslesbar maoglich
Ersatzwerte aufschaltbar ja
Daten zur Auswahl des Gebers
Spannungseingang
+400mV 10MQ
4V, £10V,1...5V, 0 ... 10V 120kQ
Stromeingang
+20mA, 0 ... 20mA, 4 ... 20mA 33Q (90Q ab Ausgabestand 2)
Widerstand
0...600Q, 0...3kQ 10MQ
Widerstandsthermometer
Pt100, Pt1000, Ni100, Ni1000 10MQ
Zulassige Eingangsspannung fur 25V
Spannungseingang (Zerstdrgrenze)
Zulassige Eingangsstrom fur 30mA
Stromeingang (Zerstdérgrenze)
Anschluss der Signalgeber
Spannungsmessung ja
Strommessung
als 2-Drahtmessumformer mdglich mit externer Versorgung
als 4-Drahtmessumformer ja
Widerstandsmessung
mit 2-Leiteranschluss ja
Kennlinien-Linearisierung
fur Widerstandsthermometer P1100, Pt1000, Ni100, Ni1000
Einheit fir Temperaturmessung °C
Fortsetzung ...
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... Fortsetzung

Daten zur Auswahl des Aktors

Ausgangsbereiche (Nennwerte)

Spannung 1..5Vv,0... 10V, £10V

Strom 4..20mA, 0 ... 20mA, +20mA
Birdenwiderstand
(im Nennbereich des Ausgangs)

Spannungsausgéange min. 1kQ

- kapazitive Last max. 1uF
Stromausgénge max. 500Q
- induktive Last max. 10mH

Spannungsausgang

Kurzschlussschutz ja

Kurzschlussstrom max. 31mA
Stromausgang

Leerlaufspannung max. 13V
Zerstérgrenze gegen von auf3en
angelegte Spannungen/Strome

Spannung an den Ausgangen

gegen Mana max. 15V

Strom max. 30mA
Anschluss der Aktoren

Spannungsausgang 2-Leiteranschluss

Stromausgang 2-Leiteranschluss

Programmierdaten

Eingabedaten
Ausgabedaten
Parameterdaten
Diagnosedaten

8Byte (1 Wort pro Kanal)
4Byte (1 Wort pro Kanal)
16Byte
12Byte

MaRe und Gewicht

Abmessungen (BxHXT)
Gewicht

25,4X76x88mm
80g

b Die Fehlergrenzen wurden mit einer Last R=1GQ ermittelt. Bei Spannungsausgabe betragt der Ausgangswiderstand

des Moduls 50Q.

2 Die Fehlergrenzen wurden mit einer Last von R=10Q ermittelt.

8-30
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Teil 9

Uberblick

Inhalt

SM 238C - Kombinationsmodul

In diesem Kapitel wird das Kombinations-Modul SM 238C beschrieben, das
aus einem digitalen Ein-/Ausgabe-Modul mit Z&ahlfunktionen und einem
analogen Ein-/Ausgabe-Modul besteht.

Das Kombinationsmodul kdnnen Sie ausschlief3lich in Verbindung mit einer
CPU 21x oder mit einem DP-V1 Profibus-Koppler (253-xDP01) einsetzen!
Die maximale Anzahl ist hierbei auf 2 begrenzt.
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Ubersicht

Allgemein

Projektierung

Zahler

Bestelldaten

Beim Kombinationsmodul sind analoge und digitale Ein- und Ausgabe-
kanéle in einem doppelbreiten Gehause untergebracht.

Folgende Komponenten sind integriert:

* Analoge Eingabe: 3xU/I, 1xPT100x12Bit

» Analoge Ausgabe: AO 2x12Bit COM

» Digitale Eingabe: 16(12)xDC24V mit parametrierbaren Zahlfunktionen
» Digitale Ausgabe: 0(4)xDC24V 1A

e Zahler: max. 3 Zahler mit den Betriebsarten: endlos,
einmalig oder periodisch Zahlen

Sicherheitshinweise zum Einsatz der E/A-Kanéale!

Bitte beachten Sie, dass die an einem Ausgabe-Kanal anliegende
Spannung immer < der Uber L+ anliegenden Versorgungsspannung ist.

Weiter ist zu beachten, dass aufgrund der Parallelschaltung von Ein- und
Ausgabe-Kanal ein gesetzter Ausgang uber ein anliegendes Eingabesignal
versorgt werden kann. Auch bei ausgeschalteter Versorgungsspannung
und anliegendem Eingangssignal bleibt so ein gesetzter Ausgang aktiv.

Bei Nichtbeachtung kann dies zur Zerstérung des Moduls fiihren.

Das Kombinationsmodul kdnnen Sie ausschlielich in Verbindung mit einer
CPU 21x oder mit einem DP-V1 Profibus-Koppler (253-xDP01) einsetzen!
Die maximale Anzahl ist hierbei auf 2 begrenzt.

Der Betrieb an anderen Buskopplern ist nicht mdglich.
Die hierzu erforderliche GSD finden Sie unter "service" auf ftp.vipa.de.

Die Projektierung erfolgt im Siemens SIMATIC Manager. Hierzu ist die
Einbindung der entsprechenden GSD-Datei erforderlich.

Nach der Installation der GSD finden Sie das Kombinationsmodul im
Hardwarekatalog unter:

Weitere Feldgerate > 1/0O > VIPA_System_200V > ...
in Form von 2 Modulen als:

238-2BCO00 (1/2) Al4/AO2*12Bit

238-2BC00 (2/2) Counter

Da sich das Modul aus einem analogen und einem digitalen Tell
zusammensetzt, ist bei der Hardware-Projektierung fir den analogen und
digitalen Teil jeweils eine Komponente zu projektieren.

Die Ansteuerung der Zahler erfolgt Uber digitale Eingabekanale. Fur die
Zahler konnen Sie Alarme projektieren, die je Za&hler einen digitalen
Ausgabekanal beeinflussen kénnen.

DI 16xDC24V / Al 4/AO 2x12Bit Kombinations-Modul VIPA 238-2BC00

9-2
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Ein-/Ausgabe-Bereich

Aufbau

Anschlussbelegung

SM 238C
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Analog-Teil

Eigenschaften Der Analogteil besitzt 4 analoge Eingange und 2 analoge Ausgange, deren
Funktion Sie einzeln parametrieren konnen. Im Peripheriebereich belegt
der Analogteil 8Byte Eingabe- und 4Byte Ausgabedaten.

Die einzelnen Kanale sind gegentber dem Rickwandbus und der externen
Versorgungsspannung mittels DC/DC-Wandler und Optokoppler galva-
nisch getrennt.

* 4 Eingange und 2 Ausgange mit gemeinsamer Masse
 fiur jeden Ein-/Ausgang einzelparametrierbare Funktionalitat

» Kanal 0 bis 2 geeignet flr Geber mit den Eingangsbereichen:
Spannung £10V, 1 ... 5V, 0 ... 10V, 4V, £400mV
Strom £20mA, 4...20mA, 0 ... 20mA

» Kanal 3 geeignet fir Geber mit den Eingangsbereichen:
Pt100, Pt1000, N1100, N11000 und Widerstandsmessung 600Q, 3000Q

» Kanal 4 bis 5 geeignet flr Aktoren mit den Ausgangsbereichen:
10V, 1...5V, 0 ... 10V, £20mA, 0 ... 20mA oder 4 ... 20mA

Aufbau [1] Beschriftungsstreifen fur

Modulbezeichnung
[2] LED-Statusanzeige
[3] Steckerleiste

Statusanzeige
Steckerbelegung

LED Beschreibung  SMazsee Pin  Belegung
— 0 B % 1 DC 24V Spannungsversorgung
— (o
= Sammelfehler LED = ——5 2 Spannungsmessung Kanal 0
— 3 Strommessung Kanal 0
(rot) — L] 14
_ IS ealls 4 Masse Kanal O
Leuchtet, SOba!d bei - om|s 5 Spannungsmessung Kanal 1
einem der Kanale O oen] |7 6 Strommessung Kanal 1
ein Fehler auftritt O mD]|8 7 Masse Kanal 1
bzw. ein Eintrag in = S g 190 8  Spannungsmessung Kanal 2
den Diagnosebytes f O ool 1 9 Strommessung Kanal 2
stattgefunden hat. EREEE 10  Masse Kanal 2
] O E)13 11 Widerstandsmessung Kanal 3 (Pt, Ni, R)
(LB 4 12 Masse Kanal 3
|0 ][5 bekanal 4
— O el s 13 QO Ausgabekana
mlEEES 14 M4 Ausgabekanal 4
— » |Flom] e 15 Q1 Ausgabekanal 5
e I
VIPA 238.28C00 42 16 M5 Ausgabekanal 5

18 Spannungsvers. Masse
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Anschlussbild und

Prinzipschaltbild

Zahlendarstellung
im S7-Format von

Anschlussbild Prinzipschaltbild

5 Input / Output
uo
3 © CHO XTJ
° 33 Channel 0
4 MO
5 ﬂ/ef;%
o ESS | Channel1
6 D M1
o CH1 L L Mux
Al —] 7 A («;7512
8 < 23 E Channel 2
9 ° CH2 Ix % |R3
®)
Channel 3
10 f} pcos, V-Bus <> WP < M3

Qo
Channel 4

{ e
D : Q
o

AO — 15
| Q1
Channel 5

M5

Achtung!

Vorubergehend nicht benutzte Eingange sind bei aktiviertem Kanal mit der
zugehoérigen Masse zu verbinden. Sind nicht benutzte Kandle Uber FFh
abgeschaltet, ist diese MaRhahme nicht erforderlich.

Die Darstellung des Analogwerts erfolgt im Zweierkomplement:
Je nach parametrierter Wandlungsgeschwindigkeit sind die niederwertig-

Siemens sten Bits des Messwerts irrelevant. Mit steigender Abtastrate sinkt die

Auflésung.

In der nachfolgenden Tabelle ist die Auflésung in Abhangigkeit von der

Wandlungsgeschwindigkeit aufgefuhrt.

Analogwert
High-Byte Low-Byte

Bitnummer 15|14 | 13|12 (11|10 9 | 8| 7|6 | 5|4 |3 |2 |1]0
Auflésung vz Messwert
15 Bit+ VZ |VZ |Relevanter Ausgabewert (bei 3,7 ... 30Hz)
14 Bit+ VZ |VZ |Relevanter Ausgabewert (bei 60Hz) X*
13 Bit+ VZ |VZ |Relevanter Ausgabewert (bei 120Hz) X | X
11 Bit+ VZ |VZ |Relevanter Ausgabewert (bei 170Hz) X | X | X ]| X
9 Bit+ VZ VZ | Relevanter Ausgabewert (bei 200Hz) X X | X | X | X|X

* Die niederwertigsten irrelevanten Bit des Ausgabewerts sind mit "X" gekennzeichnet.

Vorzeichen Bit (VZ)

Bit 15 dient als Vorzeichenbit. Hierbei gilt:

Bit 15 ="0" - positiver Wert
Bit 15 ="1" - negativer Wert

HB97D - SM - Rev. 11/30
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Digital/Analog-

Nachfolgend sind alle Messbereiche aufgefihrt, die vom Analog-Teil

Umrechnung unterstitzt werden.
Mit den hier aufgefiihrten Formeln kdnnen Sie einen ermittelten Messwert
(Digitalwert) in einen dem Messbereich zugeordneten Wert (Analogwert)
umrechnen und umgekehrt.
+/- 10V
Spannung Dezimal Hex Formeln fur die Berechnung:

-10V -27648 9400 EP—

-5V -13824 CA00 Wert = 27648 10' U =Wert 7648

oV 0 0

+5V 13824 3600 U: Spannungswert, Wert: Dezimalwert
+10V +27648 6C00

0..10V
Spannung Dezimal Hex Formeln fur die Berechnung:
ov 0 0 ~ U _ 10
10V 27648 6C00 U: Spannungswert, Wert: Dezimalwert
1.5V
Spannung Dezimal Hex Formeln fur die Berechnung:

+1V 0 0 R ¥ Rt S 4

3V +13824 3600 Wert =27648 5= U =Wert3_ oo +1

SV +27648 6C00 U: Spannungswert, Wert: Dezimalwert

+-4V
Spannung Dezimal Hex Formeln fiir die Berechnung:
-4V -27648 9400 _ U ~
il 27648 6C00 U: Spannungswert, Wert: Dezimalwert
+/-400mV
Spannung Dezimal Hex Formeln fur die Berechnung:
-4()O(i/mv -278548 94000 Wert = 27648 U U =Wert 400
400 27648
400mV 27648 6C00 U: Spannungswert, Wert: Dezimalwert
0....20mA

Strom Dezimal Hex Formeln fir die Berechnung:

O0mA 0 0 _ | _ 20
+10mA +13824 3600 Wert = 2764810+ | =Wert_— 2
+20mA +27648 6C00 I: Stromwert, Wert: Dezimalwert

4...20mA

Strom Dezimal Hex Formeln fir die Berechnung:
+4mA 0 0 _ |-4 16
+12mA +13824 3600 Wert =27648 L = | =Wert oo o +4
+20mA +27648 6C00 I: Stromwert, Wert: Dezimalwert

+/- 20mA

Strom Dezimal Hex Formeln fiir die Berechnung:

-20mA -27648 9400 | 20
-10mA -13824 CA00 Wert = 27648%’ | =Wert 7648

OmA 0 9 I: Stromwert, Wert: Dezimalwert
+10mA +13824 3600 ’ ! ’
+20mA +27648 6C00
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Handbuch VIPA System 200V Teil 9 SM 238C - Kombinationsmodul

Analog-Teil - Projektierung

Zugriff auf den
Analog-Teil

Dateneingabe-/
Datenausgabe-
Bereich

Verhalten bei Fehler

Das Kombinationsmodul kdnnen Sie ausschlief3lich in Verbindung mit einer
CPU 21x oder mit einem DP-V1 Profibus-Koppler (253-xDP01) einsetzen!

Die Projektierung erfolgt im Siemens SIMATIC Manager. Hierzu ist die
Einbindung der entsprechenden GSD-Datei erforderlich, die Sie unter
"service" auf ftp.vipa.de finden.

Nach der Installation der GSD-Datei befindet Sie das Kombinationsmodul
im Hardwarekatalog unter:

Weitere Feldgerate > 1/0O > VIPA_System_200V > ...
in Form von 2 Modulen als:

238-2BCO00 (1/2) Al4/AO2*12Bit

238-2BCO00 (2/2) Counter

Bitte beachten Sie, dass Sie immer beide Modul-Teile in der oben
gezeigten Reihenfolge projektieren!

Fur Dateneingabe stehen Ihnen 8Byte und fir die Datenausgabe 4Byte zur
Verfligung.

Dateneingabebereich:

Wahrend der Messung werden die Messdaten im Dateneingabebereich
abgeleqt.

Byte |Bit7...Bit0

0 High-Byte Kanal 0

Low-Byte Kanal 0

High-Byte Kanal 1

Low-Byte Kanal 1

High-Byte Kanal 2

Low-Byte Kanal 2

High-Byte Kanal 3

N|IO|OA[WIN]|F-

Low-Byte Kanal 3

Datenausgabebereich
Zur Ausgabe tragen Sie einen Wert im Datenausgabebereich ein.

Byte [Bit7...Bit0

0 High-Byte Kanal 4

Low-Byte Kanal 4

1
2 High-Byte Kanal 5
3 Low-Byte Kanal 5

Sobald ein Messwert den Ubersteuerungsbereich iiberschreitet bzw. den
Untersteuerungsbereich unterschreitet wird folgender Wert ausgegeben:

Messwert > Ubersteuerungsbereich: 32767 (7TFFFh)
Messwert < Untersteuerungsbereich:  -32768 (8000h)

Beim Verlassen des definierten Bereichs wird bei der analogen Ausgabe
0V bzw. OA ausgegeben!
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Teil 9 SM 238C - Kombinationsmodul Handbuch VIPA System 200V

Parametrierung

Parameterbereich
Datensatz O

Fur die Parametrierung stehen 16Byte Parametrierdaten zur Verfigung.
Die Parametrierdaten werden permanent abgelegt und bleiben auch im
ausgeschalteten Zustand erhalten. Durch Einsatz des SFC 55
"WR_PARM" kénnen Sie zur Laufzeit die Parameter Uber Datensatz 0 im
Modul &ndern. Hierbei kann die Zeitdauer bis zur Umparametrierung bis zu
50ms betragen. Wahrend dieser Zeit wird der Messwert 7FFFh
ausgegeben.

Die nachfolgende Tabelle zeigt den Aufbau des Parameterbereichs:

Byte |Bit7 ...Bit0 Default
0 Drahtbrucherkennung Kanal O 00h
Bit 0: 0 = deaktiviert
1 = aktiviert

Drahtbrucherkennung Kanal 1
Bit 1: O = deaktiviert
1 = aktiviert
Drahtbrucherkennung Kanal 2
Bit 2: 0 = deaktiviert
1 = aktiviert
Drahtbrucherkennung Kanal 3
Bit 3: 0 = deaktiviert
1 = aktiviert
Bit 4, 5: reserviert
Diagnosealarm
Bit 6: 0 = Diagnosealarm gesperrt
1 = Diagnosealarm freigegeben
Bit 7: reserviert

1 Bit 3 ... O: reserviert 00h
Verhalten bei CPU_STOP fir Kanal 4
Bit 4: 0 = Ersatzwert aufschalten”

1 = Letzten Wert halten
Verhalten bei CPU_STOP fir Kanal 5
Bit 5: 0 = Ersatzwert aufschalten”

1 = Letzten Wert halten
Bit 7 ... 6: reserviert

Funktions-Nr. Kanal O (siehe Tabelle Eingabe-Bereich) 28h

Funktions-Nr. Kanal 1 (siehe Tabelle Eingabe-Bereich) 28h

Funktions-Nr. Kanal 2 (siehe Tabelle Eingabe-Bereich) 28h

Kanal 0: Messzyklus (siehe Tabelle nachste Seite) 00h

Kanal 1: Messzyklus (siehe Tabelle nachste Seite) 00h

2
3
4
5 Funktions-Nr. Kanal 3 (siehe Tabelle Eingabe-Bereich) 0lh
6
7
8

Kanal 2: Messzyklus (siehe Tabelle nachste Seite) 00h

9 Kanal 3: Messzyklus (siehe Tabelle nachste Seite) 00h

10 |Kanal 4: Funktion (siehe Tabelle der Ausgabe-Bereich) 09h

11 |Kanal 5: Funktion (siehe Tabelle der Ausgabe-Bereich) 09h

12 |Kanal 4: High-Byte Ersatzwert 00h
13 |Kanal 4. Low-Byte Ersatzwert 00h
14 |Kanal 5: High-Byte Ersatzwert 00h
15 |Kanal 5: Low-Byte Ersatzwert 00h

K Soll bei CPU-STOP der Ausgabekanal OA bzw. OV ausgeben, so ist folgender
Ersatzwert bei Stromausgabe (4...20mA) bzw. Spannungsausgabe (1...5V) vorzugeben:

E500h fiir das S7-Format von Siemens.

9-8
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Handbuch VIPA System 200V Teil 9 SM 238C - Kombinationsmodul

Parameter

Drahtbrucherkennung

Uber die Bits 0...3 von Byte 0 kénnen Sie die Drahtbrucherkennung fiir die
Eingabekanale aktivieren. Die Drahtbrucherkennung kann ausschlie3lich
im 4...20mA Strommessbereich und bei (Thermo-)Widerstandsmessung
aktiviert werden. Sinkt bei 4..20mA Strommessung der Strom unter
1,18mA bzw. geht bei der (Thermo-)Widerstandsmessung der Widerstand
gegen Unendlich, wird ein Drahtbruch erkannt, ein Diagnoseeintrag
ausgefihrt und dies uber die SF-LED angezeigt.

Ist Diagnosealarm aktiviert, erfolgt bei Drahtbruch eine Diagnosemeldung
an das Ubergeordnete System.

Diagnosealarm

Mit Bit 6 von Byte 0 kénnen Sie den Diagnosealarm freigeben. Im Fehlerfall
wie z.B. Drahtbruch wird an das Ubergeordnete System Datensatz 0
(4Byte) Ubergeben. Zur erweiterten Diagnose haben Sie dann die
Mdglichkeit Datensatz 1 (12Byte) abzurufen (siehe "Diagnosedaten”).

CPU-Stop-Verhalten und Ersatzwert

Mit Bit 4 und 5 von Byte 1 und Byte 12 ... 15 kbénnen Sie je Ausgabekanal
das Verhalten des Moduls bei CPU-Stop vorgeben.

Uber Byte 12 ... 15 geben Sie einen Ersatzwert vor, der am Analogaus-
gang anzuliegen hat sobald die CPU in Stop geht.

Durch Setzen von Bit 4 bzw. 5 bleibt bei CPU-Stop der letzte Ausgabe-
Wert am Ausgang stehen. Ein Ricksetzen schaltet den Ersatzwert auf.

Funktions-Nr.

Tragen Sie hier fur jeden Kanal die Funktions-Nummer lhrer Mess- bzw.
Ausgabefunktion ein. Diese kdnnen Sie der entsprechenden Funktions-Nr.-
Zuordnung aus der Tabelle fur den Ein- bzw. Ausgabe-Bereich entnehmen.

Messzyklus

Hier konnen Sie fir jeden Eingabe-Kanal die Wandlergeschwindigkeit
einstellen. Bitte beachten Sie, dass bei htheren Wandlergeschwindigkeiten
die Auflésung aufgrund der kiirzeren Integrationszeit sinkt.

Das Datenuibergabeformat bleibt gleich. Lediglich die unteren Bits (LSBs)
sind fur den Analogwert nicht mehr aussagekraftig.

Aufbau Messzyklus-Byte:

Byte ([Bit7...Bit0 Auflésung | Default
6..9 |Bit3...0: Geschwindigkeit pro Kanal 00h

0000 15 Wandlungen/s 16

0001 30 Wandlungen/s 16

0010 60 Wandlungen/s 15

0011 120 Wandlungen/s 14

0100 170 Wandlungen/s 12

0101 200 Wandlungen/s 10

0110 3,7 Wandlungen/s 16

0111 7,5 Wandlungen/s 16

Bit 7 ... 4: reserviert
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Teil 9 SM 238C - Kombinationsmodul Handbuch VIPA System 200V

Funktions-Nr.
Zuordnung

Die Zuweisung einer Funktions-Nr. zu einem Kanal erfolgt Uber die
Parametrierung. Mit der Funktions-Nr. 00h wird die in den permanent
abgelegten Parametrierdaten enthaltene Funktions-Nr. nicht beeinflusst.

Durch Angabe von FFh kdnnen Sie einen gewunschten Kanal deaktivieren.

In den nachfolgenden Tabellen sind alle Funktionen aufgefihrt, die von
dem entsprechenden Kanal unterstitzt werden.

Den entsprechenden Anschlusstyp finden Sie auf dem "Anschlussbild"
weiter oben.

Hinweis!

Bei Uberschreitung des Ubersteuerungsbereichs erfolgt die Ausgabe des
Werts 7FFFh (32767) und bei Unterschreitung des Untersteuerungs-
bereichs der Wert 8000h (-32768).

Eingabe-Bereich (Kanal 0 ... 2)

Nr. Funktion | Messbereich / Darstellung
00h | Die Funktions-Nr. in den permanent abgelegten Parametrierdaten wird nicht geandert.
7Dh | Spannung O ... 10V -1,76 ... 11,76V /
S7-Format von Siemens 11,76V= Ende Ubersteuerungsbereich (32511)
0...10V= Nennbereich (0 ... 27648)
-1,76 V= Ende Untersteuerungsbereich (-4864)
Zweierkomplement
7Ah | Spannung 1...5V 0,3...5,70V/
S7-Format von Siemens 5,70V= Ende Ubersteuerungsbereich (32511)
1...5V= Nennbereich (0 ... 27648)
0,30V= Ende Untersteuerungsbereich (-4804)
Zweierkomplement
28h | Spannung 10V +11,76V/
S7-Format von Siemens 11,76V= Ende Ubersteuerungsbereich (32511)
-10...10V= Nennbereich (-27648...27648)
-11,76V= Ende Untersteuerungsbereich (-32512)
Zweierkomplement
29h | Spannung +4V 4,70V /
S7-Format von Siemens 4,70V = Ende Ubersteuerungsbereich (32511)
-4...4V = Nennbereich (-27648...27648)
-4,70V = Ende Untersteuerungsbereich (-32512)
Zweierkomplement
2Ah | Spannung +400mV +470mV /

S7-Format von

Siemens 470mV = Ende Ubersteuerungsbereich (32511)
-400...400mV = Nennbereich (-27648...27648)
-470mV = Ende Untersteuerungsbereich (-32512)
Zweierkomplement

Fortsetzung ...

9-10

HB97D - SM - Rev. 11/30
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Teil 9 SM 238C - Kombinationsmodul

.. Fortsetzung Funktions-Nr. Eingabe-Bereich (Kanal 0...2)

7Eh | Strom O ... 20mA -3,51 ... 23,51mA/
S7-Format von Siemens 23,51mA = Ende Ubersteuerungsbereich (32511)
0...20mA = Nennwert (-27648...27648)
-3,51mA = Ende Untersteuerungsbereich (-4864)
Zweierkomplement
2Ch | Strom +20mA +23,51mA/
S7-Format von Siemens 23,51mA = Ende Ubersteuerungsbereich (32511)
-20...20mA = Nennwert (-27648...27648)
-23,51mA = Ende Untersteuerungsbereich (-32512)
Zweierkomplement
2Dh | Strom 4...20mA 1,185...+22,81mA /
S7-Format von Siemens 22,81mA = Ende Ubersteuerungsbereich (32511)
4...20mA = Nennbereich (0...27648)
1,18mA = Ende Untersteuerungsbereich (-4864)
Zweierkomplement
FFh | Kanal nicht aktiv

(abgeschaltet)

Eingabe-Bereich (Kanal 3)

Nr. Funktion Messbereich / Darstellung
00h Die Funktions-Nr. in den permanent abgelegten Parametrierdaten wird nicht geandert.
01lh Pt100 im Zweileiteranschluss -200 .. +850°C /
in Einheit 1/10°C, Zweierkomplement
02h Pt1000 im Zweileiteranschluss | -200 .. +500°C /
in Einheit 1/10°C, Zweierkomplement
03h NI100 im Zweileiteranschluss -50 .. +250°C/
in Einheit 1/10°C, Zweierkomplement
04h NI1000 im Zweileiteranschluss |-50 .. +250°C /
in Einheit 1/10°C, Zweierkomplement
06h Widerstandsmessung 6000hm |-/
Zweileiter 600Q = Endwert (32767)
07h Widerstandsmessung -/
30000hm Zweileiter 3000Q = Endwert (32767)
FFh Kanal nicht aktiv (abgeschaltet)

HB97D - SM - Rev. 11/30
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Teil 9 SM 238C - Kombinationsmodul Handbuch VIPA System 200V

Ausgabe-Bereich (Kanal 4, Kanal 5)

Nr. | Funktion Ausgabebereich
00h | Die Funktions-Nr. in den permanent abgelegten Parametrierdaten wird nicht geéndert.
09h | Spannung +10V +11,76V

S7-Format von Siemens 11,76V= Ende Ubersteuerungsbereich (32511)

-10V...10V = Nennbereich (-27648...27648)
-11,76 = Ende Untersteuerungsbereich (-32512)
Zweierkomplement

0OAh | Spannung 1...5V 0...5,704Vv

S7-Format von Siemens 5,704V = Ende Ubersteuerungsbereich (32511)
1...5V = Nennbereich (0...27648)

0V = Ende Untersteuerungsbereich (-6912)
Zweierkomplement

0Dh | Spannung 0...10V 0..11,76V

S7-Format von Siemens 11,76V = Ende Ubersteuerungsbereich (32511)
0...10V = Nennbereich (0...27648)

kein Untersteuerungsbereich

0Bh | Strom +20mA +23,52mA

S7-Format von Siemens 23,52mA = Ende Ubersteuerungsbereich (32511)
-20...20mA = Nennbereich (-27648...27648)
-23,52mA = Ende Untersteuerungsbereich (-32512)
Zweierkomplement

0Ch | Strom 4...20mA 0...22,81mA

S7-Format von Siemens 22,81mA = Ende Ubersteuerungsbereich (32511)
4...20mA = Nennbereich (0...27648)

0OmA = Ende Untersteuerungsbereich (-6912)
Zweierkomplement

OEh | Strom 0...20mA 0...23,52mA

S7-Format von Siemens 23,52mA = Ende Ubersteuerungsbereich (32511)
0...20mA = Nennbereich (0...27648)

kein Untersteuerungsbereich

FFh | Kanal nicht aktiv (abgeschaltet)

Hinweis!
Beim Verlassen des definierten Bereichs wird 0V bzw. 0A ausgegeben!
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Analog-Teil - Alarme und Diagnhose

Diagnose-
funktionen

Datensatz 0
Diagnose (kommend)

Datensatz 0
Diagnose (gehend)

Sobald Sie die Diagnosefreigabe in Ihrer Parametrierung aktiviert haben,
kénnen folgende Ereignisse einen Diagnosealarm auslosen:

» Drahtbruch

» Parametrierfehler

» Messbereichsunterschreitung
» Messbereichsiuberschreitung

Bei anstehender Diagnose unterbricht die CPU ihr Anwenderprogramm
und verzweigt in den OB82 fur Diagnose (kommend). In diesem OB
konnen Sie durch entsprechende Programmierung mit den SFCs 51 und
59 detaillierte Diagnoseinformationen abrufen und auf die Diagnose
reagieren. Nach Abarbeitung des OB82 wird die Bearbeitung des
Anwenderprogramms wieder fortgesetzt. Die Diagnosedaten sind bis zum
Verlassen des OB82 konsistent.

Nach der Fehlerbehebung erfolgt, sofern die Diagnosealarmfreigabe noch
aktiv ist, automatisch eine Diagnosemeldung (gehend).

Nachfolgend sind die Datenséatze fur Diagnose (kommend) und Diagnose
(gehend) aufgefiihrt

Datensatz O (Byte O bis 3):

Byte [Bit7...Bit0 Default
0 Bit 0: Stérung im Modul 00h

Bit 1: reserviert

Bit 2: Fehler extern

Bit 3: Kanalfehler vorhanden

Bit 4: externe Versorgungsspannung fehlt

Bit 5,6: reserviert

Bit 7: Falsche Parameter im Modul

1 Bit 3 ... 0: Modulklasse 15h
0101 Analogmodul

Bit 4: Kanalinformation vorhanden

Bit 7 ... 5: reserviert

2 reserviert 00h

3 reserviert 00h

Nach der Fehlerbehebung erfolgt, sofern die Diagnosealarmfreigabe noch
aktiv ist, eine Diagnosemeldung (gehend).

Datensatz O (Byte 0 bis 3):

Byte |Bit7...Bit0 Default
0 00h (fix) 00h
1 Bit 3 ... 0: Modulklasse 15h

0101: Analogmodul
Bit 4: Kanalinformation vorhanden
Bit 7 ... 5: reserviert

N

00h (fix) 00h

3 |00h (fix) 00h
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Teil 9 SM 238C - Kombinationsmodul

Handbuch VIPA System 200V

Datensatz 1 Der Datensatz 1 enthélt die 4Byte des Datensatzes 0 und zusétzlich 8Byte

Erweiterte Diagnose
(kommend)

modulspezifische Diagnosedaten.
Die Diagnosebytes haben folgende Belegung:

Datensatz 1 (Byte 0 bis 11):

Byte

Bit 7.

.. Bit 0

Default

0..3

Inhalte Datensatz O (siehe vorherige Seite)

4

Bit 6 .

Bit 7:

.. 0: Kanaltyp

70h: Digitaleingabe

71h: Analogeingabe

72h: Digitalausgabe

73h: Analogausgabe

74h: Analogeingabe/-ausgabe
reserviert

74h

ol

Anzahl der Diagnosebits pro Kanal

04h

(o]

Anzahl der gleichartigen Kanale eines Moduls

06h

Bit O:
Bit 1:
Bit 2:
Bit 3:
Bit 4:
Bit 5:
Bit 7 .

Kanalfehler Kanal O
Kanalfehler Kanal 1
Kanalfehler Kanal 2
Kanalfehler Kanal 3
Kanalfehler Kanal 4
Kanalfehler Kanal 5
.. 6: reserviert

00h

Bit O:
Bit 1:
Bit 2:
Bit 3:
Bit 4:
Bit 5:
Bit 6:
Bit 7:

Drahtbruch Kanal O
Parametrierfehler Kanal O
Messbereichsunterschreitung Kanal 0
Messbereichsiberschreitung Kanal 0
Drahtbruch Kanal 1

Parametrierfehler Kanal 1
Messbereichsunterschreitung Kanal 1
Messbereichsiuberschreitung Kanal 1

00h

Bit O:
Bit 1:
Bit 2:
Bit 3:
Bit 4:
Bit 5:
Bit 6:
Bit 7:

Drahtbruch Kanal 2

Parametrierfehler Kanal 2
Messbereichsunterschreitung Kanal 2
Messbereichsiberschreitung Kanal 2
Drahtbruch Kanal 3
Parametrierfehler Kanal 3
Messbereichsunterschreitung Kanal 3
Messbereichsiuberschreitung Kanal 3

00h

10

Bit O:

Bit 1:

Drahtbruch bei Stromausgabe bzw.

Kurzschluss bei Spannungsausgabe Kanal 4

Parametrierungsfehler Kanal 4

Bit 2,3: reserviert

Bit 4:

Bit 5:

Drahtbruch bei Stromausgabe bzw.

Kurzschluss bei Spannungsausgabe Kanal 5

Parametrierungsfehler Kanal 5

Bit 6,7: reserviert

00h

11

reserviert

00h
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Handbuch VIPA System 200V

Teil 9 SM 238C - Kombinationsmodul

Digital-Teil

Eigenschaften Der digitale Eingabeteil erfasst die bindren Steuersignale aus der Prozess-
ebene und transportiert sie galvanisch getrennt zum Udbergeordneten
Bussystem. Sie haben 16 Kanéle, die ihren Zustand durch LEDs anzeigen.
Zusatzlich konnen die ersten 12 Eingénge bis zu 3 Zahler ansteuern.

* 16 Eingange, potenzialgetrennt zum Rickwandbus
davon 4 Eingange schaltbar als Ausgange

» 3 projektierbare Zahler (endlos, einmalig und periodisch)
Uber die ersten 12 Eingange / 3 Zahlerausgénge parametrierbar

» Statusanzeige der Kanale durch LED

Aufbau .

Statusanzeige
Steckerbelegung

LED Beschreibung Pin
L+ LED (grin) Ry 1
L L+ 1
Versorgungs- | Folre e 2] 2
spannung Hioen] 3 3
. .2 4
liegt an ul Sells| a4
.. [ 1.4 6
.0...15 LEDs. (grun) o = |, 5
E.O bis E.15 =0 omls o
sobald ] f% SE g
Eingangs- I (NSNEE] e 7
signal "1" oder === 8
Ausgang aktiv l2lg e g
ist, wird die fjﬁ e ke 10
entsprechende | 15 o= 11
LED B
angesteuert 12
F  LED (rot) 13
Fehler bei 14
L_Jberlqst, 15
(L)J:éarrhltzung 16
Kurzschluss L
18

[1] Beschriftungsstreifen fir
Modulbezeichnung

[2] LED-Statusanzeige
[3] Steckerleiste

Belegung
Zahler aktiviert wenn Zahler
deaktiviert
Spannungsversorgung +DC 24V
Eingang Zahler (A1) E.O (Byte 3.0)*
Eingang Zahler (B1) E.1 (Byte 3.1)
Eingang Zahler (A2) E.2 (Byte 7.0)
Eingang Zahler (B2) E.3 (Byte 7.1)
Eingang Zahler (A3) E.4 (Byte 11.0)
Eingang Zahler (B3) E.5 (Byte 11.1)
Eingang Zahler: Tor 1 E.6 (Byte 12.0)
Eingang Zahler: Latch 1 E.7 (Byte 12.4)
Eingang Zahler: Tor 2 E.8 (Byte 12.1)
Eingang Zahler: Latch 2 E.9 (Byte 12.5)
Eingang Zahler: Tor 3 E.10 (Byte 12.2)
Eingang Zahler: Latch 3 E.11 (Byte 12.6)

E/A.12 Zahlerausgang 1 (Byte 12.0) / Eingang (Byte 15.0)
E/A.13 Zahlerausgang 2 (Byte 12.1) / Eingang (Byte 15.1)
E/A.14 Zahlerausgang 3 (Byte 12.2) / Eingang (Byte 15.2)
E/A.15 Ausgang (Byte 12.3) / Eingang (Byte 15.3)

Masse

*)  Die Byte-Angaben beziehen sich auf den Offset zur Basis-Adresse des Moduls.

HB97D - SM - Rev. 11/30
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Anschluss- und
Prinzipschaltbild

Anschlussbild Prinzipschaltbild

T Eingabe

o LED
4 (AZ) Optokoppler & Z

5 (82’ UL VB e
1L " > th

I

7 (BS)M Mintern

X DC 24V

DI — .

9 (L1) Ein/Ausgabe

f— Optokoppler
10 (G2) <> DC 24V [‘@ a

11 (L2) ¥ {
1 |1
V-Bus Mintern L

12 (G3) Ep N[/

13 (L3) Optokoppler

| }&X
— 14
I

Mintern

N

15

S —
=

16 —i ii
i

DIO —

— 17

18

Sicherheitshinweise zum Einsatz der E/A-Kanéale!

Bitte beachten Sie, dass die an einem Ausgabe-Kanal anliegende
Spannung immer < der Uber L+ anliegenden Versorgungsspannung ist.
Weiter ist zu beachten, dass aufgrund der Parallelschaltung von Ein- und
Ausgabe-Kanal ein gesetzter Ausgang Uber ein anliegendes Eingabesignal
versorgt werden kann.

Auch bei ausgeschalteter Versorgungsspannung und anliegendem Ein-
gangssignal bleibt so ein gesetzter Ausgang aktiv.

Bei Nichtbeachtung kann dies zur Zerstérung des Moduls fihren.
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Digital-Teil - Zahler - Schnelleinstieg

GSD einbinden

Zahler vorbelegen
bzw. parametrieren

Mit Befehlen
Zahler steuern

Das Kombinationsmodul kdnnen Sie ausschlief3lich in Verbindung mit einer
CPU 21x oder mit einem DP-V1 Profibus-Koppler (253-xDP01) einsetzen!
Die Projektierung erfolgt im Siemens SIMATIC Manager. Hierzu ist die
Einbindung der entsprechenden GSD-Datei erforderlich, die Sie unter
"service" auf ftp.vipa.de finden.

Nach der Installation der GSD-Datei befindet Sie das Kombinationsmodul
im Hardwarekatalog unter:

Weitere Feldgerate > 1/0 > VIPA_System_200V > ...
in Form von 2 Modulen als:

238-2BCO00 (1/2) Al4/AO2*12Bit

238-2BCO00 (2/2) Counter

Bitte beachten Sie, dass Sie immer beide Modul-Teile in der oben
gezeigten Reihenfolge projektieren!

Das Kombinations-Modul hat 3 parametrierbare Zahler integriert, die Sie
Uber die Eingabekanéle ansteuern konnen. Wahrend des Z&hlvorgangs
wird das Zahlersignal erfasst und ausgewertet. Betriebsart und Zusatz-
funktionen geben Sie Uber die Parametrierung an.

Uber eine Hardware-Konfiguration kénnen Sie durch Einbindung beider
Module unter den Eigenschaften des Moduls "238-2BC00 (2/2) Counter"
alle Zahlerparameter vorgeben.

Der Digital-Teil ist mit 60Byte-Parameter-Daten zu versorgen. Hier
definieren Sie unter Anderem:

« Alarmverhalten
» Belegung E/A
o Zahlerbetriebsart bzw. -Verhalten

» Anfangswert fur Ladewert-, Endwert- und Vergleichswert-Register
vergeben

Sie haben die Moglichkeit unter Einsatz der SFC 55, 56, 57 und 58 zur
Laufzeit die Parameter zu andern, mit Ausnahme der Parameter in Daten-
satz 0. Hierbei sind im Anwenderprogramm uber den entsprechenden SFC
die gewunschten Parameter als Datensatz an den Z&ahler zu Gibergeben.

Die Ansteuerung der Zahler erfolgt tber das Ausgangsabbild. Hier kbnnen
Sie uber Befehle den entsprechenden Z&hler ansteuern bzw. das
entsprechende Software-Tor setzen bzw. riicksetzen.

Nach dem Absetzen eines Befehls bestatigt der jeweilige Zahlerkanal die
erfolgreiche Bearbeitung des Befehls durch Setzen des entsprechenden
Handshake-Bits. Damit der jeweilige Zahlerkanal einen neuen Befehl
entgegennehmen kann, missen Sie an diesem den Befehl 00h Ubertragen.
Nach Schreiben eines 00h-Befehls wird das diesem Z&hler-Kanal
zugeordnete Handshake-Bit zurtlickgesetzt und dieser fir einen neuen
Befehl freigegeben.
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Zahler starten und
stoppen

Zahler auslesen
Uber Eingangsabbild

Zahler-Eingange
(Anschlisse)

Zahler-Ausgange

Gesteuert wird der Zahler Uber das interne Tor (I-Tor). Das I-Tor ist das
Verknupfungsergebnis von Hardware- (HW) und Software-Tor (SW), wobei
die HW-Tor-Auswertung tUber die Parametrierung deaktiviert werden kann.

HW-Tor: Eingang am Tor,-Eingang am Modul (deaktivierbar)

SW-Tor: Offnen (aktivieren): Ausgangsabbild Byte 12 je nach
Zahler Bit 4 ... 6 setzen
Schliel3en (deaktivieren): Ausgangsabbild Byte 12 je nach

Zahler Bit 4 ... 6 rlicksetzen

Folgende Zustande beeinflussen das interne Tor:

SW-Tor HW-Tor beeinflusst das I-Tor

0 0 0

0

1

1

deaktiviert

R(o|lk|ofk
ok |lo|lo

deaktiviert

Der Digital-Teil liefert ein 16Byte grofRes Eingangsabbild zuriick, das sich
im Speicherbereich der CPU einblendet. Hier finden Sie unter anderem die
aktuellen Z&ahlerstande und Statusangaben zu den Z&hlern.

Je Zahler stehen lIhnen folgende Eingange zur Verfligung:
Impuls/A (Ay)

Impulseingang fur Zahlsignal bzw. die Spur A eines Gebers. Hierbei
kénnen Sie Geber mit 1-, 2- oder 4-facher Auswertung anschlief3en.

Richtung/B (B,)

Richtungssignal bzw. die Spur B des Gebers. Uber die Parametrierung
konnen Sie das Richtungssignal invertieren.

Latch (Ly)

Mit einer positiven Flanke an L1 wird ein aktueller Zahlerstand in einem
Speicher abgelegt.

HW-Tor (Gy)
Uber diesen Eingang kénnen Sie einen Zahlvorgang aktivieren.

Jedem Zahler ist ein Ausgabe-Kanal zugeordnet. Folgendes Verhalten
konnen Sie fur den entsprechenden Ausgabe-Kanal tber die Parame-
trierung einstellen:

» Kein Vergleich: Ausgang wird nicht angesteuert
» Zahlwert = Vergleichswert: Ausgang wird gesetzt
o Zahlwert < Vergleichswert: Ausgang wird gesetzt

» Impuls bei Vergleichswert: Ausgang wird Uber eine parametrierbare
Impulsdauer gesetzt

9-18
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Digital-Teil - Zahler - Projektierung

Ubersicht

Parametrierung

Grundparameter

Datensatz O

Durch Einbindung der entsprechenden GSD in lhren Hardware-Konfigurator
wird Ihnen das Modul im Hardware-Katalog zur Verfligung gestellt.

Bitte beachten Sie dass Sie immer beide Modul-Teile projektieren in
der Reihenfolge:

238-2BCO00 (1/2) Al4/AO2*12Bit
238-2BCO00 (2/2) Counter
Sie durfen maximal 2 Kombinationsmodule in einem System betreiben!

Die Parametrierung erfolgt im Hardware-Konfigurator. Hierbei werden
60Byte Parameterdaten tibergeben:

Byte Datensatz | Beschreibung

0..2 0 Grundparameter (Alarmverhalten, Belegung E/A)
3..21 81h (129) |Zahlerparameter Zahler 1
22 ...40 | 82h (130) |Zahlerparameter Z&hler 2
41 ...59 | 83h (131) |Zahlerparameter Zahler 3

Unter Einsatz der SFC 55, 56 und 57 kénnen Sie zur Laufzeit Parameter
Ubergeben. Hierbei sind die 60Byte Parameterdaten in Datensatz 0, 81h,
82h und 83h abzulegen.

Uber die Grundparameter bestimmen Sie das Alarmverhalten des Digital-
Teils und die Belegung der E/A-Kandle, die als Ausgang vom entspre-

chenden Zahler angesteuert werden kénnen.

Byte

Beschreibung

0

Alarmgenerierung
0 = nein
l=ja

Alarmauswabhl

00h = keine

01h = Diagnosealarm

02h = Prozessalarm

03h = Diagnose- und Prozessalarm

Belegung E/A-Kanale
Hier kénnen Sie die Belegung der 4 E/A-Kanale definieren.
Wird ein E/A-Kanal als Eingang betrieben, so kénnen Sie Uber Byte 15 des
Eingangsabbild den Zustand des Eingangs ausgeben.
Fur den Betrieb als "Ausgang" ist eine ndhere Definition der Ansteuerung im
Parameterteil des entsprechenden Zahlers erforderlich.
Bit 0: 0 = Eingang E.12
1 = Ausgang A.12 / Zahlerausgang A.12
Bit 1: 0 = Eingang E.13
1 = Ausgang A.13 / Zahlerausgang A.13
Bit 2: 0 = Eingang E.14
1 = Ausgang A.14 / Zahlerausgang A.14
Bit 3: 0 = Eingang E.15
1 = Ausgang A.15

HB97D - SM - Rev. 11/30
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Zahlerparameter Die Parameter fur die Zahler 1 (Z1) bis 3 (Z3) bestehen aus 3 identischen
Datensatz 81h : Z1 Datensatzen, die jeweils eine GréRe von 19Byte haben.
Datensatz 82h : Z2 . . . L .
Datensatz 83h : 73 Fiar jeden Zahler konnen Sie eine Funktion und Startdaten vergeben.
Byte Beschreibung
0 Funktion

00h = endlos zahlen

01h = einmalig zahlen ohne Hauptzahlrichtung

02h = einmalig z&hlen mit Hauptz&hlrichtung vorwarts
03h = einmalig z&hlen mit Hauptzahlrichtung rickwarts
04h = periodisch zahlen ohne Hauptzahlrichtung

05h = periodisch zahlen mit Hauptzahlrichtung vorwarts
06h = periodisch zahlen mit Hauptzahlrichtung riickwérts
07h = Z&hler deaktiviert

Bei deaktiviertem Z&hler werden die weiteren Parameterangaben fir diesen Zahler
ignoriert und der entsprechende E/A-Kanal als "normaler" Ausgang geschaltet, sofern
dieser als Ausgang betrieben werden soll.

In der Hauptzéahlrichtung vorwarts zahlt der Zahler vom Ladewert in positiver Richtung
bis zum parametrierten Endwert und springt dann mit dem darauffolgenden
Geberimpuls wieder auf den Ladewert.

Hat der Zahler die Hauptzéhlrichtung rickwarts zahlt der Zahler vom parametrierten
Ladewert in negativer Richtung bis zum Endwert und springt dann mit dem darauf-
folgenden negativen Geberimpuls wieder auf den Ladewert.

1 Signalauswertung
Bit 1...0: 00b = Impuls/Richtung (Impuls an Al / Richtung an B1)

01b = Drehgeber 1fach (an A1 und B1)

10b = Drehgeber 2fach (an A1 und B1)

11b = Drehgeber 4fach (an A1 und B1)
Zahlrichtung invertiert
Bit 7: 0 = Aus (Richtung an B1 nicht invertieren)

1 = Ein (Richtung an B1 invertieren)
2 Torfunktion (Verhalten bei Unterbrechung und erneutem Tor-Start)
Bit 0: 0 = abbrechen (Z&hlvorgang beginnt wieder ab dem Ladewert)
Bit 0: 1 = unterbrechen (Zahlvorgang wird mit Zéhlerstand fortgesetzt)
HW-Tor (Hardware-Tor tber Eingang E.6)
Bit 7: 0 = Aus (Zahler startet bei gesetztem SW-Tor)

1 = Ein (Z&hler kann nur starten wenn HW- und SW-Tor gesetzt sind)
3 Verhalten des Ausgangs
0 = kein Vergleich (Ausgang wird durch Zahler nicht beeinflusst)
1 = wenn Zahlwert = Vergleichswert dann Ausgang setzen
2 = wenn Zahlwert < Vergleichswert dann Ausgang setzen
3 = Gibt einen Impuls auf den Ausgang sobald der Vergleichswert erreicht wird.
Die Impulsdauer kdnnen Sie tiber Byte 9 parametrieren

Fortsetzung ...
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... Fortsetzung
Byte Beschreibung
4 Hysterese

0 = abgeschaltet
1 = abgeschaltet

2 ... 255: Die Hysterese dient zur Vermeidung von haufigen Schaltvorgangen des Aus-
gangs und des Alarms, wenn der Zahlerwert im Bereich des Vergleichs-
wertes liegt.

Impulsdauer (Impulsdauer fiir den Ausgang)

0 = Zahlerwert = Vergleichswert (ohne Verzdgerung)
1=2ms

2 =4ms

255 =510ms
Es sind nur gerade Zeit-Werte mdglich.

Alarmmaskierung
Bit 0: O = deaktiviert
1 = Alarm beim Offnen des HW-Tor

Bit 1: O = deaktiviert
1 = Alarm beim SchlielRen HW-Tor

Bit 2: 0 = deaktiviert
1 = Alarm bei Uber-/Unterlauf

Bit 3: 0 = deaktiviert
1 = Alarm bei Erreichen des Vergleichswerts

Bit 4: 0 = deaktiviert
1 = Alarm bei Z&hlimpuls verloren

Ladewert (Vorgabe eines Ladewerts)
Hier kbnnen Sie den Zahler 1 mit einem Wert laden

11..14

Endwert (Vorgabe eines Endwerts)

Der Endwert fur den Z&hler wird nicht berticksichtigt, wenn "keine Hauptzahlrichtung”
(vorwarts oder rickwarts) definiert wurde.

15...18

Vergleichswert (Vorgabe eines Vergleichswerts)

Der Zahlwert wird mit einem Vergleichswert verglichen und davon abhangig das
Verhalten des entsprechenden Ausgangs des Zahlers gesteuert.

Achtung!

Bitte beachten Sie, dass Sie die Datenséatze 81h, 82h und 83h innerhalb
eines Datenbausteins ab einer ungeraden Adresse ablegen, ansonsten
kommt es zu Verschiebungen und fehlerhaften Doppelwortzugriffen!
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Daten an Digital-Teil
(Ausgangsabbild)

Der Digital-Teil erhélt seine Daten von der CPU in Form eines 16Byte
grolRen Datenblocks. Der Datenblock hat folgenden Aufbau:

Byte

Beschreibung

3

Wert Zahler 1

Wert Zahler 2

0..
4.7
8..11

Wert Zahler 3

12

Bit 0: Ausgang A.12 / Freigabe Zahlerausgang 1
Bit 1: Ausgang A.13 / Freigabe Zahlerausgang 2
Bit 2: Ausgang A.14 / Freigabe Zahlerausgang 3

Bit 3: Ausgang A.15

Bit 4: Software Tor Zahler 1
Bit 5: Software Tor Zahler 2
Bit 6: Software Tor Zahler 3
Bit 7: wird nicht ausgewertet

1

13

Befehl fur Zahler 1

14

Befehl fur Zahler 2

15

Befehl fir Zahler 3

1

Kommunikation
Uiber Handshake-Bit

Die Ausgéange konnen nur dann als Ausgang angesprochen werden, wenn Sie diese in der
Grundparametrierung als "Ausgang" parametriert haben.

Nach dem Absetzen eines Befehls bestatigt der jeweilige Zahlerkanal die
erfolgreiche Bearbeitung des Befehls durch Setzen des entsprechenden

Handshake-Bits. Damit der jeweilige Zahlerkanal einen neuen Befehl
entgegennehmen kann, missen Sie an diesen den Befehl 00h Ubertragen.
Nach Schreiben eines 00h-Befehls wird das diesem Z&hler-Kanal
zugeordnete Handshake-Bit zurtlickgesetzt und dieser fir einen neuen
Befehl freigegeben.

Befehlsiibersicht

Folgende Befehle stehen lhnen zur Verfligung:

Beschreibung

Freigabe fur neuen Befehl
(muss jedem Befehl voran-
gehen)

Mittels dieser Befehle wird
ein Wert, den Sie unter
"Wert Zahler" vorgeben
koénnen, in das entspre-
chenden Register eines
Zahlers Ubertragen.

Befehl | Funktion
00h Rucksetzen Befehls-Handshake
AOh | Setzen Zahlerwert
Alh | Setzen Ladewert
A2h | Setzen Vergleichswert
A3h | Setzen Endwert
A4h | Setzen Latchwert
A5h Setzen Hysteresewert
A6h | Setzen Wert der Impulslange
A7h |reserviert
80h | Zahlerwert
81h Ladewert
82h | Vergleichswert
83h Endwert
84h | Latch (Latchwert anzeigen)
85h | Wert der Hysterese
86h | Wert der Impulslénge
87h reserviert

Diese Befehle veranlassen
den Zahler einen gewln-
schten Register-Wert im
Eingangsabbild des ent-
sprechenden Zahlers
zuriickzuliefern.
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Daten von Der Digital-Teil liefert ein 16Byte grofl3es Eingangsabbild zuriick, das sich
Digital-Teil im Speicherbereich der CPU einblendet. Je nach Zahleraktivierung haben
(Eingangsabbild) die Eingangsdaten folgenden Aufbau:

Byte |Zahler aktiviert Zahler deaktiviert

0 ... 3 | Abbild Zahler 1 Byte0...2:0
Byte 3: Bit0: E.O
Bitl: E.1

4 ... 7 | Abbild Zahler 2 Byte4...6:0
Byte 7: Bit0: E.2
Bit1: E.3

8 ... | Abbild Zé&hler 3 Byte 8...10: 0
11 Byte 11: Bit0: E.4
Bit1: E.5

12 |Tor/Latch

Bit 0: E.6: Zustand Eingang HW-Tor Z&hler 1
Bit 1: E.8: Zustand Eingang HW-Tor Z&hler 2
Bit 2: E.10: Zustand Eingang HW-Tor Z&ahler 3
Bit 3: 0O (fix)

Bit 4: E.7: Zustand Eingang Latch 1

Bit 5: E.9: Zustand Eingang Latch 2

Bit 6: E.11: Zustand Eingang Latch 3

Bit 7: O (fix)

13 [Internes Tor / letzte Z&hlrichtung 0

Bit 0: Zustand internes Tor 1

Bit 1: Zustand internes Tor 2

Bit 2: Zustand internes Tor 3

Bit 3: O (fix)

Bit 4: 0= Zahlrichtung Zahler 1 abwarts
1= Z&hlrichtung Zahler 1 aufwarts

Bit 5: 0= Zahlrichtung Zahler 2 abwarts
1= Z&hlrichtung Zahler 2 aufwarts

Bit 6: 0= Zahlrichtung Zahler 3 abwarts
1= Z&hlrichtung Zahler 3 aufwarts

Bit 7: O (fix)

14 | Zustand Zahler-Ausgange / Befehls-Handshake 0
Bit 0: Zustand interner Zahlerausgang Zahler 1
Bit 1: Zustand interner Zahlerausgang Zahler 2
Bit 2: Zustand interner Zahlerausgang Zahler 3
Bit 3: O (fix)

Bit 4: Zustand Befehls-Handshake Z&hler 1

Bit 5: Zustand Befehls-Handshake Z&hler 2

Bit 6: Zustand Befehls-Handshake Z&hler 3

Bit 7: O (fix)

15 [Zustand Eingange

Wird der Kanal als Ausgang definiert, so ist das entsprechende Bit "0"
Bit 0: Zustand Eingang E.12

Bit 1: Zustand Eingang E.13

Bit 2: Zustand Eingang E.14

Bit 3: Zustand Eingang E.15

Bit 7 ... 4: 0 (fix)
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Digital-Teil - Zahler - Funktionen

Betriebsarten

Zahler-Eingange
(Anschlisse)

Zahler-Ausgange

Das Kombinations-Modul hat 3 parametrierbare Zahler integriert, die Sie
Uber die Eingabekanéle ansteuern kdnnen. Wahrend des Zahlvorgangs
wird das Zahlersignal erfasst und ausgewertet. Betriebsart und Zusatz-
funktionen geben Sie Uber die Parametrierung an.

Sie kdnnen vorwarts und riickwarts zahlen und hierbei zwischen folgenden
Betriebsarten wahlen:

» Endlos Zahlen z.B. zur Wegerfassung mit Inkrementalgebern
» Einmalig Zahlen z.B. Stlickguterfassung bis zu einer maximalen Grenze
» Periodisch Zahlen, z.B. Anwendungen mit wiederholten Z&hlvorgangen

In den Betriebsarten "Einmalig Zahlen" und "Periodisch Zahlen" kénnen Sie
Uber die Parametrierung einen Zahlerbereich als Start- bzw. Endwert
definieren.

Fur jeden Zahler stehen Ihnen parametrierbare Zusatzfunktionen zur
Verfigung wie Tor-Funktion, Latch-Funktion, Vergleicher, Hysterese und
Prozessalarm.

Je Zahler stehen lhnen folgende Eingéange zur Verfiigung:
Impuls/A (Ay)

Impulseingang fir Zahlsignal bzw. die Spur A eines Gebers. Hierbei
kénnen Sie Geber mit 1-, 2- oder 4-facher Auswertung anschlief3en.

Richtung/B (B,)

Richtungssignal bzw. die Spur B des Gebers. Uber die Parametrierung
konnen Sie das Richtungssignal invertieren.

Latch (Ly)

Mit einer positiven Flanke an L1 wird ein aktueller Zahlerstand in einem
Speicher abgelegt.

HW-Tor (Gy)
Uber diesen Eingang kénnen Sie einen Zahlvorgang aktivieren.

Jedem Zahler ist ein Ausgabe-Kanal zugeordnet. Folgendes Verhalten
konnen Sie fur den entsprechenden Ausgabe-Kanal tber die Parame-
trierung einstellen:

» Kein Vergleich: Ausgang wird nicht angesteuert
» Zahlwert = Vergleichswert: Ausgang wird gesetzt
o Zahlwert < Vergleichswert: Ausgang wird gesetzt

» Impuls bei Vergleichswert: Ausgang wird Uber eine parametrierbare
Impulsdauer gesetzt
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Maximale
Frequenzen

Hauptzahlrichtung

Abbrechen -
unterbrechen

Bei der Angabe von maximalen Frequenzen der Zahler werden folgende
zwei Angaben unterschieden:

* Maximale Impulsfrequenz

Die maximale Impulsfrequenz ist die Frequenz, die das anliegende
Signal maximal haben darf, d.h. die maximale Frequenz, mit der die
Impulse am Modul eintreffen. Bei diesem Modul richtet sich die
maximale Impulsfrequenz nach der gewahlten Zahler-Signalauswertung.

Signalauswertung | Maximale Impulsfrequenz
1-fach 30kHz
2-fach 15kHz
4-fach 7,5kHz

* Maximale Zahlfrequenz

Die maximale Zahlfrequenz ist die Frequenz, mit der intern maximal
gezéahlt werden kann.

Bei Einsatz aller 3 Zahler sind die Zahler fur eine Zahlfrequenz von
maximal 30kHz ausgelegt. Wird nur 1 Z&ahlerkanal verwendet, unter-
stltzt der Zahler eine maximale Zahlfrequenz von 100kHz.

Uber die Parametrierung haben Sie die Mdglichkeit fiir jeden Zahler eine
Hauptzahlrichtung anzugeben.

Ist "keine" angewabhlt, steht lhnen der gesamte Zahlbereich zur Verfiigung:

Gultiger Wertebereich
Untere Zahlgrenze - 2 147 483 648 (-2°)
Obere Zahlgrenze + 2 147 483 647 (2°'-1)

Hauptzahlrichtung vorwarts

Einschrankung des Zahlbereiches nach oben. Der Zahler z&hlt 0 bzw.
Ladewert in positiver Richtung bis zum parametrierten Endwert —1 und
springt dann mit dem darauffolgenden Geberimpuls wieder auf den
Ladewert.

Hauptzéhlrichtung rickwarts

Einschrankung des Zahlbereiches nach unten. Der Zahler zahlt vom
parametrierten Start- bzw. Ladewert in negativer Richtung bis zum parame-
trierten Endwert +1 wund springt dann mit dem darauffolgenden
Geberimpuls wieder auf den Startwert.

Zahlvorgang abbrechen

Der Zahlvorgang beginnt nach SchlielRen des Tors und erneutem Torstart
wieder ab dem Ladewert.

Zahlvorgang unterbrechen

Der Zahlvorgang wird nach Schlielen des Tors und erneutem Torstart
beim letzten aktuellen Z&hlerstand fortgesetzt.
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Digital-Teil - Zahler - Betriebsarten

Ubersicht

Endlos Zahlen

Folgende Z&hlerbetriebsarten stehen Ihnen einzeln parametrierbar zur
Verfligung:

» Endlos Zahlen z.B. zur Wegerfassung mit Inkrementalgebern
» Einmalig Zahlen z.B. Stlickguterfassung bis zu einer maximalen Grenze
» Periodisch Zahlen, z.B. Anwendungen mit wiederholten Z&hlvorgangen

In dieser Betriebsart zahlt der Zahler ab 0 bzw. ab dem Ladewert.

Erreicht der Zahler beim Vorwartszéhlen die obere Zéhlgrenze und kommt
ein weiterer Zahlimpuls in positiver Richtung, springt er auf die untere
Zahlgrenze und zahlt von dort weiter.

Erreicht der Zahler beim Ruckwartszahlen die untere Zahlgrenze und
kommt ein weiterer negativer Zahlimpuls, springt er auf die obere Z&ahl-
grenze und er zahlt von dort weiter.

Die Zahlgrenzen sind auf den maximalen Zahlbereich fest eingestellt.

Gultiger Wertebereich

Untere Zahlgrenze |- 2 147 483 648 (-2°")

Obere Zahlgrenze |+ 2 147 483 647 (2°'-1)

Zahlwert - 2 147 483 648 (-2°") bis + 2 147 483 647 (2°-1)

Ladewert - 2 147 483 647 (-2°"+1) bis + 2 147 483 646 (2°-2)

Zahlerstand
A
obere

77777777777777 Uberlauf
Zahlgrenze )

Ladewert ¢
0

untere

Zahlgrenze | T~~~ oo oo oo oo Unterlauf

T
|
|
|
|
|
|
|
|

T
|
|
|
|
|
|
|
|
|

T
|

1 1 > Zeit
Torstart Torstopp

Hinweis!

In der Zahlerbetriebsart "Endlos Z&hlen" wird der Parameter Hauptzahl-
richtung nicht ausgewertet!
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Einmalig Zéhlen

e Der Zahler

Keine Hauptzahlrichtung

zéhlt ab dem Ladewert einmalig.

Es wird vorwarts oder rickwarts gezahlt.
Die Zahlgrenzen sind auf den maximalen Zahlbereich fest eingestellt.
Bei Uber- oder Unterlauf an den Zahlgrenzen springt der Zahler auf die

jeweils andere Zahlgrenze und das Tor wird automatisch geschlossen.

Zum erneuten Start des Zahlvorgangs missen Sie eine positive Flanke

des Tors erzeugen.

Bei unterbrechender Torsteuerung wird der Zéhlvorgang beim aktuellen

Zahistand fortgesetzt.

Bei abbrechender Torsteuerung beginnt der Zéhler ab dem Ladewert.

Gultiger Wertebereich

Untere Zahlgrenze

- 2 147 483 648 (-2°)

Obere Zahlgrenze

+ 2 147 483 647 (2°'-1)

Zahlwert

- 2 147 483 648 (-2°") bis + 2 147 483 647 (2*-1)

Ladewert

- 2 147 483 647 (-2°"+1) bis + 2 147 483 646 (2°-2)

Unterbrechende Torsteuerung:

Zahlerstand
A
obere
Zahlgrenze

Ladewert 7
0

untere
Zahlgrenze

T
|
|
|
|
|
|
|
|

T
|
|
|
|
|
|
|
|
|

T
|

Uberlauf

Unterlauf

Torstart

Abbrechende

Zé&hlerstand
A
obere

Zahlgrenze

Ladewert
0

untere
Zahlgrenze

T
|
|
|
|
|
|
|
|

T
|
|
|
|
|
|
|
|
|

T
|

1 1 1
Torstart

" Zeit
Torstopp
automatisch

Torstopp
automatisch

Torsteuerung:

Uberlauf

Unterlauf

Torstart

Torétopp Torstart Torsfopp
automatisch automatisch

> Zeit
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Hauptzahlrichtung vorwarts
e Der Zahler zahlt ab dem Ladewert vorwarts.

» Erreicht der Zahler in positiver Richtung den Endwert —1, springt er beim
nachsten Zahlimpuls auf den Ladewert und das Tor wird automatisch
geschlossen.

* Zum erneuten Start des Zahlvorgangs mussen Sie eine positive Flanke
der Torsteuerung erzeugen. Der Zahler beginnt ab dem Ladewert.

Gultiger Wertebereich
Endwert - 2 147 483 646 (-2°'+1) bis + 2 147 483 646 (2°"-1)
Untere Zahlgrenze | - 2 147 483 648 (-2°")
Zahlwert - 2 147 483 648 (-2 bis Endwert -1
Ladewert - 2 147 483 648 (-2 bis Endwert -2

Zéahlerstand
A |

Endwert Uberlauf

Ladewert

| |
0 T T
| |
| |
| |
| |
| |
| |
| |
| |
ur_1_tere —————————————————————— b= — = - Unterlauf
Zahlgrenze | |
; ‘ ; > Zeit
Torstart Torstopp ~ Torstart Torstopp
automatisch automatisch

Hauptzéhlrichtung rickwarts
« Der Zahler zahlt ab dem Ladewert riickwarts.

» Erreicht der Zahler in negativer Richtung den Endwert+1, springt er
beim nachsten negativen Zéhlimpuls auf den Ladewert und das Tor wird
automatisch geschlossen.

e Zum erneuten Start des Zahlvorgangs mussen Sie eine positive Flanke
der Torsteuerung erzeugen. Der Zahler beginnt ab dem Ladewert.

Gultiger Wertebereich
Endwert - 2 147 483 646 (-2°'+1) bis + 2 147 483 646 (2°-1)
Obere Zdhlgrenze |+2 147 483 646 (2°'-1)
Zahlwert - 2 147 483 646 (-2°'+1) bis + 2 147 483 646 (-2°"-1)
Ladewert - 2 147 483 646 (-2°'+1) bis + 2 147 483 646 (-2°"-1)

Zé&hlerstand
A
obere
Zahlgrenze

Ladewert

Endwert

o F------"---------------+_ - _-_-_-___‘1______.

| | | | " Zeit
Torstart Torstopp Torstart Torstopp
automatisch automatisch
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Periodisch Zahlen

Keine Hauptzahlrichtung
o Der Zahler zahlt ab Ladewert vorwérts oder riickwarts.

+ Beim Uber- oder Unterlauf an der jeweiligen Zahlgrenze springt der
Zahler zum Ladewert und z&hlt von dort weiter.

» Die Zahlgrenzen sind auf den maximalen Zahlbereich fest eingestellt.

Gultiger Wertebereich

Untere Zahlgrenze | - 2 147 483 648 (-2°")

Obere Zahlgrenze |+ 2 147 483 647 (2°-1)

Zahlwert - 2 147 483 648 (-2°") bis + 2 147 483 647 (27-1)

Ladewert - 2 147 483 647 (-2°'+1) bis + 2 147 483 646 (2°"-2)
Zahlerstand

;gETSrenze Uberlauf

|

|

| T

|

|

|

|

|

|

Ladewert f—————_- -} - f - - - K 777777777777777 1 ,,,,,,,

0 Nulldurchgang

untere
Zahlgrenze

|
|
|
|
|
|
|
| |
| |
,,,,, F-————— === - === 45— - - - - -Unterlauf
| |

] ‘ " Zeit
Torstart Torstopp

Hauptzéhlrichtung vorwérts
» Der Zahler zahlt ab dem Ladewert vorwarts

» Erreicht der Zahler in positiver Richtung den Endwert —1, springt er beim
nachsten positiven Zahlimpuls auf den Ladewert und zahlt von dort
weiter.

Gultiger Wertebereich

Endwert - 2 147 483 647 (-2°"+1) bis + 2 147 483 647 (2°-1)
Untere Zahlgrenze |- 2 147 483 648 (-2°)
Zahlwert - 2 147 483 648 (-2°") bis Endwert -1
Ladewert - 2 147 483 648 (-2*) bis Endwert -2

Zéahlerstand
Endwert - - - — et oo Uberlauf
Ladewert : fffffffffffffffffffffffffffffffff T

0 F-——- T N S e
S e

! ! > Zeit
Torstart Torstopp
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Hauptzahlrichtung rickwarts
e Der Zahler zahlt ab dem Ladewert riickwéarts

» Erreicht der Zahler in negativer Richtung den Endwert, springt er beim
nachsten negativen Zahlimpuls auf den Ladewert und zahlt von dort

weiter.

» Sie konnen uber die obere Zahlgrenze hinaus zéhlen.

Gultiger Wertebereich

Endwert

- 2 147 483 647 (-2°"+1) bis + 2 147 483 647 (2°*-1)

Obere Zahlgrenze

+2 147 483 647 (2°'-1)

Zahlwert

- 2 147 483 647 (-2°+1) bis +2 147 483 647 (2*-1)

Ladewert

- 2 147 483 647 (-2°'+1) bis +2 147 483 647 (2°-1)

Zahlerstand

A
obere

Zahlgrenze

Ladewert

0

|
|
]
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
Endwert |- - - - ‘L ffffff
|
T
|
|
|

T
Torstart

! > Zeit
Torstopp
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Digital-Teil - Zahler - Zusatzfunktionen

Ubersicht

Schematischer
Aufbau

Die nachfolgend aufgeflhrten Zusatzfunktionen kdnnen Sie fir jeden
Zahler Gber die Parametrierung einstellen:

Tor-Funktion

Die Tor-Funktion dient zum Starten, Stoppen und Unterbrechen einer
Zahlfunktion

Latchfunktion

Sobald am Latch-Eingang eine positive Flanke anliegt, wird ein aktueller
Zahlerwert im Latch-Register gespeichert.

Vergleicher

Sie koénnen einen Vergleichswert angeben, der abhangig vom Zahler-
wert einen Digitalausgang aktiviert bzw. einen Prozessalarm auslost.

Hysterese

Durch Angabe einer Hysterese kdnnen Sie ein standiges Schalten eines
Ausgangs verhindern, wenn der Wert eines Gebersignals um einen
Vergleichswert schwankt.

Alarm

Fur folgende Ereignisse kdnnen Sie einen Alarm parametrieren:
- Zustandsanderung des HW-Tor

- Uber- bzw. Unterlauf

- Erreichen eines Vergleichswerts

- Verlust eines Zahlimpuls

Die Abbildung zeigt, wie die Zusatzfunktionen das Zahlverhalten
beeinflussen. Auf den Folgeseiten sind diese Zusatzfunktionen néher

erlautert:
HW-Tor SW-Tor Impuls/Spur A Richtung/Spur B Latch
Internes Tor Em—
Impulsauswertung —_—
F
;
i Prozess-
g alarm
Vergleichswert Zéhlwert Latch a
! | 2
e
Vergleicher
Hysterese >
Ausgang
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Tor-Funktion

Gesteuert wird der Zahler Uber das interne Tor (I-Tor). Das I-Tor ist das
Verknupfungsergebnis von Hardware- (HW) und Software-Tor (SW), wobei
die HW-Tor-Auswertung tUber die Parametrierung deaktiviert werden kann.

HW-Tor: Eingang am Tor,-Eingang am Modul (deaktivierbar)

SW-Tor: Offnen (aktivieren): Ausgangsabbild Byte 12 je nach
Zahler Bit 4 ... 6 setzen
Schlieen (deaktivieren): Ausgangsabbild Byte 12 je nach

Zahler Bit 4 ... 6 rlicksetzen

Folgende Zustande beeinflussen das interne Tor:

SW-Tor HW-Tor beeinflusst das I-Tor

0 0 0

0

1

1

deaktiviert

Rlo|k|ok
R|lo|lr|o|lo

deaktiviert

Abbrechende und unterbrechende Tor-Funktion

Uber die Parametrierung bestimmen Sie, ob das Tor den Zahlvorgang
abbrechen oder unterbrechen soll.

» Bei abbrechender Tor-Funktion beginnt der Zahlvorgang nach erneutem
Tor-Start ab dem Ladewert.

Zahlerstand
A

Ladewert

] j j > Zeit
Tor-Start Tor-Stopp Tor-Start

» Bei unterbrechender Tor-Funktion wird der Zéhlvorgang nach Tor-Start
beim letzten aktuellen Zahlerwert fortgesetzt.

Zahlerstand
A

|

|

|

|

|

| |

| |

| |
/ |

| |

Ladewert vt - - - - - - - e e m e - - e

| |

| |

| |

| |

] : : > Zeit
Tor-Start Tor-Stopp Tor-Start
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Latch-Funktion

Vergleicher

Sobald wahrend eines Zahlvorgangs am "Latch"-Eingang eines Zahlers
eine positive Flanke entsteht, wird ein aktueller Zahlerwert im ent-
sprechenden Latch-Register gespeichert.

Uber das "Eingangsabbild" haben Sie Zugriff auf das Latch-Register.

Uber die Parametrierung kénnen Sie das Verhalten des Zahlerausgangs
festlegen:

» Kein Vergleich

e Zahlwert = Vergleichswert
» Zéahlwert < Vergleichswert
» Impuls bei Vergleichswert

Kein Vergleich
Der Ausgang wird wie ein normaler Ausgang geschaltet.

Zahlwert > Vergleichswert

Wenn der Zahlwert gleich oder groRer dem Vergleichswert ist, wird der
Ausgang gesetzt.

Zahlwert < Vergleichswert

Wenn der Zahlwert kleiner oder gleich dem Vergleichswert ist, wird der
Ausgang gesetzt.

Impuls bei Vergleichswert

Erreicht der Zahler den Vergleichswert, dann wird der Ausgang fur die
parametrierte Impulsdauer eingeschaltet.

Wenn sie eine Hauptz&hlrichtung eingestellt haben, wird der Ausgang nur
bei Erreichen des Vergleichswertes aus der Hauptz&hlrichtung geschaltet.

Impulsdauer

Die Impulsdauer gibt an, wie lange der Ausgang gesetzt werden soll.

Sie kann in Schritten zu 2ms zwischen 0 und 510ms vorgewéhlt werden.
Beachten Sie, dass die Zahlimpulszeiten grofer sein mussen als die
minimalen Schaltzeiten des Digitalausgangs.

Wenn die Impulsdauer = 0 ist, wird der Ausgang so lange gesetzt, bis die
Vergleichsbedingung nicht mehr erfillt ist.

Die Impulsdauer beginnt mit dem Setzen des jeweiligen Digitalausgangs.
Die Ungenauigkeit der Impulsdauer ist kleiner als 1ms.

Es erfolgt keine Nachtriggerung der Impulsdauer, wenn der Vergleichswert
wahrend einer Impulsausgabe verlassen und wieder erreicht wurde.
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Hysterese

Die Hysterese dient zur Vermeidung von haufigen Schaltvorgédngen des
Ausgangs und des Alarms, wenn der Zahlerwert im Bereich des
Vergleichswertes liegt. Fir die Hysterese konnen Sie einen Bereich
zwischen 0 und 255 vorgeben. Mit den Einstellungen 0 und 1 ist die
Hysterese abgeschaltet. Die Hysterese wirkt auf Nulldurchgang, Uber- und
Unterlauf.

Eine aktive Hysterese bleibt nach der Anderung aktiv. Der neue Hysterese-
bereich wird beim nachsten Erreichen des Vergleichswertes tibernommen.

In den nachfolgenden Abbildungen ist das Verhalten des Ausgangs bei
Hysterese 0 und Hysterese 3 fiir die entsprechenden Bedingungen dar-
gestellt:

Wirkungsweise bei Zahlwert = Vergleichswert

Ausgang:
Hysterese = 0

Hysterese = 3

Zahlwert
8 H
7 | Hysterese ,—I
Vergleichswert g y }DI_I - ®\ FIJ\@ I—l_‘ }9 C% ’_,_’<®
A P o
A T
LT

SECKSRCASRCRC)

Zahlerwert = Vergleichswert — Ausgang wird gesetzt und Hysterese aktiviert

Verlassen des Hysterese-Bereichs - Ausgang wird zuriickgesetzt

Zahlerwert = Vergleichswert — Ausgang wird gesetzt und Hysterese aktiviert

Verlassen des Hysterese-Bereichs, Ausgang bleibt gesetzt, da Zahlerwert > Vergleichswert
Zahlerwert < Vergleichswert und Hysterese nicht aktiv . Ausgang wird zuriickgesetzt
Zahlerwert = Vergleichswert — Ausgang wird gesetzt und Hysterese aktiviert

Verlassen des Hysterese-Bereichs, Ausgang bleibt gesetzt, da Zahlerwert > Vergleichswert

Mit dem Erreichen der Vergleichsbedingung wird die Hysterese aktiv. Bei
aktiver Hysterese bleibt das Vergleichsergebnis solange unverdndert, bis
der Zahlerwert den eingestellten Hysterese-Bereich verlasst. Nach
Verlassen des Hysterese-Bereichs wird erst wieder mit Erreichen der
Vergleichsbedingungen die Hysterese aktiviert.
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Wirkungsweise bei Impuls bei Vergleichswert mit Impulsdauer Null

Zahlwert
I

8 i

7 | Hysterese ,—I ,—IQ(
Vergleichswert g }DI_I ®\ |JJ\® I—l_J@ C%

i o

%‘ P

. T

o

Ausgang: _l ] —l ] —l ] —|
Hysterese = 0

Hysterese = 3

Zahlerwert = Vergleichswert — Ausgang wird gesetzt und Hysterese aktiviert
Verlassen des Hysterese-Bereichs - Ausgang wird zuriickgesetzt
Zahlerwert = Vergleichswert — Ausgang wird gesetzt und Hysterese aktiviert

Ausgang wird zuriickgesetzt, da Verlassen des Hysterese-Bereichs und
Zahlerwert > Vergleichswert
Zahlerwert = Vergleichswert — Ausgang wird gesetzt und Hysterese aktiviert

Zahlerwert = Vergleichswert und Hysterese aktiv - Ausgang bleibt gesetzt

OO ®O00O

Verlassen des Hysterese-Bereichs und Zahlerwert > Vergleichswert - Ausgang wird
zuriickgesetzt

Mit dem Erreichen der Vergleichsbedingung wird die Hysterese aktiv. Bei
aktiver Hysterese bleibt das Vergleichsergebnis solange unverdndert, bis
der Zahlerwert den eingestellten Hysterese-Bereich verlasst. Nach
Verlassen des Hysterese-Bereichs wird erst wieder mit Erreichen der
Vergleichsbedingungen die Hysterese aktiviert.
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Wirkungsweise bei Impuls bei Vergleichswert mit Impulsdauer ungleich Null

Zahlwert
I

8 i

7 | Hysterese ,—I ,—IQ(
Vergleichswert g }DI_I ®\ |JJ\® I—l_J@ C%

i o

%‘ P

. T

o

Ausgang: _l ] —l ] —l ] —|
Hysterese = 0
Hysterese = 3 |

O O ©® O 6

Zahlerwert = Vergleichswert - Impuls der parametrierten Dauer wird ausgegeben, die Hysterese
aktiviert und die Zahlrichtung gespeichert

Verlassen des Hysterese-Bereichs entgegen der gespeicherten Zahlrichtung — Impuls der
parametrierten Dauer wird ausgegeben und die Hysterese deaktiviert

Zahlerwert = Vergleichswert - Impuls der parametrierten Dauer wird ausgegeben, die Hysterese
aktiviert und die Zahlrichtung gespeichert

Hysterese-Bereich wird ohne Anderung der Zahlrichtung verlassen - Hysterese wird deaktiviert

Zahlerwert = Vergleichswert - Impuls der parametrierten Dauer wird ausgegeben, die Hysterese
aktiviert und die Zahlrichtung gespeichert

Zahlerwert = Vergleichswert und Hysterese aktiv — kein Impuls

Verlassen des Hysterese-Bereichs entgegen der gespeicherten Zahlrichtung — Impuls der
parametrierten Dauer wird ausgegeben und die Hysterese deaktiviert

Mit dem Erreichen der Vergleichsbedingung wird die Hysterese aktiv und
ein Impuls der parametrierten Dauer ausgegeben. Solange sich der
Zahlwert innerhalb des Hysterese-Bereichs befindet, wird kein weiterer
Impuls abgegeben. Mit Aktivierung der Hysterese wird in der CPU die
Zahlrichtung festgehalten. Verlasst der Zahlwert den Hysterese-Bereich
entgegen der gespeicherten Zahlrichtung, wird ein Impuls der
parametrierten Dauer ausgegeben. Beim Verlassen des Hysterese-
Bereichs ohne Richtungsanderung erfolgt keine Impulsausgabe.
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Digital-Teil - Zahler - Alarme und Diaghose

Ubersicht

Prozessalarm

Diagnosealarm
auslosen

Uber die Parametrierung haben Sie die Mdoglichkeit folgende Ausloser fir
einen Prozessalarm zu definieren:

e Zustandsénderung des HW-Tors
+ Uber- bzw. Unterlauf

» Erreichen eines Vergleichswerts
» Verlust eines Zahlimpuls

Fur alle Kandle kénnen Sie global einen Diagnosealarm aktivieren. Ein
Diagnosealarm tritt auf, sobald wahrend einer Prozessalarmbearbeitung in
OB40 fur das gleiche Ereignis des gleichen Kanals ein Prozessalarm
ausgelost wird.

Ein Prozessalarm bewirkt einen Aufruf des OB40. Innerhalb des OB40
haben Sie die Mdglichkeit Gber das Lokalwort 6 die logische Basisadresse
des Moduls zu finden, das den Prozessalarm ausgeldst hat.

Mit dem Lokalwort 8 kénnen Sie auf die Daten zugreifen, die das Modul im
Alarmfall bereitstellt. Das Lokalwort 8 hat folgenden Aufbau:

Byte Bit7... Bit0

8 Bit 0: Kanal 1 Vergleichswert erreicht
Bit 1: Kanal 1 Impuls verloren

Bit 2: Kanal 2 HW-Tor geoffnet

Bit 3: Kanal 2 HW-Tor geschlossen
Bit 4: Kanal 2 Uberlauf

Bit 5: Kanal 2 Vergleichswert erreicht
Bit 6: Kanal 2 Impuls verloren

Bit 7: reserviert

9 Bit 0: Kanal 0 HW-Tor geoffnet

Bit 1: Kanal 0 HW-Tor geschlossen
Bit 2: Kanal 0 Uberlauf

Bit 3: Kanal O Vergleichswert erreicht
Bit 4: Kanal O Impuls verloren

Bit 5: Kanal 1 HW-Tor getffnet

Bit 6: Kanal 1 HW-Tor geschlossen

Bit 7: Kanal 1 Uberlauf

Tritt wahrend der Bearbeitung eines Prozessalarms in OB40 das gleiche
Ereignis fur den gleichen Kanal auf, wird ein Diagnosealarm (falls aktiviert)
ausgelost. Hierdurch unterbricht die CPU die aktuelle Prozessalarm-
bearbeitung in OB40 und verzweigt in den OB82 zur Diagnosealarm-
bearbeitung (kommend). Treten wahrend der Diagnhosealarmbearbeitung
auf anderen Kandlen weitere Ereignisse auf, die einen Prozess- bzw.
Diagnosealarm auslésen kénnen, so werden diese zwischengespeichert.
Nach Ende der Diagnosealarmbearbeitung wird Uber eine Sammel-
diagnosemeldung "Prozessalarm verloren" der CPU mitgeteilt, dass
zwischenzeitlich weitere Prozessalarme aufgetreten sind.
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Diagnosealarm

Datensatz 0
Diagnose (kommend)

Datensatz 0
Diagnose (gehend)

Sobald Sie die Diagnosefreigabe in Ihrer Parametrierung aktiviert haben,
kann ein Ereignis auf dem gleichen Kanal, fir das aktuell eine Prozess-
alarmbearbeitung stattfindet, einen Diagnosealarm auslésen.

Bei anstehender Diagnose unterbricht die CPU ihr Anwenderprogramm
und verzweigt in den OB82 fur Diagnose (kommend). In diesem OB
konnen Sie durch entsprechende Programmierung mit den SFCs 51 und
59 detaillierte Diagnoseinformationen abrufen und auf die Diagnose
reagieren. Nach Abarbeitung des OB82 wird die Bearbeitung des
Anwenderprogramms wieder fortgesetzt. Die Diagnosedaten sind bis zum
Verlassen des OB82 konsistent.

Nach der Fehlerbehebung erfolgt, sofern die Diagnosealarmfreigabe noch
aktiv ist, automatisch eine Diagnosemeldung (gehend).

Nachfolgend sind die Datenséatze fur Diagnose (kommend) und Diagnose
(gehend) aufgefiihrt

Datensatz O (Byte O bis 3):

Byte [Bit7...Bit0 Default

0 Bit O: Stoérung im Modul 00h
Bit 1: interner Fehler

Bit 2: reserviert

Bit 3: Kanalspezifisch, weitere Infos siehe Datensatz 1
Bit 7 ... 4: reserviert

1 Bit 3 ... 0: Modulklasse 18h
1000: Funktionsmodul

Bit 4: Kanalinformation vorhanden

Bit 7 ... 5: reserviert

2 |00h (fix) 00h

3 Bit 5 ... O: reserviert 00h
Bit 6: Prozessalarm verloren
Bit 7: reserviert

Nach der Fehlerbehebung erfolgt, sofern die Diagnosealarmfreigabe noch
aktiv ist, eine Diagnosemeldung (gehend).

Datensatz O (Byte 0 bis 3):

Byte |Bit7...Bit0 Default
0 00h (fix) 00h
1 Bit 3 ... 0: Modulklasse 18h

1000: Funktionsmodul
Bit 4: Kanalinformation vorhanden
Bit 7 ... 5: reserviert

N

00h (fix) 00h

3 |00h (fix) 00h
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Datensatz 1 Byte 0 bis 11.:
Erweiterte Diagnose  per Datensatz 1 enthalt die 4Byte des Datensatzes 0 und zusatzlich 8Byte
(kommend)

modulspezifische Diagnosedaten.

Datensatz 1 (Byte 0 bis 11):

Byte

Bit7 ... Bit0

Default

0..3

Inhalte Datensatz O (siehe vorherige Seite)

4

Bit 6 ... 0: Kanaltyp
76h: Zahler
Bit 7: reserviert

76h

ol

Anzahl der Diagnosebits pro Kanal

08h

(o]

Anzahl der gleichartigen Kanale (Z&hler)

03h

Bit 0: Kanalfehler Kanal O
Bit 1: Kanalfehler Kanal 1
Bit 2: Kanalfehler Kanal 2
Bit 7 ... 3: reserviert

00h

Fehlermaske Kanal O

Bit 0: HW-Tor getffnet

Bit 1: HW-Tor geschlossen
Bit 2: Uberlauf

Bit 3: Vergleichswert erreicht
Bit 4: Impuls verloren

Bit 7 ... 5: reserviert

00h

Fehlermaske Kanal 1

Bit 0: HW-Tor getffnet

Bit 1: HW-Tor geschlossen
Bit 2: Uberlauf

Bit 3: Vergleichswert erreicht
Bit 4: Impuls verloren

Bit 7 ... 5: reserviert

00h

10

Fehlermaske Kanal 2

Bit 0: HW-Tor getffnet

Bit 1: HW-Tor geschlossen
Bit 2: Uberlauf

Bit 3: Vergleichswert erreicht
Bit 4: Impuls verloren

Bit 7 ... 5: reserviert

00h

11

reserviert

00h
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Technische Daten

Allgemein

Mafle und Gewicht 238-2BC00
Stromaufnahme Uber Rickwandbus | 280mA
Abmessungen (BxHXT) 50,8x76x88mm
Gewicht 100g

Analoge Ein-/Ausgabe-Teil

Elektrische Daten VIPA 238-2BC00 (1/2) Al4/AO2*12Bit
Anzahl der Strom-/Spannungseingdnge |3
Anzahl der Widerstandseingange 1
Anzahl der Ausgange 2
Leitungslange: geschirmt 200m
Spannungen, Stréme, Potentiale
Spannungsversorgung DC 24V (20,4 ... 28,8V)
- Verpolschutz ja

Konstantstrom fur Widerstandsgeber 1,25mA
Potenzialtrennung

- Kanal / Rickwandbus ja
- Kanal / Spannungsversorgung ja
Elektronik

- zwischen den Kanélen nein
Zulassige Potenzialdifferenz

- zwischen den Eingangen (Ucy) DC 4V

- zwischen den Eingangen und

MinTERN DC 75V/AC 60V

Isolation geprift mit DC 500V
Stromaufnahme

- aus Versorgungsspannung L+ 60mA (ohne Last)
Verlustleistung des Moduls 2W
Analogwertbildung Eingange Wandlungszeit/Auflésung (pro Kanal)
Messprinzip Sigma-Delta
parametrierbar ja
Wandlungsgeschwindigkeit (Hz) 200 170 120 60 30 15 7,5 3,7
Integrationszeit (ms) 5 6 8 17 33 67 133 270
Grundwandlungszeit (ms) 7 8 10 19 35 69 135 272
Auflésung (Bit) 10 12 14 15 16 16 16 16
inkl. Ubersteuerungsbereich
Storspannungsunterdriickung fur nein 50 und 60Hz
Storfrequenz f1 in Hz
Grundausfiihrungszeit des Moduls in 28 32 40 76 140 276 540 1088
ms (alle Kandle freigegeben)

Glattung der Messwerte keine
Analogwertbildung Ausgange
Auflésung inkl. Ubersteuerungsbereich

+10V, £20mA 11Bit + Vorzeichen

4..20mA,1...5V 10Bit

0..10V,0...20mA 11Bit
Wandlungszeit (pro Kanal) 1,5ms
Einschwingzeit

ohmsche Last 0,3ms

kapazitive Last 1,0ms

induktive Last 0,5ms

Fortsetzung ...
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Storunterdriickung, Fehlergrenzen
Eingange

Storunterdrickung fur f=n x (f1 +1%)

(f1=Stoérfrequenz, n=1,2,...)

Gleichtaktstérung (Ucy < 5V) > 80dB
Gegentaktstérung > 80dB
(Spitzenwert der Stérung < Nennwert

des Eingangsbereiches

Ubersprechen zwischen den Eingéngen | > 50dB

Gebrauchsfehlergrenze (nur bis 120W/s giltig)
(im gesamten Temperaturbereich, bezogen auf den Eingangsbereich)

Messbereich Toleranz
Spannungseingang +400mV, £4V, £10V +0,3%
1..5V +0,7%
0..1lov +0,4%
Stromeingang +20mA +0,3%
0...20mA +0,6%
4 ...20mA +0,8%
Widerstand 0...600Q, 0 ... 3kQ +0,4%
Widerstandsthermometer Pt100, Pt1000 +0,4%
Ni100, Ni1000 +1,0%
Grundfehlergrenze (nur bis 120W/s giiltig)
(Gebrauchsfehlergrenze bei 25°C, bezogen auf den Eingangsbereich)
Messbereich Toleranz
Spannungseingang 400mV, £4V, £10V +0,2%
1.5V +0,5%
0..1lo0v +0,3%
Stromeingang +20mA +0,2%
0...20mA +0,4%
4 ...20mA +0,5%
Widerstand 0...600Q, 0 ... 3kQ +0,2%
Widerstandsthermometer Pt100, Pt1000 +0,2%
Ni100, Ni1000 +0,5%
Temperaturfehler
(bezogen auf den Eingangsbereich) +0,005%/K
bei Strommessung +0,015%/K
Linearitatsfehler
(bezogen auf den Eingangsbereich) +0,02%
Wiederholgenauigkeit
(eingeschwungener Zustand bei 25°C, +0,05%

bezogen auf den Eingangsbereich)

Storunterdriickung, Fehlergrenzen Ausgange

Ubersprechen zwischen den > 40dB
Ausgangen
Gebrauchsfehlergrenze (im gesamten Temperaturbereich bezogen auf den Ausgangsbereich)
Messbereich Toleranz
Spannungsausgang +10V +0,4%"
0..10V +0,6%"
1..5V +0,8%"
Stromausgang +20mA +0,3%°
0...20mA +0,6%"
4 ...20mA +0,8%"
Fortsetzung ...
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Grundfehlergrenze (Gebrauchsfehler

grenze, bei 25°C, bezogen auf den Ausgangsbereich)

Spannungsausgang

Stromausgang

Messbereich

Toleranz

1..5V

+0,4%"

0..10V

+0,3%"

+10V

+0,2%"

+20mA

+0,2%"

0...20mA

+0,4%°

4 ... 20mA

+0,5%"

Temperaturfehler
(bezogen auf Ausgangsbereich)

£0,01%/K

Linearitatsfehler
(bezogen auf Ausgangsbereich)

+0,05%

Wiederholgenauigkeit (im
eingeschwungenen Zustand bei 25°C
(bezogen auf Ausgangsbereich)

+0,05%

Ausgangswelligkeit;
Bandbreite 0 bis 50kHz (bezogen auf
Ausgangsbereich)

+0,05%

Status, Alarme, Diagnose

Diagnosealarm
Diagnosefunktionen

- Sammelfehleranzeige

- Diagnoseinformation auslesbar
Ersatzwerte aufschaltbar

parametrierbar

rote LED (SF)
maglich
ja

Daten zur Auswahl des Gebers

Spannungseingang
+400mV
+4V, +10V,1...5V, 0 ... 10V

10MQ
120kQ

Stromeingang
+20mA, 0 ... 20mA, 4 ... 20mA

33Q (90Q ab Ausgabestand 3)

Widerstand
0...600Q, 0...3kQ

10MQ

Widerstandsthermometer
Pt100, Pt1000, Ni100, Ni1000

10MQ

Zulassige Eingangsspannung fir
Spannungseingang (Zerstdrgrenze)

25V

Zulassige Eingangsstrom flr
Stromeingang (Zerstdrgrenze)

30mA

Anschluss der Signalgeber
Spannungsmessung
Strommessung

als 2-Drahtmessumformer

als 4-Drahtmessumformer
Widerstandsmessung

mit 2-Leiteranschluss

ja

ja

ja

maglich mit externer Versorgung

Kennlinien-Linearisierung
fur Widerstandsthermometer

Pt100, Pt1000, Ni100, Ni1000

Fortsetzung ...

9-42

HB97D - SM - Rev. 11/30



Handbuch VIPA System 200V

Teil 9 SM 238C - Kombinationsmodul

... Fortsetzung

Daten zur Auswahl! des Aktors

Ausgangsbereiche (Nennwerte)

Spannung 1..5v,0... 10V, £10V

Strom 4..20mA, 0... 20mA, +20mA
Birdenwiderstand
(im Nennbereich des Ausgangs)

Spannungsausgange min. 1kQ

- kapazitive Last max. 1uF
Stromausgange max. 500Q
- induktive Last max. 10mH

Spannungsausgang

Kurzschlussschutz ja

Kurzschlussstrom max. 31mA
Stromausgang

Leerlaufspannung max. 13V
Zerstérgrenze gegen von auf3en
angelegte Spannungen/Strome

Spannung an den Ausgéangen max. 15V

gegen Mana

Strom max. 30mA
Anschluss der Aktoren

Spannungsausgang 2-Leiteranschluss

Stromausgang 2-Leiteranschluss
Programmierdaten
Eingabedaten 8Byte (1 Wort pro Kanal)
Ausgabedaten 4Byte (1 Wort pro Kanal)
Parameterdaten 16Byte
Diagnosedaten 12Byte

Y Die Fehlergrenzen wurden mit einer Last R=1GQ ermittelt. Bei Spannungsausgabe betragt der Ausgangswiderstand

des Moduls 50Q.

2 Die Fehlergrenzen wurden mit einer Last von R=10Q ermittelt.

Digitaler Eingabe-Teil

Elektrische Daten

VIPA 238-2BC00 (2/2) Counter

Anzahl der Eingange

Zahler
Nenneingangsspannung
Signalspannung "0"
Signalspannung "1"
Eingangsfilter Zeitverzégerung
Eingangsfilter Impulseingang
Maximale Zahlfrequenz
Eingangsstrom
Spannungsversorgung
Potenzialtrennung
Statusanzeige

16

3 (je 2 Eingange A, B)

DC 24V (20,4 ... 28,8V)
0..5V

15 ... 28,8V

3ms

100ps

30kHz

typ. 7mA

5V Uber Rickwandbus
500Veff (Feldspannung-Rickwandbus)
Uber LEDs auf der Frontseite

Programmierdaten

Eingabedaten 16Byte
Ausgabedaten 16Byte
Parameterdaten 60Byte
Diagnosedaten 12Byte
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